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I} Zrzeczenie sie odpowiedzialnosci

Dziekujemy za zakup drona podwodnego CHASING M2 PRO. Przed uzyciem drona nalezy
doktadnie przeczyta¢ caty dokument. Uzywajac tego produktu, uzytkownik niniejszym
potwierdza, ze uwaznie przeczytat niniejsze zrzeczenie sie odpowiedzialnosci i wszystkie
instrukcje oraz ze rozumie zawarte w nich warunki i zgadza sie ich przestrzega¢.

Chasing nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody, obrazenia lub jakakolwiek
odpowiedzialno$¢é prawng powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku korzystania z
CHASING M2 PRO w nastepujacych przypadkach:

01. Uszkodzenia lub obrazenia powstate w wyniku korzystania z urzgdzenia przez uzytkownikow
bedacych pod wptywem alkoholu, narkotykow, lekéw, uzytkownikéw, u ktérych wystepujg
zawroty gtowy, zmeczenie, mdtosci oraz wszelkie inne stany zdrowia, niezaleznie od stanu
fizycznego lub psychicznego, ktére moga negatywnie wptywac na zdolnos$¢ obstugi
urzadzenia.

02. Uszkodzenia lub obrazenia powstate w wyniku subiektywnych dziatan celowych.

03. Nadmierna kompensacja psychiczna w wyniku wypadku.

04. Niezastosowanie sie do instrukcji obstugi podczas montazu lub obstugi urzadzenia.

05. Awarie spowodowane ponownym montazem lub wymiang z uzyciem akcesoridw i czesci
innych niz Chasing, nieautoryzowane modyfikacje, demontaz, otwieranie obudowy
niezgodnie z oficjalnymi instrukcjami.

06. Uszkodzenia lub obrazenia powstate w wyniku korzystania z produktéw innych producentéw
lub podrobionych produktéw Chasing.

07. Uszkodzenia lub obrazenia powstate w wyniku nieprawidtowej obstugi urzgdzenia lub
subiektywnej niewtasciwej oceny.

08. Uszkodzenia lub obrazenia powstate w wyniku usterek mechanicznych spowodowanych
erozjg, starzeniem sie sprzetu.

09. Uszkodzenia lub obrazenia powstate w wyniku uzytkowania urzgdzenia mimo alertu
informujgcego o niskim poziomie akumulatora.

10. Uszkodzenia lub urazy spowodowane obstuga drona poza maksymalnym bezpiecznym
zasiegiem i gtebokoscia.

11. Uszkodzenia lub obrazenia powstate w wyniku swiadomego uzytkowania produktu w
nieodpowiednich warunkach (np. nieukoriczony montaz, ewidentne usterki gtownych
elementéw, ewidentne wady lub brakujgce akcesoria).

12. Uszkodzenia lub obrazenia powstate w wyniku uzytkowania drona we wrazliwej strefie, np.
strefa wojskowa lub wody prywatne bez oficjalnej zgody.

13. Uszkodzenia lub urazy spowodowane uzytkowaniem w ztych warunkach (np. przy silnym
wietrze lub w metnej wodzie).

14. Uszkodzenia lub urazy spowodowane niekontrolowanymi czynnikami zewnetrznymi, w tym
powazna kolizjg, falg ptywowa, potknieciem przez zwierze.

15. Uszkodzenia lub obrazenia powstate w wyniku naruszenia, np. wszelkich danych, zdje¢ lub
materiatow wideo zarejestrowanych przy uzyciu CHASING M2 PRO.

16. Wszystkie straty, ktore nie wchodzg w zakres odpowiedzialnosci Chasing.

ROV

CHASING M2 PRO to profesjonalne podwodne urzadzenie ROV zaprojektowane dla zawodowych
uzytkownikéw i do zastosowan przemystowych. M2 PRO wyposazony jest w uktad 8 wektorowych pednikéw,
dzieki czemu OMNI moze poruszac¢ sie we wszystkich kierunkach. W poréwnaniu do CHASING M2 silnik M2
PRO udoskonalono o 50%. Maksymalna predkos¢ to 4 wezty, gtebokos¢ to 150 metréw (490 stdp), a
maksymalny promien poziomy to 400 metréw (1300 stdp). M2 pro posiada hybrydowe zasilanie AC i
akumulatorowe, dzieki czemu czas pracy akumulatora jest nieograniczony. Urzadzenie jest zgodne nie tylko z
rozszerzonymi dodatkami, takimi jak chwytak, reflektor Floodlight i skaler laserowy, ale réwniez z konsolg
sterujgca (ekran o wysokiej jasnosci), stacjg dokujaca, podwodnym pozycjonowaniem USBL, akumulatorem
700 Wh, sonarem wielowigzkowym, kamerg dodatkowg i innymi wyjatkowymi akcesoriami M2 PRO. CHASING
M2 PRO posiada wbudowang kamerg stabilizacji obrazu 4K/1080p i 12-megapikselowy system elektronicznej
stabilizacji obrazu (EIS), diody LED o 4000 Im, wyjmowany akumulator i wyjmowang karte pamieci micro SD.
Kompaktowy korpus ze stopu aluminium (o wadze mniejszej niz 6 kg/13 funtéw) pozwala na obstuge
urzadzenia przez jedng osobe i jego szybkie roztozenie w ciggu 3 minut. CHASING M2 PRO to przenosne, tatwe
w uzyciu, niezawodne i lekkie urzadzenie podwodne ROV do zastosowania przemystowego.
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Kamera
Diody LED

Pednik/Sruba napedowa

Gniazdo na karte micro SD

Gniazdo na kabel sterujgcy/Gniazdo
na tadowarke

. Czujnik 10
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7. Gtéwna obudowa
8. Komora akumulatora

9. Uchwyt klamry

10. Interfejs urzadzenia peryferyjnego

11. Pierscien do wyciggania akumulatora
(do demontazu akumulatora)

12. Mocowanie akumulatora

13. Pokretto blokady akumulatora




Pilot

Pilot Chasing M2 PRO ma zintegrowanga funkcje komunikaciji i sterowania. taczy sie bezposrednio z
dronem za pomoca dotaczonego kabla sterujgcego i tagczy sie bezprzewodowo z telefonem/tabletem
przez Wi-Fi. Telefon/tablet mozna réwniez bezposrednio podtgczyé¢ do pilota za pomoca kabla Typ-C.
Dzieki temu dron moze wyswietla¢ obraz na zywo na telefonie/tablecie, umozliwiajgc uzytkownikom
sterowanie dronem w czasie rzeczywistym. Wyjécie HDMI pilota moze takze stuzy¢ do wyswietlania
obrazu na zywo na wigkszym ekranie.

-

. Przycisk zasilania: wtgcza/wytacza pilota
. Wskaznik mocy:

Zielony (duza moc)

Niebieski (Srednia moc)

Czerwony (niska moc)
. Przycisk Wi-Fi: Nacisna¢ krétko, aby wiaczyé

Wi-Fi 5 Ghz/2,4 Ghz
4. Wskaznik sygnatu:
2,4 G: Wskaznik Wi-Fi 2,4 Ghz, zawsze wigczony
podczas pracy
5 G: Wskaznik Wi-Fi 5 Ghz, zawsze wigczony podczas
pracy.
ROV (dron): Wskazuje status komunikacji pomiedzy
pilotem a dronem ($wiatto ciggte oznacza udane
potaczenie; $wiatto migajgce oznacza roztgczenie).
Reset jednym przyciskiem: Krétkie nacisniecie przycisku powoduje zmiane potozenia ROV i powrét do
pozycji poziomej/Dtugie nacisnigcie powoduje przetgczenie trybu sterowania
6. Odblokowanie: odblokowanie/blokada, biezgcy stan pednika wyswietli si¢ w aplikacji
7. Kontrolka led: Dioda led wt./wyt. (0%50%100%)
8. Klamra zabezpieczajgca: mozliwo$¢é stosowania z ling zabezpieczajaca przed upadkiem pilota
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. Elementy sterujace: Stuzg do sterowania nawigacjg ROV

0. Sterowanie ramieniem robotycznym: krétkie naci$niecie powoduje zamkniecie i zatrzymanie, dtugie
nacisnigcie przez jedng sekunde powoduje uruchomienie podwodnej lampki LED Sterowanie $wiattem
wideo: krétkie nacisniecie powoduje przetgczenie strumienia $wiatta (0%50%100%)

N . 11 Zdjecie/wideo: Nacisng¢ krotko, aby zrobi¢ zdjecie;
nacisna¢ dtugo, aby rozpoczaé/zakoriczy¢
nagrywanie wideo.

12. Regulacja prawego kata: ustawi¢ kat obrotu

13. Regulacja lewego kata: ustawic¢ kat pochylenia

14. Port Typ-c: bezposrednie potaczenie z telefonem
komérkowym/tabletem

15. Gniazdo HDMI: obraz wyjsciowy 1080P HD w
czasie rzeczywistym

16. Gniazdo ztgcza kabla sterujgcego/Gniazdo do
tadowania

17. Uchwyt na telefon/tablet: do mocowania
telefonu/tabletu na uchwycie mocujacym

18. Przycisk uchwytu: rozsuna¢ dwa konice i wtozy¢
telefon/tablet, a nastepnie nacisna¢ ten przycisk,
aby zacisnaé

* Uwaga: Nie wolno zanurza¢ sterownika w wodzie, poniewaz moze to uszkodzi¢ urzadzenie.
Uszkodzenia spowodowane zalaniem woda nie sg objete gwarancja.

@
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Wprowadzenie do wskaznikow

Akumulator:

Czerwona dioda: 10% | Czerwona dioda szybko migocze; 10-29% Czerwona dioda $wieci sie
Swiattem ciggtym.

Niebieska dioda: 30-69% Niebieska dioda $wieci sig Swiattem ciggtym.

Zielona dioda: 70-100% Zielona dioda $wieci sig $wiattem ciggtym.

Wskaznik sygnatu:
2,4 G: Wskaznik Wi-Fi 2,4 Ghz, zawsze wtagczony podczas pracy.
5 G: Wskaznik Wi-Fi 5 Ghz, zawsze wtaczony podczas pracy.
ROV: Wskazuje status komunikacji pomiedzy pilotem a urzgdzeniem ROV
($wiatto ciggte oznacza udane potgczenie, $wiatto migajgce oznacza roztgczenie).

Przycisk cofania:
Niebieskie swiatto jest zawsze wtgczone, gdy ROV nie znajduje sie w pozycji poziome;j.

Przycisk odblokowania:
Blokada: bez wtgczonych lampek; Odblokowanie: niebieska lampka swieci sie.

Przycisk sterowania diodami:
Jasne $wiatto: niebieska dioda zawsze wtgczona; stabe $wiatto: niebieska dioda miga; brak
$wiatta: niebieska dioda wytaczona.

Kabel sterujagcy 200 metrow i zwijarka

Kabel mocujacy stuzy do potgczenia drona z pilotem zdalnego sterowania.
Zwijarka stuzy do przechowywania kabla sterujgcego.
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1. Ztgcza kabla sterujgcego
2. Zwijarka

3. Kabel sterujacy

4. Element mocujacy

4

* Ostrzezenie: -« Nie zanurza¢ odstonigtego (niepodtaczonego) kabla sterujgcego w wodzie ani nie polewac
go ptynem.
« Nalezy sprawdzié, czy pierscien O-ring na ztgczu kabla sterujgcego jest wstepnie zanurzony.
Jesli brakuje pierscienia lub jesli pierscien jest uszkodzony, nalezy go wymienié.

Montaz i potgczenie

@ Pobierz aplikacje CHASING GO1

Aplikacja CHASING GO1:

Zeskanuj kod QR lub pobierz z 10S App Store/Google Play/strony
internetowej Chasing.

(w przypadku 10S 9.0 lub nowszej/Android wer. 4.4 lub nowszej)
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@ Potaczyc¢ ROV z pilotem Metoda 2: potgczenie Wi-Fi

a. W telefonie/tablecie przejs¢ do ustawien Wi-Fi.
b. Odczekaé 5-10 sekund. Sie¢ Chasing_xxxx pojawi sie jako opcja.
c. Klikngé¢, aby potaczy¢ i wprowadzi¢ hasto Wi-Fi: 12345678

a. Wiozy¢ jeden koniec ztgcza kabla sterujgcego do gniazda ztgcza pilota.
b. Zachowaé odpowiednig dtugos$¢ i zawiesi¢ klamre na uchwycie, a nastepnie napiac.
c. Wiozy¢ drugi koniec ztgcza kabla sterujgcego do urzadzenia ROV.

d. Mocno recznie dokreci¢ oba ztgcza.

© Uruchamianie (wiaczanie) ROV

Chasing_xxxxx

)

©® Wprowadzenie do interfejsu aplikacji

Otworz aplikacje i uruchom kamere. Pojawi sie transmisja sceny w czasie rzeczywistym.

Ustawienia
a. Wiaczy¢ przycisk zasilania na pilocie. ogélne T K°’“Pas Moc Sygf‘a'”
b. Kilka sekund pézniej lampki na pilocie zaswieca sie, [T — = \ """ Akumulator
lampka 5G lub 2.4G bedzie zawsze wtgczona. 4 D O‘ RIS AR |||‘ |G ';(;0/ h
110 115 120 125 130 140 145 150 155 160 165 al o
Diody LED drona beda krétko miga¢. Jednoczesnie S— * Blokada
reaming
pojawia sie dwa dZwieki autotestu. VR na zywo o balansu bieli
c. Sprawdzi¢ wszystkie ztgcza i diody przed zanurzeniem @ @ Zdjecie
i odblokowa¢ ROV, gdy wszystko bedzie gotowe do Menu Mniejszy  Zwolnione
zanurzenia boczne 7 rozmiar Yvideo tempo
: Nagrywanie
Temperatura wideo
A i Gtebokosé 0 | Ustawienia
@ Potaczy¢ pilota z telefonem/tabletem = ook %4 kamery
) . . > @ N .
Metoda 1: Bezposrednie potaczenie kablowe USB Gesty 3D ©@=Q) s - —)
1% . Lock Ds-p(\‘Loc
Wybra¢ odpowiedni kabel pilota zdalnego sterowania w Swiatto \ )
zaleznosci od rodzaju urzgdzenia mobilnego. W - '
L L Odblokowanie/ Tryb ROV

opakowaniu znajduje sie kabel ze ztgcza Lightning, kabel
micro USB oraz kabel TYPE-C. Podtaczy¢ korncéwke kabla
z narysowanym logo telefonu komérkowego do
urzadzenia przeno$nego.

Uwaga: * Zaleca sie ten sposoéb do podtaczenia telefonu

komdrkowego/tabletu z pilotem.

* Jesli potgczenie nie powiedzie sig, nalezy wytaczyé w
telefonie sie¢ Wi-Fi i sie¢ komorkowa. Jesli potaczenie
nadal nie powiedzie sie, moze to by¢ problem zgodnosci
telefonu/tabletu. Wybra¢ metode 2 Potgczenie Wi-Fi.

* Port typu C pilota i dotaczone kable pilota nie umozliwiajg
tadowania.

®Wrzucenie ROV do wody

blokada

a. Chwyci¢ obiema rekami uchwyty po obu stronach urzadzenia ROV i delikatnie wrzuci¢ ROV do wody.
b. Odblokowa¢ pednik (silniki), aby zanurzy¢.
c. Aby uzyskac lepsze rezultaty, zaleca sig, aby gteboko$¢ wody przekraczata 1 metr.

* @ Uwaga: Wiecej filmoéw instruktazowych mozna znalezé na stronie internetowej

https://www.chasing.com/, a w razie pytan mozna skontaktowac sie z zespotem pomocy

technicznej: support@chasing-innovation.com

* @ Ostrzezenie: Sprawdzié, czy pierscien typu O-ring na ztaczu kabla sterujgcego jest wstepnie
zanurzony. Jesli go nie ma lub jesli jest uszkodzony, wymieni¢ go.
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Pobieranie wideo i zdjeé

Pobieranie na telefon/tablet

1) Aby potaczy¢ pilota z comeid |

telefonem/tabletem, nalezy zapozna¢ sie m m

z krokiem 4.
Media

Device Media

2) Otworzy¢ aplikacje CHASING GO1,
klikng¢ przycisk Media w dolnym
prawym rogu.

3) Odszukac¢ wideo/zdjecie, ktdre chce sie
pobra¢. Klikng¢ przycisk pobierania.
Zdjecie zapisze sie bezposrednio w
albumie zdje¢ telefonu/tabletu
(folder Pobrane).

Pobieranie na komputer
(laptop lub komputer obstugujacy sie¢ Wi-Fi)

1) Otworzy¢ przegladarke internetowa i wpisa¢ B . 8 - 8=

adres IP: 192.168.1.88

2) Odszukac¢ wideo/zdjecie, ktdre chce sie
pobra¢. Klikng¢ ikone pobierania i zapisa¢.
Obrazy zapisza sie w folderze Pobrane.

3) Zaleca sig korzystanie z przegladarki Firefox

& > C O Notsecure | 192.168.1.88 -~

lub Google Chrome.

Kopia karty micro SD

1) Wykreci¢ pokrywe gniazda karty micro SD w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara, a nastepnie
otworzy¢ wodoodporng gumowa zatyczke i delikatnie
wiozy¢ karte micro SD. Zaskoczy automatycznie.
Nastepnie wyjac¢ karte micro SD.

2) Odczytaé karte micro SD w czytniku kart, a nastepnie
skopiowaé obrazy do komputera.

3) Po skopiowaniu zdje¢ wtozy¢ karte micro SD z powrotem
do gniazda karty micro SD, delikatnie docisna¢, aby
upewnic¢ sig, ze karta micro SD i wodoodporna gumowa
zatyczka zablokowaty sie, a nastepnie dokreci¢ pokrywe
zgodnie z ruchem wskazdéwek zegara w dot.

Demontaz i montaz
akumulatora

© Demontaz:

1) Obréci¢ pokretta po obu stronach kadtuba o 90° w
kierunku ptytkiego gniazda karty;

2) Przekreci¢ przetgcznik @ na suwaku w lewo i
pociagna¢ blokade do gory, przytrzymujac
zsuwnig @);

3) Pociagnac recznie dolne krawedzie ptyty
dociskowej (3), pociggng¢ w dét, aby zdeformowaé
ptyte dociskowa (3), zdja¢ klamre z tylnego
wspornika.

4) Powoli pociggng¢ akumulator, aby go wyjac.

O Montaz:

1) Obroci¢ pokretta po obu stronach kadtuba o 90° w
kierunku gtebokiego gniazda karty;

2) Powoli zamontowa¢ pojemnik akumulatora wzdtuz
zsuwni pod kadtubem. Mocno nacisng¢, az bedzie
stycha¢ kliknigcie, a pokretta zacisng sie na swoim
miejscu.

3) Pociagnij recznie dolne boki ptytki dociskowe;j,
wcisnij, aby wygia¢ ptytke dociskowa 3), zsuwajac A .u -
klamre z tylnego wspornika.

4) Mocno docisnaé¢ zsuwnie blokady. Dzwiek klikniecia
oznacza, ze klamra zostata prawidtowo zatrzasnieta
na swoim miejscu. Montaz jest zakoriczony.

* Ostrzezenie: 1. Przed wyjeciem lub zainstalowaniem karty micro SD nalezy wytgczy¢ przycisk zasilania
pilota zdalnego sterowania i wytrze¢ wode z urzadzenia ROV;
2. Sprawdzi¢ pierscien typu O-ring na ztgczu kabla sterujgcego. Pierscienia O-ring nie wolno
$cisng¢ przy mocowaniu pokrywy. Jesli go nie ma lub jesli jest uszkodzony, wymienié¢ go.
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Nawigacja

M2 PRO wyposazony jest w uktad 8 wektorowych pednikdéw, dzieki czemu OMNI moze poruszac sig¢ we
wszystkich kierunkach (w gére, w dot, w lewo i w prawo, w tyt i w przdd, pochylac sig, obracac i przesuwac).
Tryb domysiny jest podstawowym trybem sterowania, odpowiednim dla uzytkownikéw poczatkujacych.

Nawigacja i zdalne sterowanie:

-

. Rov . Rov
Pilot (kierunek lotu) Pilot (kierunek lotu)
Lewy joystick Do przodu/ do tytu Lewy joystick Obrét w lewo/prawo

Prawy wahacz Przesuwanie sie w

Prawy wahacz

Obréci¢ pokretto, aby
wyregulowaé wysokos$é
pochylenia

Przekreci¢
lewe kétko

Przekreci¢ pokretto, aby
wyregulowa¢ nachylenie obrotu;
zwolni¢, aby ustawi¢ potozenie

Przekrecié
prawe kotko

W razie potrzeby uzytkownicy moga przetaczac tryby, naciskajac dtugo przycisk ,Reset jednym przyciskiem”

na pilocie.

Po przetaczeniu na tryb zaawansowany urzadzenie ROV moze wykonywac ruchy w petnym zakresie.
Tryb zaawansowany oparty jest na perspektywie pierwszoosobowe;j.

Wskazowki dotyczace tadowania

ROV i pilot

Adapter (25,2 V 2,9 A): Jest to tadowarka 3 w 1, ktéra moze natadowac ROV, pilota, akumulator i E-reel.
Czerwona dioda oznacza tadowanie, zielona dioda oznacza petne natadowanie.

* Uwaga: w trybie podstawowym maksymalny kat nachylenia i obrotu wynosi okoto 80 stopni.

Specyfikacja

ROV Pilot

Rozmiar 480*267*165 mm Rozmiar 160*155%125 mm

Masa 57kg Masa 0,685 kg

Akumulator 3024 Wh Pojemnos¢ akumulatora 2500 mAh

Maksymalna , > 6 godz. (w zaleznosci od
gtebokost 490 stop Czas pracy akumulatora warunkéw pracy)
Maksymalna Dziatanie .

predkosé 2,0m/s (3 wezly) bezprzewodowe Wi-Fi

Czas pracy Do 4 godz. HDMI 1080P

akumulatora TYP-C Komunikacja USB

Temperatura pracy  14°F~113°F

Kabel sterujacy i zwijarka

Kamera
Wersja 656 stop (200 m) 2,5 kg

CMOS 1/2,3
Apertura F1.8
Ogniskowa m Adapter
Zakres ISO 100-6400 2,9 A/252 V (Szybka
T . Adapter ' '

ole widzenia tadowarka: 8 A/25,2 V)
Maksymalna

: . 12M
rozdzielczo$¢ obrazu

Typy plikéw obrazu  JPEG/DNG

4K UHD: 3840*2160 30fps

FHD: 1920*1080
25/30/50/60/100/120fps

Zwykte wideo

Wideo w zwolnionym 720P: 8x (240fps)

tempie 1080P: 4x (120fps)

Wideo poklatkowe — 4K/1080P

Maksymalny 60M

strumien wideo

Typ wideo MP4

Karta pamieci micro  Standardowa 128 G
SD (maksymalnie 512 G)

Przyciemniane diody LED

Jasnos¢ 2x2000Im
Temperatura koloréw 5000 K~5500 K
CRI 85

Przyciemnianie Trzy regulowane

Czas fadowania ROV

4,5 godz. (Szybka
tadowarka: 2,5 godz.)

Czas tadowania pilota

2 godz.

Czujnik

Trzyosiowy zyroskop

Inercyjna jednostka
pomiarowa (IMU)

przyspieszenie

kompas
Czujnik gtebokosci <+0,25m
Czujnik temperatury <+2°C
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Konserwacja i sSrodki ostroznosci

@ Bezpieczenstwo nawigacji

R 7 (“p 492 ft
4N < é Nz

Otworzy¢ Stosunkowo czysta Brak wyraznych Nie zanurzaé na
nawigacje morska woda, bez gestych sygnatow radiowych gtebokos¢ wieksza
wodorostow lub radarowych niz 492 stopy

@ Ochrona akumulatora

C )]

. , Natadowac
Nie dopuszcza¢ do akumulator, gdy
wyczerpania

jego poziom wynosi
akumulatora mniej niz 25%

Temperatura pracy
-10°C ~ 45°C
(-18°F-113°F)

(I

W przypadku
niekorzystania z
urzadzenia poziom
akumulatora powinien
Wwynosi¢ od 50% do 70%,

© Ochrona tadowania

+ Uzywac¢ wytgcznie standardowego adaptera Chasing.
+ Czerwona dioda oznacza tadowanie.
+ Zielone $wiatto oznacza petne natadowanie.

@ Pednik/Sruba napedowa
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a. Nie dotyka¢ $rub napedowych pednika

b. Nie odblokowywa¢ pednika na wiecej niz 30 sekund w powietrzu, poniewaz moze to spowodowac
przegrzanie

¢. Po uzyciu urzadzenia ROV w stonej wodzie nalezy zanurzy¢ je w stodkiej wodzie na okoto 1 godzine i
wigczy¢ je. Nalezy pozostawi¢ drona na 10 minut, aby wytracit s6l. Wyptuka¢ wode po oczyszczeniu
recznikiem.

@ Gniazda ztacza/Ztacza kabla sterujacego

* Przed zanurzeniem nalezy sprawdzi¢ gniazdo ztgcza i kabel sterujacy. Chroni¢ przed wilgocig i
zabrudzeniem.
Sol i wilgo¢ moga powodowac korozje ztgcza. Jesli interfejs ma plamy z wody, nalezy przemy¢ gniazdo
stodka woda. Po wyczyszczeniu nalezy wysuszyé ztgcza.

® 0-ring

* Nalezy sprawdzic¢, czy pierscien O-ring na ztgczu kabla sterujgcego/gniazda akumulatora/gniazda karty
micro SD jest wstepnie zanurzony. Jesli brakuje pierscienia lub jesli pierscien jest uszkodzony, nalezy go
wymieni¢.

+ Zaleca sie nasmarowanie pierscienia o-ring przy uszczelce ztgcza w celu konserwacji za kazdym razem,
gdy wyjmuje sie i umieszcza jednostke akumulatora oraz karte micro SD.

Inne
. Nie wiaczac lampek LED przed zanurzeniem w wodzie, aby unikngé uszkodzen.
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2. Sprawdzi¢, czy wodorosty lub czynniki zewngtrzne nie zablokowaty pednikéw/$rub napgedowych, optuka¢
urzadzenie ROV stodka woda, a nastepnie wysuszy¢ i wiozy¢ z powrotem do skrzyni.
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Pilota nie wolno my¢ woda. Nalezy czysci¢ go szmatka.
Pierscienia wyjmujacego akumulator znajdujacego sie na koncu akumulatora mozna uzywac¢ wytacznie do
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wyjmowania akumulatora. Nie wolno go uzywa¢ do podnoszenia urzadzenia ROV, poniewaz moze to
uszkodzi¢ urzadzenie.
. Nie umieszcza¢ cigzkich przedmiotéw na dronie ani na akcesoriach — moga spowodowac¢ uszkodzenia.
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Osoby w wieku ponizej 16 lat powinny uzywac¢ drona wytacznie pod nadzorem osoby dorostej.
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Gdy nie uzywa sie drona i akcesoriéw, nie wolno wystawiaé ich na dziatanie promieni stonecznych. Nalezy
przechowywac je w chtodnym miejscu lub w specjalnej skrzyni.
Chlorek lub inne srodki chemiczne moga powodowac¢ erozje Chasing M2 PRO. Nie uzywa¢, gdy w basenie
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jest wysoki poziom chloru.

Pomoc techniczna

1. Wszelkie pytania zwigzane z naszymi produktami prosimy kierowaé pod adres:
support@chasing-innovation.com lub wysta¢ wiadomos¢ w oknie czatu na stronie internetowej Chasing
(https://www.chasing.com).

2. Mozna réwniez dotgczy¢ do grupy OFFICAL CHASING OWNERS GROUP na portalu Facebook, aby
zapoznawac sie z najnowszymi wiadomos$ciami, aktualizacjami aplikacji i innymi udostepnianymi treSciami
zwigzanymi z produktami Chasing na catym Swiecie.

Najnowszg wersje instrukcji obstugi mozna pobrac z
https://www.chasing.com

Tre$¢ moze ulec zmianie bez wczesniejszego powiadomienia.
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