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Dzigkujemy za zakup naszego produktu, systemu radiowego przeznaczonego zardwno dla poczatkujgcych, jak i
dodwiadczonych uzythownikdw.

W celu zapewnienia bezpieczefistwa, przed przystapieniem do uzytkowania urzgdzenia nalezy uwaznie przeczytad niniejsza
instrukcje.

W przypadku napotkania jakichkolwiek problemdw podczas uiytkowania urzadzenia, nalezy najpierw zapoznac sig z
niniejsza instrukcja. Jesli problem bedzie sig powtarzal, skontaktuj sie z serwisem lub odwiedZ naszg strong www oraz

zakladke pomocy technicznej.

www.flysky-cn.com/service.asp
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Digital proportional radio control system [s.iﬁs

1. Bezpieczenstwo

1.1. Symbole dotyczace bezpieczenstwa

Zwr6c¢ szczegblng uwage na nastepujgce symbole i ich znaczenie.
Nieprzestrzeganie tych ostrzezen moze spowodowacd uszkodzenia, obrazenia
ciata lub smier¢.

Niebezpieczenstwo. Nie przestrzeganie niniejszej instrukcji moze spowodowac
powazne obrazenia lub Smier¢.

Ostrzezenie. Nie przestrzeganie niniejszej instrukcji moze spowodowad

powazne obrazenia.

A Uwaga: Nie przestrzeganie niniejszej instrukcji moze spowodowac obrazenia.

1.2. Przewodnik bezpieczenstwa.

® Czynnosci zakazane

o Czynnosci obowigzkowe



-Nie uzywaj produktu w nocy lub przy
ztej pogodzie, takiej jak deszcz lub
burza. Moze to spowodowac
nieprawidtowe dziatanie lub utrate
kontroli.

- Nie korzystaj z produktu, kiedy
widocznosc jest ograniczona

- Nie uzywaj produktu w deszczowe
lub $niezne dni. Kazda ekspozycja na
wilgo¢ (woda

lub Snieg) moze spowodowac
nieprawidtowe dziatanie lub utrate
kontroli

- Zaktécenia fal radiowych mogg
spowodowac utrate kontroli. Aby
zapewni¢ bezpieczenstwo Tobie i
innym,nie korzystaj z urzadzenia w
nastepujacych miejscach:

* W poblizu kazdego miejsca, w
ktdrym mogg wystapic¢ dziatania
zwigzane z falami radiowymi

* W poblizu linii energetycznych lub
anten nadawczych

* W poblizu ludzi lub drég

*Na akwenie, w ktérym obecne sa
todzie pasazerskie

- Nie uzywaj tego produktu, gdy jestes
zmeczony, czujesz sie zle, pod
alkoholu lub narkotykéw. Moze to
spowodowacl powazne obrazenia ciata
-Pasmo radiowe 2,4 GHz jest
operowane do linii. Zawsze trzymaj
swdéj model w srodku pasma GHz.
-Nigdy nie chwytaj anteny nadajnika
podczas pracy urzgdzenia. Powoduje
to szybsze zuzycie urzgdzenia, nizszg
jakos¢ i site sygnatu i moze réwniez
spowodowac utrate kontroli.

- Nie dotykaj zadnej czeSci modelu,
ktéra moze generowac ciepto podczas
pracy. Silnik lub inne czesci modelu
mogg byc¢ bardzo gorgce i

moze spowodowac to powazne
oparzenia ciata.




- Niewtasciwe uzycie tego produktu
moze prowadzi¢ do powaznych
obrazeh lub smierci. Aby zapewnic
bezpieczenstwo, przeczytaj niniejszg
instrukcje i postepuj zgodnie z
instrukcjami.

- Upewnij sie, ze produkt jest
prawidtowo sparowany z Twoim
modelem. Niezastosowanie sie do tego
moze spowodowac powazne obrazenia
- Przed wytaczeniem nadajnika nalezy
odtgczy¢ baterie odbiornika.
Niezastosowanie sie do tego moze
prowadzi¢ do niezamierzonego
dziatania modelu a w rezultacie
spowodowac wypadek.

- Upewnij sie, ze wszystkie silniki
obracajg sie we wiasciwym kierunku.
Jesli nie, dostosuj, skoryguj kierunek
dziatania silnikéw.

- Upewnij sie, ze model lata w zasiegu
kontrolera. Jesli model wyleci poza
zasieg moze doprowadzi¢ to do utraty
kontroli nad modelem




Digital proportional radio control system Fs-iﬁs

2. Wstep

Nadajnik FS-i6S i odbiornik FS-iA6B stanowig 10-kanatowy cyfrowy 2,4 GHz
AFHDS 2A komputerowy system zdalnego sterowania. Ten system dedykowany
jest do obstugi quadcopterow.

2.1. Cechy urzadzenia

System AFHDS 2A (Automatic Frequency Hopping Digital System Second
Generation). System ten jest opatentowany i rozwijany przez FLYSKY. System
ten rozwijany jest w kierunku radio-kontroleréw. FLYSKY oferuje doskonata
ochrone przed zaktéceniami przy zachowaniu najmniejszego mozliwego poboru
mocy oraz wysokiej i niezawodnej czutosci odbiornika,

Technologia AFHDS firmy FLYSKY jest obecnie uwazana za jednego z lideréw na
rynku RC.

Komunikacja dwukierunkowa
ﬂ Kontroler jest zdolny do wysytania i odbierania danych, kazdy z

nadajnikdw moze odbierac dane dot. temperatury, wysokosci i wielu
innych rodzajéw czujnikédw m.in. kalibracji serva i i-BUS

B Wielokanatowa czestotliwosé
Przepustowos¢ systemu waha sie od 2,4055 GHz do 2,475 GHz.
Zakresy czestotliwosci sg podzielone na 140 kanatéw. W celu

zmniejszenia zaktéceh pochodzacych z innych nadajnikéw, kazdy

nadajnik moze wybiera¢ miedzy 16 kanatami (32 dla wersji japonskiej i
koreanskiej).

Antena wzmacniajaca w technologi Omnidrectional.
Wysokowydajna antena o duzym wzmocnieniu zmniejsza zaktdcenia,
jednoczesnie zuzywajac mniej mocy i utrzymujac silne niezawodne

potaczenie.




Unikalny system rozpoznawania ID urzadzenia.

Kazdy nadajnik i odbiornik ma swéj unikalny identyfikator. Gdy nadajnik i
odbiornik zostaty sparowane, bedg parowac sie tylko ze sobg, uniemozliwiajgc
innym systemom przypadkowe potgczenie lub ingerencje w dziatanie systemu

Niskie zuzycie energii

System zbudowany jest z bardzo czutych komponentéw o niskim poborze
mocy, utrzymywanie wysokiej czutosci odbiornika, zuzywa zaledwie utamek
mocy a standardowy system FM, znacznie wydtuza zywotnos¢ baterii
urzadzenia.



2.2. Omowienie transmittera

®

p——
—

FLY S Y

2.2. Omowienie transmittera Punkt .
mocowania
SwB telefnmi Swi
VrA vVrB
SWA SwD
Lewa gatka Prawa Gatka
analogowa analogowa
Zaczep na smycz
Wiacznik Wiacznik
Ekran dotykowy
i ® ) ) Uchwyt
Przycisk 2 @ O Przycisk 1
(r ~)
% ] Pokrywka baterii

N

Port USB ecihin




2.2.1. Antena transmittera

Srodki bezpieczehstwa:

- Aby uzyskac najlepsza jakos¢ sygnatu, upewnij sie, ze antena jest ustawiona
pod katem okoto 90 stopni w stosunku do modelu. Nie nalezy

kierowac anteny bezposrednio na odbiornik.

- Nigdy nie nalezy chwyta¢ anteny nadajnika podczas pracy. Powoduje to
znaczne pogorszenie jakosci i sity sygnatu RF

i site sygnatu RF i moze spowodowac to utrate kontroli.

2.2.2. Dioda transmittera

Funkcjg diody transmittera jest wskazywanie stanu zasilania i pracy nadajnika.
- Dioda jest wytaczona: nadajnik jest wytgczony.

- Dioda Swieci na niebiesko: nadajnik jest wtgczony i dziata.

- Dioda miga: alarm niskiego poziomu baterii lub niskiego poziomu sygnatu.

2.3. Omoéwienie odbiornika

Wskaznik aktualizacji
Antena Wskaznik statusu

4; IR | L10 - : s oot

L summ

"} — CE0678FS-1NGB

2.3.1. Antena odbiornika

& Uwaga:

Aby uzyskacd najlepszg jakos¢ sygnatu, upewnij sie, ze odbiornik jest
zamontowany z dala od silnikow lub metalowych elementéw.



2.3.2. Dioda odbiornika
Wskaznik statusu jest uzywany do wskazania stanu zasilania i pracy odbiornika.

- Wytaczony: zasilanie nie jest podtaczone.
- Swieci na czerwono: odbiornik jest wtgczony i dziata.
- Szybkie miganie: odbiornik jest zwigzany.

- Wolne miganie: zwigzany nadajnik jest wytgczony lub sygnat zostat utracony.

2.3.3. Laczniki
Ztacza te stuzg do podtgczenia czesSci modelu i odbiornika.

- PPM/CH1: uruchamiajg funkcje CH1 i wyjscia PPM.

- CH2 do CH®6: stuza do podtaczenia serwomechanizméw, zasilania ich lub
zasilania innych czesci.

- B/VCC: stuzy do podtgczenia przewodu bind stuzgcego do bindowania, oraz
przewodu zasilajgcego podczas normalnej pracy.

- SERVO: stuzy do podtagczenia modutu i-Bus i rozszerzenia kanatow.

- SENS: stuzy do podtgczania wszelkiego rodzaju czujnikéw.

2.4. Tryb Symulacji USB

System moze by¢ uzywany jako kontroler HID po podtaczeniu do komputera
przez USB. Po podtgczeniu do komputera funkcja ta jest aktywowana
automatycznie i zostanie rozpoznana przez system Windows jako kontroler do
gier.

Aby skalibrowac lub przetestowac system w systemie windows podejmij
nastepujgce kroki:

- 1. Wpisz "RUN" w pasku wyszukiwania i wybierz program.
- 2. W polu "Open:" wpisz "joy.exe" i nacisnij enter.
- 3. Wybierz system i otwérz wtasciwosci w menu kontrolera gry.

- Uwaga: wszelkie zmiany dokonane w systemie beda obowigzywad w trybie
USB. Jesli system nie reaguje zgodnie z oczekiwaniami, przywrd¢ ustawienia
fabryczne w menu systemowym.



2.5. Porty PS/2

Port PS/2 moze by¢ uzyty do potgczenia z urzadzeniami UART, takimi jak GPS,
WIFI lub Bluetooth.

3. Rozpoczecie uzytkowania

Przed rozpoczeciem pracy nalezy zainstalowac baterie i podtgczy¢ system
zgodnie z ponizszymi instrukcjami.

3.1. Instalacja baterii transmittera

I\ uwaca:

Nalezy stosowac wytgcznie baterie zalecane przez producenta.

Nie wolno otwiera¢, demontowac ani prébowac naprawiac baterii.

Nie wolno zgniata¢ ani przebija¢ baterii, ani zwierac jej zewnetrznych stykdw.
Nie wolno wystawia¢ urzgdzenia na dziatanie nadmiernego ciepta lub ptyndw.
Nie wolno upuszczac baterii ani naraza¢ jej na silne wstrzasy lub wibracje.
Baterie nalezy zawsze przechowywad w chtodnym, suchym miejscu.

Nie nalezy uzywac uszkodzonej baterii.

Wykonaj nastepujgce czynnosci, aby zainstalowac baterie nadajnika:
1. Otwérz komore baterii.

2. Wi6z 4 w petni natadowane baterie AA do komory. Upewnij sie, ze baterie sg
wtozone zgodnie z prawidtowg polaryzacja i dobrze przylegajg do stykéw
komory baterii.

3. Zatdz pokrywe komory baterii.



3.2. Podiaczanie odbiornika z serwami

Przetgcznik ( opcjonalnie)

Bateria

B/Vce CHg "-(:jj‘ l
CH5 ,
£ ‘ | | Servo Steru
—————— ot | [ =221
_ L
CEDETHFS-IABE i= CH4
- - 22| .
) ," | Servo Przepustnicy
CH3 ;
O :‘ | Servo Podnosnika
CH2 ,
1:Q ‘ | ~|  Servo Lotki
CH1

4. Uzytkowanie urzadzenia

Po skonfigurowaniu urzadzanie nalezy postepowac zgodnie z ponizszymi
instrukcjami, aby obstugiwac system.

4.1. Wiaczanie urzadzenia

Wykonaj ponizsze kroki, aby wtaczy¢ system:

1. Sprawdz system i upewnij sie, ze:

- Akumulatory sg w petni natadowane i prawidtowo zainstalowane.
- Odbiornik jest wytgczony i prawidtowo zainstalowany.

2. Przytrzymaj przyciski zasilania, az ekran sie zaswieci.

3. Podtgcz zasilacz odbiornika do portu B/VCC na odbiorniku.

System jest teraz wtagczony. Korzystaj z urzadzenia z zachowaniem z
ostroznosci, w przeciwnym razie moze dojs¢ do powaznych obrazen.



4.2. Parowanie urzadzenia

Nadajnik i odbiornik zostaty wstepnie potgczone przed dostawa. Jesli uzywasz
innego nadajnika lub odbiornika odbiornika, wykonaj ponizsze kroki, aby
powigzac nadajnik i odbiornik:

1. Wtacz nadajnik, nacisnij .Sf'. a nastepnie przewih w doét i wybierz opcje [RX
bind].

2. Podtgcz kabel bind do portu B/VCC odbiornika.

3. Podtacz zasilanie do dowolnego innego portu. Wskaznik zacznie migad,
wskazujac, ze odbiornik jest w trybie bind.

4. Odtgcz kabel bind i kabel zasilajgcy od odbiornika. Nastepnie podtacz kabel
zasilajacy do portu B/VCC.

5. Sprawdz dziatanie serwomechanizmow. Jesli cos nie dziata tak jak powinno,
rozpocznij procedure od poczatku.

4.3. Przed uzyciem

Przed przystgpieniem do pracy nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci w celu
sprawdzenia systemu:

1. Sprawdz, czy wszystkie serwomechanizmy i silniki dziatajg zgodnie z
oczekiwaniami.

2. Sprawdz zasieg dziatania: jeden operator trzyma nadajnik, a drugi odsuwa
model od nadajnika. SprawdzZ model i zaznacz odlegtos¢, od ktdrej model
zaczyna traci¢ kontrole.

AUWaga:

- Przerwij korzystanie z urzagdzenia w przypadku zaobserwowania jakiejkolwiek
nieprawidtowej aktywnosci urzadzenia.

- Upewnij sie, ze model nie wyszedt poza zasieqg.

Zrodta zaktécen moga wptywad na jako$¢ sygnatu



4.4. Wytgczanie urzadzenia
Aby wytgczy¢ system, nalezy wykonad ponizsze czynnosci:
1. Odtgcz zasilanie odbiornika.

2. Przytrzymaj przyciski zasilania nadajnika, aby wytgczy¢ nadajnik.

AUwaga:

- Upewnij sie, ze odtgczytes zasilanie odbiornika przed wytgczeniem nadajnika.

- Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze doprowadzi¢ do uszkodzenia lub
powaznych obrazenh.



5. Ekran giowny

Ekran gtéwny wyswietla przydatne informacje o modelu, w tym timery, tryb
lotu oraz status TX/RX

Ekran Startowy

T1 MmO T = Status baterii TX/RX
Timer + menu Timera -k - .
TE EEDE:DD H::.: Menu ustawien baterii

FLY MODE:
Monu usiawich 1 Modedl
1500E

Gidwne menu

- -
Ekran Servo

Macisnij i przytrzymaj ekran, aby
przeprowadzic .::]". 1 [ ] ] ] |
test serwomechanizmaow.
Uwaga: Upewnij sie, Ze silniki sa ':]"IE L | | | I
wytaczone/odigczone podczas tego testu.
Niezastosowanie sie do tego zalecenia Ehﬂ L | | | |

:::ﬁ?egf}prowadzié do wypadku lub chq [ | | | ]
ChS I ' —
Che C3 ' —

Wyswietlacz czujnikow




Nawigacja w systemie zostata zaprojektowana tak, aby byta tatwa i szybka w
obstudze.

- Aby zmieni¢ strone ekranu gtéwnego, przesun palcem od lewej do prawej
strony ekranu, aby wyswietli¢ ekran kanatéw lub od prawej do lewej strony
ekranu, aby wyswietli¢ ekran czujnikéw.

- Aby wejs¢ do menu gtéwnego, nacisnij ikone '¥' . Nastepnie przesuh palcem
po ekranie w gore lub w dot.

- Aby wejs¢ do danej funkcji, dotknij jej nazwy.

- Aby poruszac sie po menu funkcji, przesuwaj palcem po ekranie w gére lub w
dét, a nastepnie nacisnij pozycje na liscie, aby do niej wejs¢.

- Aby wrdéci¢ do poprzedniego menu, nacisnij ikone .

5.1. Tryb Latania

W tym trybie mozna zapisa¢ ustawienia, ktére mogg by¢ przywotane w
dowolnym momencie przez przetaczenie przetacznika.

Dostepnych jest kilka opcji:

- A: Zapisuje kanat uzywany przez kontroler lotu.

- 1. 1. Dotknij pola po prawej stronie zgdanego kanatu.

- 2. Wybierz prawidtowg liczbe i uzyj klawiszy strzatek w gére i w doét.

- 3. Naciénij przycisk =" lub >, aby potwierdzi¢ lub anulowa¢ zmiany.
- B: Zapisuje pierwszy wybrany przetgcznik aktywacyjny.

- C: Zapisuje drugi wybrany przetacznik aktywacyjny.

- D: Ta liczba reprezentuje aktualnie wybrany tryb. Nazwa obok numeru trybu
moze sie zmieniac.

- 1. Stuknij w ekran dotykowy.

- 2. Uzyj klawiatury ekranowej, aby wprowadzi¢ nowa nazwe.

- 3. Wybierz ikone, Kl aby zapisa¢ i powréci¢ do poprzedniego menu.

- E: Zmienia czutos¢ lub zakres przepustnicy dostepnej dla kazdego silnika.
- 1. Dotknij pola po prawej stronie zgdanego kanatu.

- 2. Wybierz wtasciwg cyfre i uzyj klawiszy strzatek w gére i w dét.

- 3. Naci$nij przycisk =" lub :X: aby potwierdzi¢ lub anulowad zmiany.
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Przypisanie trybéw do tgcznikdédw kontrolera.

To jakie tryby sg dostepne zalezy od tego jakie przetaczniki sg do nich
przypisane. Jesli jeden przypisany jest do jednego przetacznika dwu
pozycyjnego, przetgcznik bedzie miat dostep do trybdéw 1 i 2 ale jesli przypisany
jest on do dwdch 2 pozycyjnych przetgcznikdw bedzie miat on dostep do 4
trybéw. .Aby miec¢ dostep do kontroli wszystkich 9 trybdw nalezy uzy¢ dwéch
przetgcznikdw 3 pozycyjnych razem.

Cykliczne przechodzenie przez wszystkie 9 trybdéw:

Pozycja SwB Pozycja SwC Tryb
Goéra Goéra 1
Géra Srodek 2
Gora D6t 3
Srodek D6t 4
Srodek Srodek 5
Srodek Goéra 6
D6t Gora 7
D6t Srodek 8
Dot Dot 9




5.2. Timery

Aby wejs¢ do funkcji timera dotknij T1/T2 na ekranie gtéwnym. W systemie
dostepne sa 2 timery,oba moga by¢ przypisane do przetacznika i majg one 3
rézne ustawienia.

Konfiguracja:

1. Wybierz tryb.

Tryby do wyboru:

- Up: timer rozpoczyna sie od zera i odlicza w gére.

- Down: (Licznik czasu w dét) zaczyna sie od wybranego wczesniej punktu i
odlicza w dét.

- D/U(Down p6zniej up): Timer D/U rozpoczyna sie od ustawionego czasu i
odlicza w dét do 0, a nastepnie odlicza w gére.

2. 2. Jesli jest to konieczne, nalezy ustawi¢ wstepnie zdefiniowany czas,
wybierajgc opcje "Setup". Wybierz wtasciwg liczbe (mozesz zmienic jej wartosc
za pomoca klawiszy strzatek na ekranie).



6.Ustawienia

6.1. Funkcja odwracania

kierunek ruchu kanatu w stosunku
do jego punktu wejsciowego. Na
przyktad, jesli topatki obracajg sie w ‘:]"l 1 Hur C]"IE HUI"
niewtasciwym kierunku, a model
kieruje ciag silnikéw w ztym ‘:]13 Hnr ‘:hq Hnr
kierunku, funkcja odwracania moze ‘:]‘IE REU {:].-.E. HDI"

pomdc w tej sytuacji, poprzez

umozliwienie odwrécenia topatek 1:]-'.'? REU {:hﬂ HDI"

silnikéw, dzieki czemu model

zacznie sie znéw unosic. ﬂ]-]"_:.l HDI" {:h 1ﬂ HDI"

Ustawienia:

Aby zmieni¢ pomiedzy normalnym a wstecznym kierunkiem, dotknij pola po
prawej stronie ekranu zgdanego kanatu.

Nor= Tryb normalny

Rev= Tryb wsteczny

Wybierz ikone, [Kalaby zapisa¢ i powréci¢ do poprzedniego menu.



6.2. Funkcja punktéw krarnicowych

Funkcja punktéow krahcowych zmienia zakres ruchu dostepnego dla wybranego
kanatu. Funkcja ta moze by¢ uzyta w celu ograniczenia przechylenia modelu,
aby tatwiej byto nim sterowac.

Lewe pole to dolny punkt krahcowy, prawe pole to gorny punkt koncowy.

Chl [100¥ | [100%

1. Dotknij pola niskiego lub wysokiego

punktu krahcowego. Chi 1O 1 GOGss
2. Dotknij liczby punktu krancowegodo 2 LG 1Ok~
zmiany, a nastepnie uzyj ekranowych Ch3 1 e 1O

strzatek w gére i w dét, aby zmienié

aroes Chd [100v | [100%
"l Y E AT LE 1 s
“ )T ™
Sl =l

3. Nacisng¢ przycisk s > lub , aby potwierdzi¢ lub anulowa¢ zmiany.
4. Wybra¢ ikone , Kl aby zapisa¢ i powréci¢ do poprzedniego menu.

Menu

6.3. Funkcja Subtrim

Funkcja Subtrim zmienia punkt srodkowy kanatu. Na przyktad, jesli model
zawsze dryfuje na jednga strone, mozna to skorygowac za pomoca funkcji Sub
Trim.

Aby ustawi¢ funkcjeSubtrim:

1. Dotknij pola po prawej stronie zgdanego kanatu.

Chl Ox
2. Wybierz wtasciwag wartosc i uzyj przyciskéw strzatek w gére i w dét.

P =t
SO X|

3. Naciénij przycisk  + lub X aby potwierdzi¢ lub anulowaé zmiany.

4. Wybierz ikone , Kl aby zapisa¢ i powréci¢ do poprzedniego menu.



6.4. Kanaty AUX

Kanaty pomocnicze AUX moga by¢ uzywane w celu sterowania dodatkowymi
czesciami modelu, takimi jak podwozie czy Swiatfa.

1. Wybierz kanat uzywajac klawiszy strzatek w lewo lub w prawo na ekranie po
obu stronach nazwy kanatu.

4 [Channel 5])

2. Lewe pole nazwy kanatu pozwala uzytkownikowi wybra¢ typ sterowania dla
kanatu np.: Nul, VRx, Stx, KEY i Swx.

==

3. Wybierz ikone, K3 aby zapisa¢ i powréci¢ do poprzedniego menu.

Uwaga:

Jesli kanat jest uzywany w trybie lotnym, system poinformuje o tym
uzytkownika i uniemozliwi jakiekolwiek zmiany

w tym kanale.



6.5. Mix

Funkcja Mix umozliwia miksowanie pomiedzy 2 ré6znymi kanatami. Na przyktad,
mozliwe jest utworzenie miksu pomiedzy sterem kierunku i lotkami, kiedy
model bedzie sie obracat, ster kierunku bedzie sie automatycznie poruszat, aby
wykonac obrét modelu.

Uwaga: Aby dokona¢ zmian w miksie kanatéw, muszg one by¢ najpierw
wytaczone.

Mix [OFfF |

- Master: Ten kanat moze kontrolowad¢ kanat slave.

Master [Ch1 ]

- Slave: Ten kanat jest kontrolowany przez kanat master.

Slave [ChZ |

- Offset: Offset dziata jak funkcja trim lub funkcja sub trim pozwalajgc
uzytkownikowi na zmiane pozycji Srodkowej kanatu slave.

Offset

- Pos: Decyduje i zmienia, jak bardzo kanat slave bedzie sie zmieniat w
stosunku do kanatu master w ruchu dodatnim przy wartosci 50%.

Pos

W sytuacji, kiedy master przesunie sie do 100% swojego dodatniego ruchu,
kanat slave przesunie sie do dodatniego punktu 50%.

- Neg: Zmienia jak bardzo Slave bedzie sie poruszat w stosunku do kanatu
masterw ruchu ujemnym 50%, kiedy kanat Master przesunie sie do 100%
swojego ruchu ujemnego, Slave przesunie sie do 50% ujemnego.

Neg



Ustawienia:

1. Jesli kanat miks nie jest wytgczony, wytacz go dotykajgc pola oznaczonego
symbolem "ON".

2. Wybierz kanat gtéwny (master) dotykajac pola po prawej stronie kanatu
gtéwnego i wybierz kanat z listy.

3. Wybierz kanat podrzedny (slave) dotykajgc pola po prawej stronie kanatu
podrzednego (slave), a nastepnie wybierz kanat z listy dostepnych kanatéw.

4. Jesli to konieczne, ustaw kanat offset na kanale podrzednym. Zaznacz pole
po prawej stronie funkcji offsetu, wybierz wtasciwg wartos¢, a nastepnie uzyj
klawiszy strzatek w goére i w dét, aby zmieni¢ wartos¢. Nacisnij Vi lub przycisk

>, aby potwierdzi¢ lub anulowa¢ zmiany.

5. Ustaw dodatni wspétczynnik uzywajgc pola po prawej stronie funkcji "pos",
nastepnie wybierz wtasciwg liczbe dziesietng i uzyj klawiszy strzatek w gére i w
dét aby zmieni¢ wartos¢, nacisnij przyciski strzatek w gére i w dét, aby

zmieni¢ zgdang wartos¢. Nacisnij przycisk lub* | aby potwierdzi¢ lub
anulowac zmiany.

6. Jesli chcesz ustawic stosunek ujemny kanatu, uzyj pola na prawo od kanatu
"neg", by wybra¢ wtasciwa liczbe oraz uzyj klawiszy strzatek w gore i w dot aby
zmieni¢ wartosc.

7. Po dokonaniu wszystkich zmian wiacz wybrang funkcje dotykajgc pola po
prawej stronie napisu "Mix".

8. Wybierz ikone , Kl aby zapisac i powréci¢ do poprzedniego menu.



6.6. Funkcja Failsafe

Funkcja Failsafe umozliwia wstepne ustawienie pozycji kanatéw dla odbiornika
w przypadku utraty sygnatu.

Ustawienie:
1. Aby ustawi¢ pozycje failsafe na kanale, wybierz kanat z listy,
aby wybrad kanat dotknij pola po prawej stronie nazwy kanatu. Chi OFF
2. Pole obok nazwy kanatu powinno wyswietla¢ "On", aby mogto <h=z OFF

. , . . Ch3 OFF
zostaC wtgczone. Pole powinno teraz wyswietlac "Off". Cha OFF
3. Przesun i przytrzymaj kanat na zgdanej pozycji, a nastepnie i nTT
trzymajac kanat na zadanej wartosci dotknij pola Setup.
Ustaw wszystkie: Ch3 [OFfF ]
Mozliwe jest jednoczesne ustawienie wszystkich kanatéw, aby to —80#
zrobi¢ nalezy najpierw === i

wigczyc¢ wszystkie kanaty jak opisano powyzej, przytrzymac
wszystkie kanaty w zgdanej pozycji i wybrac¢ "Ustaw wszystkie".
i wybra¢ "Ustaw wszystkie" na dole listy.

System poprosi o potwierdzenie, nalezy wybra¢ "Y" (tak). =2t all
Aby zresetowac wszystkie kanaty, nalezy wybrac opcje "Resetuj |Reset all
wszystkie".

Wybrac¢ ikone , KM aby zapisac i powrdci¢ do poprzedniego menu.

6.7. Funkcja Bri/Sound

Ta funkcja steruje jasnoscia ekranu i _
gtosnosc¢ systemu. BRI ./ 30O0UND

Aby dokona¢ zmian w jasnosci lub gtosnosci,

dotknij i przeciggnij czarne pole znajdujgce sie O a0 00
wewnatrz odpowiedniego suwaka. Nastepnie -1 . |+
wybierz ikoneKa , aby zapisac¢ i powréci¢ do O S0 100
poprzedniego menu. @l - ..|.




6.8 Tryb Output

System posiada dwa tryby wyjscia, PWM i PPM.
Aby przetgczac sie pomiedzy trybami nalezy dotkng¢ zadanego trybu, aktualny
tryb bedzie miat czarng kropke nad ikong, co oznacza, ze tryb jest wybrany.
Wybierz ikone, K&l aby zapisa¢ i powréci¢ do poprzedniego menu.

oOUuTPFUT MODE

@ PUM Mode
> PPM Mode

6.9. Tryb Stick

Tryb 1 oyhi2
Pndnnf%? Przepustnica Przepustnica Podnoénik
Ster mE :.=5.,.| | | | Lotka Ster
Tryb 3 Tryb 4

| E \ K j |
&_L /

Lotka

System posiada 4 tryby drgzka(stick) do wyboru, aby zmieni¢ tryb dotknij M1,
2, 3 lub 4 po prawej stronie ekranu. Aktualnie wybrany tryb jest podswietlony

Na Czarno.




6.10. Reset fabryczny

Ta funkcja przywraca wszystkie ustawienia do wartosci domysinych. Aby
zresetowac system dotknij "Factory Reset" w menu gtdwnym a nastepnie, gdy
zostanie wyswietlony komunikat potwierdzajacy, dotknij "Y" dla potwierdzenia.
Uwaga: Po zresetowaniu wszystkie zapisane ustawienia uzytkownika zostang
utracone.

6.11. Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Aby zaktualizowac oprogramowanie sprzetowe systemu:

1. Pobierz najnowsze oprogramowanie sprzetowe ze strony www.flysky-cn.com.
2. Otworz aktualizacje oprogramowania na komputerze i podtgcz system za
pomoca kabla USB.

3. Wybierz "Firmware Update" z menu funkcji systemu. System wyswietli
komunikat: "Kiedy system wejdzie w tryb aktualizacji oprogramowania
sprzetowego, zatrzyma inne funkcje" Jesli chcesz konturowad,wybierz "Y". Po
wejsciu w tryb aktualizacji ekran zostanie wytgczony.

4. Po rozpoznaniu systemu przez komputer wybierz przycisk aktualizacji
znajdujacy sie w dolnej czesci programu do aktualizacji.

Po zakohczeniu aktualizacji systemu, zostanie on automatycznie ponownie
uruchomiony. Po ponownym uruchomieniu systemu moznesz bezpiecznie
odtaczy¢ kabel USB.

6.12. Informacje o FS-i6S

Niniejsze menu w kontrolerze pokazuje nazwe produktu, wersje
oprogramowania uktadowego, date wydania aktualnego oprogramowania.



7. Specyfikacja produktu

7.1 Specyfikacja nadajnika (FS-i6S)

Liczba kanatéw 1-

Rodzaj modelu Quadrokopter
Zasieg RF 2.4055 ~2.475 GHz
Przepustowosc¢ 500KHz

Pasmo 140

Moc RF Mniej, niz 20dBm
System 2.4G AFHDS 2A

Rodzaj kodu GFSK

Czutos¢ 4096

Ostrzezenie o niskim poziomie baterii |Tak ( ponizej 4.2V)
Port PS2/USB Tak

Moc wejsSciowa 4.2V - 6.0V
Dtugos¢ Anteny 26 mm*2

Waga 4109

Rozmiary(dtugoséxszerokoséxdtugosc)

179mm x 81mm x 161 mm

Kolor

Czarny/Biaty

Certyfikat

CEO0678, FCC




7.2 Specyfikacja odbiornika (FS-iA6B)

Liczba kanatéw

6

Rodzaj Modelu

Quadrokopter/Fixed-wing/Helicopter

Zasieg RF 2.4055 ~2.475 GH
Pasmo 140

Czutos¢ RX -105dBm

System 2.4G AFHDS 2A

Rodzaj kodu GFSK

Moc wejsSciowa 4.0V -6.5V DC
Waga 14.99

Dtugos¢ anteny 26 mm*2

Rozmiary(dtugoséxszerokoséxdtugosd)

47mm X 26.2mm X 15 mm

Kolor Czarny
Certyfikat CEO0678, FCC
Port i-Bus Tak

Port poboru danych Tak




8. Zawartos¢ paczki

Produkt llosé
F5-i6S 1
FS-iABB or FS-iA10B 1
. _ss-lmn.“
Kabel Micro USB 1
Statyw do telefonu (Opcjonalnie)
Czujniki: (Opcjonalnie)
« FS-CPDO1
« FS-CPDO2
«  FS-CTMO1
«  FS-CVTO1
Instrukcja obstugi 1 [ .
® 0
=)
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