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1.1 Zastrzezenie

Drony to produkty potencjalnie niebezpieczne i stosunkowo ikowane w obstudze. Przed uzyciem produktu nalezy przeczyta¢ petng instrukdje obstugi,

aby upewnic sie, ze rozumiesz podstawowa wiedze na temat drona i znasz podstawowe funkgje. Zaleca sie, aby po raz pierwszy uzywac go w trybie GPS na

otwartej przestrzeni zewnetrznej, aby zapoznac sie z jego obstuga.

Aby korzystac z produktu bezpiecznie i prawidtowo, nalezy scisle przestrzegac instrukcji obstugi i $Srodkéw ostroznosci.

Uzytkownicy w wieku ponizej 16 lat musza by¢ pod opieka osoby dorostej podczas korzystania z produktu. Przechowuj produkt poza zasiegiem
dzieci.
Firma nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci i nie oferuje ustug gwarancyjnych za jakiekolwiek bezposrednie lub posrednie straty (w tym, lecz nie wytacznie,

straty materialne i obrazenia ciata) powstate na skutek nieprzestrzegania przez uzytkownika zasad bezpiecznego korzystania z Instrukcji obstugi.

Nie wolno ¢ 7adnej czesci, z wyjatkiem topatek $migta, ani ponownie montowaé produktu i mocowa¢ do niego innych przedmiotéw; w
przeciwnym razie uzytkownik ponosi wszelkie wynikajace z tego konsekwencje.
W razie jakichkolwiek probleméw z uzytkowaniem, obstuga lub konserwacja prosimy o kontakt z lokalnym dealerem lub nasza firma.

Potensic zastrzega sobie prawo ostatecznej interpretacji niniejszego dokumentu i powiazanych dokumentéw produktowych, a takze podiega zmianom bez

p Aby uzyskac najn: informacje, odwieds strone https://www.potensic.com .
1.2 Bezpieczenstwo i srodki ostroznosci

Trzymaj sie z dala od przeszkod i tluméw

Trzymaj produkt z dala od ttuméw, wysokich budynkéw i przewodéw wysokiego napiecia. Unikaj uzywania go w trudnych warunkach pogodowych,
takich jak wiatr, deszcz i burze, aby zapewnic bezpieczenstwo uzytkownika i ttumu, poniewaz predko$¢ lotu, stan i potencjalne zagrozenia produktu moga
byé niepewne.

Unikaj wilgoci

Chron produkt przed wilgocig, aby unikna¢ nieprawi sci lub f h wilgocia precyzyjnych podzespotéw elektronicznych i czesci
mechanicznych znajdujacych sie wewnatrz.

Bezpieczna eksploatacja

Produkt moze byé narazony na wieksze ryzyko, gdy uzytkownik czuje sie zmeczony lub brakuje mu energii i doswiadczenia. Aby zachowa¢ bezpieczeristwo,
nalezy ponownie zamontowac lub naprawi¢ produkt przy uzyciu oryginalnych czesci. Nalezy obstugiwac i uzywac produktu w dozwolonym zakresie i
przestrzegac lokalnych przepiséw bezpieczeristwa.

Trzymac z dala od szybko obracajacych sie czesci

Podczas gdy $migfa produktu obracaja sie z duza predkoscia, trzymaj go z dala od tuméw i zwierzat, aby unikna¢ zadrapar lub zakiécen. Nie dotykaj
wirujgcych $migiet rekoma.

Trzymac z dala od zrédet ciepta

Aby unikna¢ anomalii, odksztalceri, a nawet uszkodzen, nalezy chroni¢ produkt przed cieptem i wysoka temperatura, poniewaz jest on wykonany z

metalu, wiokien, plastiku i elementéw elektronicznych.

1.3 Ostrzezenia i monity
01. Prosimy o zapoznanie sie ze wskazéwkami zawartymi w pakiecie.
02. Uzytkownik powinien unikac strat osobistych i materialnych podczas korzystania z produktu.
03. Ani Spéika ani nasi dealerzy nie ponosza odpowiedzialnosci za straty i obrazenia ciata powstate w wyniku:
[re——
04. Debuguj i instaluj produkt cisle wedtug krokéw podanych w instrukcji. Zachowaj odlegtos¢ ponad 1-2 m od
innych podczas korzystania z produktu, aby unikna¢ obrazen w przypadku uderzenia produktu w gtowe, twarz lub ciato danej osoby.
05. Produkt powinien by¢ montowany przez osobe dorosta. Uzytkownicy w wieku ponizej 14 lat nie powinni obstugiwa¢ produktu sami.

tadowanie akumulatora powinno odbywac sie pod nadzorem osoby dorostej, z dala od materiatéw tatwopalnych.
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o
&

. Przechowywac produkt w miejscu niedostepnym dla dzieci, aby unikna¢ przypadkowego spozycia, poniewaz zawiera on mate czesci.

o
<

. Aby unikna¢ wypadku, nie nalezy uzywat produktu na drodze lub w wodzie.

o
®

. Zabrania sie demontazu i ponownego montazu produktu, za wyjatkiem $migiel; w przeciwnym razie moze doj$¢ do nieprawidtowosci.

2
)

. Nataduj inteligentna baterie za pomoca tadowarki USB zgodnej ze standardem FCC/CE.

S

. Pilot zdalnego sterowania posiada wbudowang baterig litowa 3,7 V, ktérej nie trzeba wymieniac.

. Nie wolno zwierac ani $ciska¢ akumulatora, aby unikng¢ wybuchu.

N

. Nie umieszczaj akumulatora w goracych miejscach (w ogniu lub w poblizu grzejnika elektrycznego).

©

. Zachowaj bezpieczng odleglosé od $migiet obracajacych sie z duza predkoscia; nie uzywaj produktu w

thumow, aby unikna¢ zadrapar i obrazen.

I

. Nie nalezy uzywaé produktu w miejscach, w ktérych wystepuje silne pole magnetyczne, np. w poblizu przewodéw wysokiego napiecia, budynkéw,

zawieraja metale, samochody i pociagi; w przeciwnym razie produkt moze ulec uszkodzeniu,

@

. Prosze o zapoznanie sie z lokalnymi przepisami i regulacjami, aby unikna¢ ich tamania.

>

. Zaprzesta uzywania pilota w okresie i regionie objetym kontrol radiowa, zgodnie z

, aby spetni¢ g dotyczace $ iska magnetycznego radia.
17. Unikaj lotéw na matej wysokosci nad powierzchnia wody.

18. Trzymaj go z dala od lotnisk, linii lotniczych i innych stref objetych zakazem lotéw.

2. Wskazowki dotyczace czytania

»

»

»

»

2.1 Symbole

@ Zabroniony

2.2 Sugestie dotyczgce uzytkowania
1. Uzytkownikow zdecydowanie zaleca sie obejrzenie filmu instruktazowego i skréconej instrukcji obstugi przed zapoznaniem si z podrecznikiem.

2. Przed skorzystaniem z Instrukcji nalezy najpierw zapoznac sie z Zastrzezeniem i Srodkami ostroznosci .

2.3 Samouczek wideo / Pobierz aplikacje
Zeskanuj kod QR po prawej stronie, a bedziesz mégk:

1. Pobierz aplikacje PotensicPro (zwana dalej ,Aplikacja’).

2. Obejrzyj filmy instruktazowe.

3. Uzyskaj dostep do najnowsze] wersji podrecznika zytkownika.

4. Zapoznaj sie z odpowiedziami na czesto zadawane pytania (FAQ).

2.4 Rejestracja i pomoc
Przed pierwszym lotem pamietaj o zarejestrowaniu konta osobistego w aplikacji, aby méc w petni korzystac z jej dobrodziejstw.
Procedury rejestracyjne

Prosze wpisac swoj adres e-mail, hasto, sprawdzi¢ protokot i Kliknac ,Zarejestruj". Po rejestracji mozesz zalogowat sie do systemu.

(Uwaga: Do rejestracji wymagane jest polaczenie z Internetem)
Pomoc
Dziekujemy za zakup drona ATOM. Przeczytaj uwaznie instrukcje.

Jesli potrzebujesz pomocy, skontaktuj sie z naszym zespotem wsparcia pod adresem support@potensic.com . Podczas zgtaszania potrzeby

skorzystania z serwisu posprzedazowego nalezy podac numer zaméwienia i opis problemu.
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» 2.5 Terminy techniczne

B

IMU (jednostka pomiaru bezwtadno$ciowego), najwazniejszy czujnik rdzenia
warkot.

TOF (czas lotu)

TOF (czas przelotu) - czas od wystania do odebrania wykrywajacego sygnatu

podczerwieni, pozwalajacy okresli¢ odlegtos¢ do celu.

System widzenia w d6t

System czujnikéw znajduije sie u spodu drona i sktada sie z kamery oraz modutu TOF.

Pozycjonowanie wizji

Wysoka doktadnos¢ pozycjonowania realizowana jest za pomoca systemu wizji skierowanej

w dét.

Kompas Okresl kierunek dla czujnika geomagnetycznego i drona.
Barometr Czujnik cisnienia atmosferycznego, ktéry umozliwia dronowi okreslenie wysokosci na
podstawie ci$nienia atmosferycznego.
Zablokuj/odblokuj Przefacz silnik drona ze stanu statycznego na bieg jatowy.
Po odblokowaniu silnik zacznie sie obracac ze statg predkoscia, ale nie bedzie w stanie
B wytworzy¢ wystarczajacej sity nosnej, aby dron mégt wystartowac.
Dron automatycznie powréci do punktu HOME na podstawie pozycji GPS.
Automatyczny powré

Gtowa drona

Pozycja kamery drona.

Diwignia

nie sie lub opadanie drona.

Drazek sterujacy skokiem

Lataj dronem do przodu lub do tytu.

Drazek sterujacy rolkg

Lataj dronem w lewo lub w prawo.

Drazek sterujacy odchyleniem

Wigcz samoczynne obracanie drona w lewo lub prawo.
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Przeglad

W tym rozdziale przedstawiono charakterystyke funkcjonalng drona ATOM oraz schematy drona i pilota zdalnego sterowania.

» 3.1 Wprowadzenie
Dzigki skladanym ramionom i wadze ponizej 250 g produkt jest przenosny i tatwy w uzyciu. Produkt jest wyposazony w system pozycjonowania
wizyjnego, aby umozliwi¢ precyzyjne zawisanie na matej wysokosci w srodowisku wewnetrznym i zewngtrznym.
Tymczasem produkt jest wyposazony w czujnik GPS do realizacji pozycjonowania i automatycznego powrotu. Dzigki przetwornikowi obrazu
Sony CMOS 1/3" produkt moze nagrywac wideo 4K/30FPS HD i zdjecia 12MP. Kamera jest zamontowana na 3-osiowym gimbalu, co pozwala
kamerze na uzyskiwanie stabilnych uje¢ podczas obstugi drona.
Dzieki zastosowaniu zupetnie nowej techniki cyfrowej transmisji wideo PixSync 3.0™ 2.4G, pilot zdalnego sterowania ATOM moze osiggna¢
odlegtos¢ komunikacyjng 6 km i transmisje wideo 720P HD maksymalnie w idealnych warunkach. Otwérz pilota typu pull-type i sktadany pilot
zdalnego sterowania, aby ustabilizowac urzadzenie mobilne. Podtacz pilota zdalnego sterowania i urzadzenie mobilne kablem USB, aby obstugiwac
i skonfigurowa¢ produkt za pomocg aplikacji i ogladac transmisje wideo HD.
Wbudowana bateria litowa pilota zdalnego sterowania moze pracowa¢ maksymalnie ok. 2,3 godz.
ATOM korzysta z opatentowanej technologii sterowania lotem SurgeFly™, ktéra zapewnia maksymalng predkos¢ lotu poziomego wynoszacg

16 m/s (52 ft/s), maksymalny czas lotu wynoszacy okoto 32 minut oraz odpornos$¢ na wiatry o sile do 5. stopnia.

& Warunki testowe maksymalnego czasu lotu: Lot z réwnomierng predkoscia 5 m/s w temperaturze 25°C i przy bezwietrznych warunkach.
Warunki testowe maksymalnej odlegtosci transmisji: Pomiary wykonano w otwartym $rodowisku bez zaktécen, na
wysokosci lotu 120 m i bez uwzglednienia powrotu drona.

Zuzycie energii znacznie wzrosnie, gdy dron bedzie wracat pod wiatr. Jesli otrzymasz od aplikacji komunikat o napotkaniu
silnego wiatru, upewnij sie, ze obnizysz wysoko$¢ lotu i powrdcisz na czas, aby zapewni¢ bezpieczeristwo drona.

Lista kontrolna przed lotem:
1. Zwré¢ uwage na lokalng prognoze pogody i upewnij sig, ze nadaje sie ona do latania dronem.
2. Sprawdz, czy akumulator jest w petni natadowany.

3, Upewnij sie, ze iie sprzetowe jest i do naj j wersji.
4. Upewnij sig, ze srodowisko lotu jest otwarte i wolne od zaktécen.

5. Przed startem upewnij sie, ze akumulator jest pieczony, klamra je prawi i $migta nie sg zdeformowane.
i poluzowanych $rub.

6. Wiacz drona na otwartym i rbwnym terenie, poczekaj, az dron przejdzie w tryb GPS przed startem i zapta¢

zwré¢ uwage na punkt DOM.

» 3.2 Schemat drona

1. Wskaznik tadowania 7. Modut TOF 13. $migto

2. Port tadowania TYPE-C 8. Dolny otwdr chtodzacy 14. Ramie

3. Klamra baterii 9. Wskaznik zasilania 15. Statyw antenowy
4. Gniazdo karty SD 10. Przycisk parowania zasilania/czestotliwosci 16. Trzon ramienia
5. Wskaznik ogonowy 11. 3-osiowy gimbal i kamera

6. Modut wzrokowy monokularny 12. Silnik bezszczotkowy
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» 3.3 Schemat pilota zdalnego sterowania

1. Przycisk zasilania

Nacisniji kund

2. Wskaznik zasilania

Wskazuje poziom zasilania lub inny stan pilota zdalnego
sterowania.

3. Gniazdo drazka sterujacego

Po jednym gniezdzie po lewe] | prawej stronie, ktre stuz do

przechowywania kijow.

4. Interfejs typu C

Aby naladowac pilota zdalnego sterowania/podiaczy¢

urzadzenie mobilne.

5. Przycisk RTH/Pauza
Dlugie naciéniecie przez 1 sekunde powoduje
automatyczny powrét do punktu HOME.

Naciénij krotko, aby wstrzymac automatyczny lot.

6. Drazek sterujacy

7. Sktadane podwajne anteny

8. Pozycja instalacji urzagdzenia mobilnego

Aby umiesci¢ urzadzenie mobilne.

9. Przycisk fotografowania

Naciénij go krétko, aby wykona jedno zdjecie.

10. Przycisk nagrywania

Naciénij krétko, aby rozpocza¢/zatrzymac nagrywanie.

11. Pokretto gimbala

Za pomoca pokretta gimbala mozna sterowac nachyleniem
kamery.

06 —
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» 34 Przygotowanie drona Produkt
jest dostarczany w stanie ztozonym. Prosze roztozy¢ go w nastepujacy sposéb:

1. Zdejmij ostone gimbala.

2. Rozt6z przednie ramie przed tylnym.

3. Roztdz topatki $migta.

» 35 Przygotowanie pilota Instalacja telefonu
komorkowego i drazka sterujgcego

1. Rozt6z antene.
2. Podtgcz telefon komérkowy do kabla USB.

3. Podtacz cze$¢ telefonu komérkowego z portem USB
Podtacz kabel do gniazda pilota.

4. Pociagnij i otwdrz pilota obiema rekami i stabilnie ustaw telefon
komérkowy.

5. Podtacz drugi koniec kabla USB do
pilot zdalnego sterowania.

6. Wyjmij patyki.

7. Praykrec oba draki sterujace zgodnie  ruchem wskazowek zegara.

8. Instalacja zakoriczona.
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» 3.6 tadowanie / Uruchamianie i wytgczanie
Po otrzymaniu nowego akumulatora do drona, konieczne jest jego natadowanie, aby go obudzi¢, w przeciwnym razie dron nie uruchomi sie.
Podtacz port tadowania TYPE-C baterii i tadowarke USB do zasilacza AC, aby zakoriczy¢ jednorazowe tadowanie (fadowarka USB nie jest dotaczona

do zestawu. Uzytkownik moze uzyé tadowarki zgodnej ze specyfikacja FCC/CE, aby natadowac baterie). Czerwony wskaznik bedzie wiecit podczas

iwytaczy sie nie po jego zakonczeniu. Uzytkownik moze natadowac baterig za pomoca réwnolegtego koncentratora tadowania, jesli
zakupiono zestaw rozszerzajacy Fly.
Aby uzyskac wiecej szczegotéw, zapoznaj sie z Instrukcjg obstugi réwnolegtego HUB-a tadujgcego. Réwnolegty HUB tadujgcy moze réwniez tadowac

pilota.

Q Najkrotszy czas tadowania wynosi ok. 1 godz. 25 min przez port tadowania typu C. Upewnij sig, ze Twoja tadowarka obstuguje wyjscie 5 V/3 A, aby
osiagnac te predkosé fadowania.

Zaleca sie uz i i 2a pomoca 16 koncentratora ia, aby szybko é3 y

Jjednoczesnie.

'\ zewzgledsw bezpieczeristwa zaleca sie wyjecie akumulatora z drona w celu jego natadowania; w przeciwnym razie dron nie wiaczy sie, jesl

akumulator jest fadowany w dronie.

Jesli kabel tadujacy zostanie podtaczony, gdy dron jest wiaczony, urzadzenie wytaczy sig nie, a ie bedzie kor

Akumulator moze sie nadmiernie nagrza¢ po uzyciu; nie nalezy go tadowaé, dopéki nie ostygnie; w przeciwnym razie tadowanie moze zosta¢
odrzucone przez inteligentny akumulator.

taduj baterig co trzy miesiace, aby utrzyma¢ aktywnos¢ ogniwa.

Podfacz oryginalny kabel lub dowolny kabel obstugujacy prad o natezeniu powyzej 3 A do portu typu C. W przeciwnym razie moze dojs¢ do awarii
tadowania lub uszkodzenia akumulatora.

Uruchomienie

Dron: Upewni sie, ze bateria jest wiozona do pojemnika na baterie, naciénij krétko, a nastepnie diugo przycisk zasilania, az zaswiec sie wszystkie
wskazniki, a nastepnie zwolnij przycisk, aby uruchomic urzadzenie.

Pilot zdalnego sterowania: Naciénij i przytrzymaj przycisk ,Zasilanie”, az wszystkie kontrolki zaswieca sie, a nastepnie zwolnij przycisk, aby zakoriczyé

uruchamianie.

Zamknigcie

Dron: Naci$nij krétko, a nastepnie dtugo nacisnij przycisk zasilania drona, az wszystkie wskazniki zgasna, a nastepnie zwolnij

przycisk wytgczania.

Pilot zdalnego sterowania: Naci$nij i przytrzymaj przycisk zasilania, az wszystkie wskazniki zgasna, a nastepnie zwolnij przycisk, aby wytgczy¢ urzadzenie.

w dét.
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Produkt sktada sie z systemu sterowania lotem, systemu komunikacji, systemu pozycjonowania, systemu zasilania i inteligentnej baterii lotniczej. W tym

rozdziale opisano funkcje wszystkich czesci drona.

»

»

4.1 Pozycjonowanie

ATOM wykorzystuje nowa technologie sterowania lotem SurgeFly™ firmy Potensic, ktéra obstuguje dwa nastgpujace tryby pozycjonowania:

Pozycjonowanie GPS: zapewnia precyzyjne pozycjonowanie i nawigacje drona; obstuguje precyzyjne zawisanie, inteligentny lot i automatyczny

powrét.

Pozycjonowanie wizyjne: Moze realizowac precyzyjne pozycjonowanie na matej wysokosci w oparciu o Downward Vision System.

Pozycjonowanie wizyjne moze by¢ realizowane bez sygnatu GPS, dzieki czemu produkt moze by¢ uzywany w pomieszczeniach.

Jak przetaczac: System sterowania lotem przefacza sie automatycznie w zaleznosci od otoczenia drona. Jedli zaréwno GPS, jak i Downward Vision
System zawioda, sterowanie lotem zostanie przetaczone na tryb postawy, w ktérym dron nie osiggnie stabilnego zawisu, a uzytkownik musi recznie

skorygowac gest lotu za pomocg drazka sterujacego.

Poziom trudnosci obstugi drona znacznie wzrasta w trybie ATTI; przed uzyciem tego trybu nalezy opanowac zachowania i obstuge drona w tym

trybie; nalezy unikac latania dronem na duza odlegtos¢, aby uniknac ryzyka zwigzanego z btedng oceng gestéw drona.

& Predkos¢ lotu bedzie ograniczona w trybie pozycjonowania wizji (tryb OPTI).
Gdy sygnat GPS jest staby lub nie ma sygnatu GPS, nie bedzie mozna powréci¢ dronem i aktywowac niektdrych funkgji, takich
jak Waypoint Flight lub QuickShots.

@ Trudnos$¢ sterowania dronem znacznie wzro$nie w trybie ATTI, dlatego upewnij sie, ze opanowates obstuge drona w tym
trybie. Zawsze trzymaj drona w zasiegu wzroku, aby unikng¢ ryzyka w przypadku btednej oceny potozenia i kierunku drona.

4.2 System widzenia w dét

ATOM jest wyposazony w system widzenia w dét, ktory znajduije sie pod Modul TOF
dronem. System widzenia w dét sktada sie z kamery monokularowej i

modutu TOF. System TOF

modut obejmuje tube nadawczg i tube odbiorczg, moze precyzyjnie obliczy¢
wysokos¢ lotu nad ziemig poprzez obliczenie czasu transmisji i ]

odbioru sygnatéw podczerwieni. W potaczeniu z kamerg monokularowa

system moze pomdc w osiggnieciu precyzyjnego pozycjonowania na niskich

wysokosciach, Kamera monokularowa
Pliki wykrywania
System widzenia w dét dziata najlepiej, gdy dron znajduje si¢ na wysokosci od 0,3 do 5 m, a jego zasieg dziatania

wynosi od 0,3 do 10 m.

Gdy GPS jest niedostepny, Downward Vision System zostanie aktywowany, jesli dron leci nad widocznymi powierzchniami przy wystarczajacym
oswietleniu. Downward Vision System dziata najlepiej, gdy dron znajduje sie na wysokosci od 0,3 do 5 m. Jedli wysokos¢ drona przekracza 5 m,
system Vision System moze zostac¢ uszkodzony, dlatego nalezy zachowac szczegélng ostroznos¢.

Jak uzywac

Downward Vision System zostanie aktywowany automatycznie, jesli spetnione zostang warunki pozycjonowania. Wskaznik ogona drona

miga dwa razy na cyjanowo, co oznacza, ze Downward Vision System dziata.

Ograniczenie predkosci: Aby zapewni¢ dokladnos¢ pozycjonowania i bezpieczefistwo lotu podczas lotu z pozycjonowaniem wizyjnym, dron

bedzie aktywnie ograniczat predkos¢ lotu.
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& Pozycjonowanie wizji jest tylko funkcjg pomocnicza lotu, zawsze zwracaj uwage na zmiany w $rodowisku lotu i trybie

pozycjonowania i nie polegaj zbytnio na automatycznej ocenie samolotu. Uzytkownicy muszg caty czas kontrolowac pilota i by¢
przygotowani na reczng obstuge drona w dowolnym momencie.

Uktad wizualny nie dziata prawidtowo podczas lotu nad nastepujgcymi powierzchniami:

1. Powierzchnia o jednolitym kolorze

voE W

przestrzen wewnetrzna.

~ o

Miejsca o stabym lub silnym Swietle.

spéjnym wzorze paséw.

Powierzchnia z silnym odbiciem, np. gtadka powierzchnia metalowa

. Przezroczysta powierzchnia obiektu, np. powierzchnia wody i szkto

. Ruchome tekstury, takie jak biegngce zwierzeta i poruszajace sie pojazdy.
Scenariusze z drastyczng zmiang $wiatta. Na przyktad dron leci w przestrzen kosmiczng na zewngatrz przy silnym swietle

. Powierzchnia o bardzo powtarzalnej fakturze, np. ptytki podtogowe o tej samej fakturze i matym rozmiarze oraz bardzo

Ze wzgledéw bezpieczenstwa przed lotem sprawdz kamere oraz nadajnik-odbiornik TOF i wyczys¢ je miekka szmatkg, jesli sg
zabrudzone, zakurzone lub zamoczone. Skontaktuj sie z pomocg techniczng Potensic, jesli system wizyjny jest uszkodzony.

» 4.3 Wskaznik stanu drona

Uruchomienie/

Trwa uruchamianie/wytgczanie: Zielony wskaznik Swieci Swiattem ciggtym

Wskaznik miga

powoli na zielono

Wskaznik miga

powoli wkolorze cyjanowym

Zamkniecie
Pozycjonowanie GPS Pozycjonowanie wizji Tryb postawy Powrét
Status 2 [EOSEEREEHSSE e IR rREn RSt R R s mmS SR HeE S EEs Ry
lotu Wskaznik Wskaznik

miga powoli na
niebiesko

miga powoli na
czerwono

Ostrzezenie i
Btad

Kontroler zdalnego
sterowania nie ma
potaczenia z dronem
(komunikacja utracona)
Wskaznik swieci

na niebiesko

Niski poziom baterii

Wskaznik miga

szybko na czerwono

Btad czujnika

Wskanik wiecl

iaghym czerwonym wiatiem

Awaryjne zatrzymanie
Smigta
Wskaznik zaswieca sie na
krétko na czerwono, a
nastepnie gasnie na dlugo

Aktualizacja i
kalibracja

Kalibracja kompasu (pozioma)

Wskaznik ma

naprzemienne miganie

miedzy kolorem czerwonym i zielon,

Kalibracja kompasu (pionowa)

Wskaznik miga naprzemiennie

na niebiesko i zielono

Tryb parowania
czestotliwosci
Wskaznik miga

szybko na zielono

Tryb
aktualizacji
Wskaznik miga

szybko na niebiesko

10 —
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» 4.4 Inteligentna bateria
4.4.1 Funkcja

Inteligentna bateria ATOM jest zamontowana z ogniwem o wysokiej energii i zaawansowanym BMS. Szczeg6ty sg nastepujgce:

Podstawowe pa

etry

Model: DSBT02B

Tlosé komérek 2 serie Pojemnosc baterii 2230mAh
Napiecie znamionowe 77V Napiecie zakoniczenia fadowania | 8.8V
TYP-C/ TYP-C: 5V/3A
Tryb tadowania ) . Maksymalny prad tadowania R .
Réwnolegty HUB tadowania Réwnolegty HUB tadowania: 8 V/2,0 Ax 3
Funkcjonowat

Balansowac
Automatyczne wyréwnywanie napiecia ogniw w celu zapewnienia sprawnosci akumulatora.
ochrona
Zabezpieczenie przed Jezeli akumulator jest w petni natadowany i nie jest uzywany, po 5 dniach zacznie powoli roztadowywac

samoroztadowaniem sie do 50%-70%, aby chroni¢ ogniwa akumulatora.

Ochrona przed tad ie zostanie przerwane po petnym W przeciwnym razie akumulator moze ulec
pr i iu na skutek

Ochrona Nalezy zwréci¢ uwage na srodowisko tadowania, w przeciwnym razie tadowanie zostanie
temperaturowa automatycznie przerwane, gdy temperatura akumulatora spadnie ponizej 0°C lub przekroczy 40°C.

Inteligentne

) ) Jezeli prad tadowania jest zbyt wysoki, akumulator automatycznie ograniczy prad w celu jego ochrony.
ograniczenie pradu

tadowania
W stanie nielotowym bateria automatycznie odetnie zasilanie, aby uniknag¢ nadmiernego
Zabezpieczenie przed roztadowania, gdy bateria zostanie r do okreélonego pozi w tym momencie
nadmiernym roziadowaniem bateria przejdzie w stan u$pienia. Zaleca sig jak najszybsze natadowanie baterii.
Zabezpieczenie Gdy akumulator drona wykryje zwarcie, zasilanie zostanie automatycznie odcigte w celu ochrony
przeciwzwarciowe akumulatora i drona.

System BMS monitoruje stan akt i powiadamia o jego iu w aplikacji w przypadku uszkodzenia

Monitorowanie . . o . ) N o
b ogniwa, braku réwnowagi napiecia ogniw lub innych btedéw akumulatora, przypominajac uzytkownikowi o
stanu baterii
koniecznosci terminowej wymiany akumulatora.

Komunikacja Akumulator moze komunikowac sie z dronem w czasie rzeczywistym. Uzytkownik moze przegladac

funkcjonowac informacje w aplikacji, takie jak czasy obiegu akumulatora i ilos¢ energii elektrycznej w czasie rzeczywistym.

& Jedli akumulator nie jest uzywany przez dtuzszy czas, nalezy go tadowac co trzy miesigce, aby zachowac jego sprawnos¢.
Przechowuj baterie w chtodnym i suchym miejscu, niedostepnym dla dzieci.
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4.4.2 Montaz i demontaz baterii

Instalacja: Usuwanie:
Wsun baterig poziomo do pojemnika na baterie Najpierw nacisnij zatrzask inteligentnej baterii,
produktu, jak pokazano na ponizszym rysunku. Zaczep przytrzymaj gérng pokrywe baterii, aby jg wyjac.

baterii odskoczy i zablokuije sie po ustyszeniu dzwieku
Klikniecia”.

A=X) ?' f_\
= N 1

Przed wyjeciem baterii nalezy Klamra jest na swoim miejscu, bezpieczna Klamra nie jest na swoim miejscu,

wylaczyé produkt. co moze spowodowaé

wypadniecie akumulatora w trakcie lotu.

4.4.3 tadowanie

Zobacz 3.6, aby pozna¢ metode tadowania

4.4.4 Wyswietl poziom mocy
Po wiozeniu akumulatora do drona nacisnij krétko przycisk zasilania, aby wy$wietli¢ poziom natadowania inteligentnego akumulatora, jak
pokazano na ponizszym rysunku:

Przycisk zasilania Dioda 01 Dioda 2 Dioda 3 Dioda 4 Aktualny poziom mocy

Dioda LED 0%-~25%

Dioda 2
25%~30%
Dioda 3

30%~50%
Dioda 4

W

50%~55%

[am R1224

55%~75%

75%~80%

80%~97%

97%~100%

@ wskainik jest wylaczony

4.4.5 Instrukcje obstugi inteligentnego akumulatora w wysokiej/niskiej temperaturze

Gdy temperatura akumulatora spadnie ponizej 5°C, aplikacja wyswietli ostrzezenie o niskiej temperaturze akumulatora i poinformuje, ze

przed lotem nalezy go podgrzac.

Gdy temperatura akumulatora bedzie wynosi¢ 70°C, aplikacja wyswietli ostrzezenie o wysokiej temperaturze akumulatora i dron nie bedzie mégt
lata¢.

& W niskich temperaturach wydajnos¢ roztadowania bedzie znacznie ostabiona, a czas lotu ulegnie skroceniu, co jest normalne.

Unikaj diugotrwatej pracy w niskiej temperaturze, gdyz moze to skréci¢ zywotnos¢ akumulatora.
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» 4.5 Smigta

Istnieja dwa rodzaje $migiet ATOM, ktére sg zaprojektowane tak, aby obracac sie w réznych kierunkach. Znaki stuzg do wskazania, ktére $migta
powinny by¢ przymocowane do ktérych silnikow, dwa topaty przymocowane do jednego silnika s takie same.

Smigto Instrukcje instalacji Schematyczny diagram instalacji

. Zamontuj oznaczone
Wyrazny

topatki $migta na
oznaczonym ramieniu

$migto

Zainstaluj nieoznakowane

o O
Nieoznakowany
O topatki $migta na

$migto . lani
nieoznakowanym ramieniu

“O" za pomoca srubokreta dotaczonego do zestawu zamontu] $migfa.

Przytrzymaj silnik, aby tatwiej bylo wyja¢ fopatki $migta.

& Upewnij sie, ze oznaczone $migfa sa przymocowane do silnikéw ramienia ze znakami, a nieoznakowane $migta do silnikéw ramienia bez znakéw. W
przeciwnym razie dron nie bedzie még latac.
Jesli $migto jest uszkodzone, nalezy zdemontowa¢ dwa $migta i $ruby z odpowiedniego silnika, a nastepnie je wyrzucié.
Uzyj dwoch $migiet z tego samego opakowania. NIE mieszaj ze $migtami z innych opakowar.

topatki $migiet s ostre. Obchods sie z nimi ostroznie. NIE $ciskaj ani nie zginaj $migiet podczas transportu lub przechowywania.
Jesli to konieczne, nalezy zakupié $migta osobno.
Aby unikna¢ obrazer, trzymaj sie z dala od obracajacych sie $migiet i silnikow.

Jesli podczas lotu zauwazysz drgania lub brak predkosci, natychmiast sprawdz opatki $migta i wymiert $migto, jesli jest uszkodzone lub odksztatcone.

Upewnij sig, Ze silniki sa bezpiecznie zamontowane i obracaja sig ptynnie. Natychmiast wyladuj dronem, jesli silnik jest zablokowany i nie moze sig

swobodnie obracat. Zatrzymaj latanie dronem i skontaktuj sie z pomoca techniczna, jesli silnik wydaje jakiekolwiek nietypowe dzwieki.

Przed kazdym lotem upewnij sie, ze $migta s bezpiecznie zamontowane. Sprawdz, czy $ruby na $migtach sa dokrecone.

@ Podczas montazu lub demontazu $migiet nie nalezy wklada¢ érubokreta
ani innych obcych materiatéw do wngtrza silnikéw, poniewaz moze to
spowodowac uszkodzenie silnika.

» 4.6 Dane lotu

ATOM obstuguije rejestrowanie danych lotu. Uzytkownik moze przegladac dane w aplikacji.
JRejestr lotu” wyswietla podstawowe dane dla kazdego lotu uzytkownika.
4Dziennik lotéw” rejestruje szczegétowe dane lotu uzytkownika. W przypadku jakichkolwiek nietypowych okolicznosci w locie uzytkownik moze

zgtosic je w aplikacji i, jesli to konieczne, przestac dziennik lotéw, aby uzyskac pomoc.

& Wszystkie dane lotu sg przechowywane na urzadzeniu mobilnym uzytkownika. Zadne dane lotu nie zostana pozyskane przez Spéike, z wyjatkiem
danych przestanych przez uzytkownika do pamieci masowej w chmurze.



Machine Translated by Google

» 4.7 Gimbal i kamera
4.7.1 Gimbal tréjosiowy
ATOM jest wyposazony w 3-osiowy gimbal, ktéry umozliwia robienie wyraznych i
stabilnych zdjec i filmoéw. Zakres sterowania pochyleniem wynosi od +20° do -90°, zakres
sterowania przechyleniem i odchyleniem wynosi od +10° do -10°.

Kat nachylenia gimbala mozna regulowac, obracajac pokretto gimbala na pilocie.

W trybie wideo zakres sterowania pochyleniem gimbala wynosi od +20° do -90% w

przeciwnym razie zakres sterowania pochyleniem wynosi od 0° do -90°.

() Przed whaczeniem drona nalezy koniecznie zdja¢ ostone gimbala.

Po kazdym uruchomieniu domysiny kat nachylenia gimbala wynosi 0° (czyli widok poziomy)

& NIE uderzaj, nie uderzaj i NIE stosuj sity zewnetrznej do stabilizatora, aby uniknac uszkodzenia precyzyjnych elementéw wewnatrz.
Przed zdjeciem upewnij sie, Ze na gimbalu i wokét niego nie ma zadnych przedmiot6w i ze obiektyw nie jest zabrudzony.
Gimbal jest potaczony z dronem za pomoca elastycznego i amortyzujacego wsparcia, aby wyeliminowac drgania kamery. Nie ciggnij gimbala
sita. W przypadku jakichkolwiek uszkodzeri amortyzujacego wsparcia, skontaktuj sie z zespolem obstugi posprzedazowej w celu naprawy.

@ NIE modyfikuj gimbala ani nie przyklejaj do niego zadnych przedmiotéw, poniewaz moze to spowodowac drzenie gimbala lub trwate
uszkodzenie silnika gimbala.

4.7.2 Kamera
Marka czujnika: SONY Rozmiar czujnika: 1/3" CMOS
Efektywny piksel: 12MP Przystona: F2.2
Pole widzenia: 78 Zakres ostrosci: 3m ~
Zakres ISO: 100~6400 Zakres migawki: 1/24~1/25 000 s
Pamig¢: karta Micro SD Format zdjecia: JPG/JPG+RAW(DNG)
Rozmiar zdjecia: 12MP (4,608%2,592) Kod: H.264
Format wideo: MP4
Rozdzielczos¢ wideo: 4K@30/25/24fps; 2,7K@30/25/24fps; 1080P@60/50/30/25/24fps

& Gimbal moze sie trzas¢ podczas lotu w trybie sportowym lub przy silnym wietrze. Zaleca sie latanie dronem w trybie wideo, aby uzyska¢ optymalng
stabilizacje gimbala.
Aby unikng¢ poparzenia, nie nalezy dotykac obiektywu po dtuzszym nagrywaniu.
Nie nagrywaj filméw, gdy dron nie leci; w przeciwnym razie dron uruchomi zabezpieczenie przed przegrzaniem.
Czujnik przycina krawedzie w rozdzielczosci 1080P@60/50fps, po prostu rejestruje srodkowa czesé tego, co uchwycitby czujnik pelnoklatkowy,
a pole widzenia wynosi okoto 36°.

4.7.3 Przechowywanie obrazéw

Filmy i zdjecia nagrane przez ATOM bedg przechowywane na karcie SD, a nie w aplikacji lub albumie uzytkownika. Upewnij sie, ze wiozysz
karte SD przed lotem. W przeciwnym razie nie bedzie mozna nagrywac i robic zdjec.

Uzytkownik moze przegladac i pobierac filmy i zdjecia (dron i pilot musza by¢ potgczone) w aplikacji.

Wymagania dotyczace kart SD

Format pliku: FAT32, exFAT

Pojemnos¢: 4G-256G

Wymagania dotyczace predkosci: Zaleca sie uzywanie kart SD o klasie szybkosci wyzszej niz U1 (klasa predkosci UHS 1) lub C10 (klasa 10)

O Wideo pobrane z aplikacji to po prostu obraz 720P uzywany w transmisji wideo. Prosze odczytac karte SD za pomoca komputera lub innego

urzadzenia, aby uzyska¢ filmy o wyzszej rozdzielczosci.

& Nagrywanie moze zosta¢ przerwane z powodu powolnego zapisu w przypadku uzywania kart SD U1/C10 niektérych marek.
Jesli na karcie SD przechowywane s wazne dane, nalezy wykonac ich prawidtowa kopie zapasowa.
Nie wktadaj ani nie odtaczaj karty SD, gdy produkt jest wtgczony. Moze to spowodowac uszkodzenie lub utrate danych, a nawet uszkodzenie
karty SD podczas wsuwania lub odtgczania karty SD podczas nagrywania wideo.
Potensic nie bierze odpowiedzialnosci za straty powstate na skutek nieprawidiowej obstugi karty SD przez uzytkownika.
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5. Pilot zdalnego sterowania

» 5.1 Przeglad

Potensic ATOM jest wyposazony w pilota DSRC02A, ktéry oferuje technologig transmisji wideo dalekiego zasiegu Potensic PixSync 3.0™, oferujgc
maksymalny zasieg transmisji 6 km/19 685 stép i 720p podczas wyswietlania wideo z drona w aplikacji PotensicPro na urzadzeniu mobilnym. tatwe
sterowanie dronem i kamera za pomocg przyciskéw poktadowych. Odtgczane drazki sterujace utatwiaja przechowywanie pilota. Dzigki

dwupasmowej antenie 2,4 GHz, na otwartej przestrzeni bez zaktocen elektromagnetycznych, PixSync 3.0™ ptynnie przesyta obraz wideo w

rozdzielczosci do 720p na maksymalnej wysokosci 120 m.

Whbudowana bateria ma pojemnos¢ 3000mAh i maksymalny czas pracy 2,3 godziny. Jest port typu C do podtaczenia urzadzenia. Pilot taduje

urzgdzenie mobilne z mozliwoscia tadowania 500mA/5V.

- W przypadku uzycia z réznymi konfiguracjami sprzetowymi drona, pilot zdalnego sterowania automatycznie wybierze
odpowiednig wersje oprogramowania uktadowego w celu aktualizacji i bedzie obstugiwat nastepujace technologie transmisji,
ktére s mozliwe dzieki wydajnosci sprzetowej podtgczonych modeli dronéw:

a. ATOM SE: PixSync 2.0™ b. ATOM: PixSync 3.0™

» 5.2 Tryb drazka sterujgcego

Tryb 1 (przepustnica lewa)

Lewy drazek Prawy drazek
Wabre Do przodu
o
-
£
W dét l
Wstecz
) Lewy Prawidiowy
Skrec w lewo Skre¢ w prawo
Tryb 2 (przepustnica prawa)
Lewy drazek Prawy drazek
Do przodu

wasre

i
=
4

W dét

Lewy é ; Prawidiowy

Wstecz

de o'

Skrec w lewo Skre¢ w prawo
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» 5.3 Funkcja
5.3.1 Lista funkgji

1. Podtacz tadowarke USB do portu tadowania typu C.

2. Akumulator jest tadowany, gdy wskaznik zasilania zaczyna migac.

Optata
3. tadowanie jest zakoriczone, gdy 4 wskazniki LED $wiecg $wiattem ciagtym i mozna podtaczy¢ kabel danych.
REMOVED.
Dotaduj Po podtaczeniu urzadzenia mobilnego pilot automatycznie taduje urzadzenia o parametrach tadowania 500 mA/
telefon komérkowy 5V,
Funkcja wskaznika Zobacz 5.3
Kontrola lotu Zobacz 5.2
Morit oriskin pazome Gdy poziom jia pilota zdalnego sterowania spadnie ponizej 10%, pilot bedzie wydawat dzwiek ,pikniecia”
natadowania bateri co sekunde.

Automatyczne wylaczanie

Produkt wytaczy sie automatycznie, jesli pilot zdalnego sterowania nie zostanie podtaczony i nie bedzie uzywany

przez 20 minut.

Powr6t jednym klawiszem

Zobacz 7.8

Pauza

Jesli dron wykonuje lot Smart Flight, taki jak lot okrezny lub automatyczne ladowanie, naci$nij raz, aby dron

zahamowat i zawist w miejscu. Naciénij ponownie, aby anulowac i odzyskac kontrole nad dronem.

Zatrzymanie awaryjne

W przypadku jakichkolwiek sytuacji awaryjnych podczas lotu naciénij jednoczesnie przyciski ,Shoot” i ,Record”

przez 2 sekundy, az pilot wyda sygnat dZzwiekowy. Dron zatrzyma sie i spadnie.

Strzela¢

Nacisnij krétko, aby wykonac jedno zdjecie
Gdy kamera jest w trybie nagrywania wideo, naciénij ja krétko, aby (o]
przetgczyc sie na tryb fotografowania.

Nagraj wideo

Naciénij krétko, aby rozpoczaé/zatrzymac¢ nagrywanie wideo.
Gdy aparat jest w trybie fotografowania, nacisnij przycisk Shot, aby ‘

przejé¢ do trybu nagrywania wideo.

Pokretto Gimbala

Przekre¢ w prawo, aby zwiekszy¢ kat nachylenia (gtowa w gére)

Przekre¢ w lewo, aby zmniejszy¢ kat nachylenia (glowa w déf)

Pilot zdalnego sterowania

parowanie czgstotliwosci

Zobacz5.3.3
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5.3.2 Wskaznik

Jak pokazano na ponizszym rysunku, pilot zdalnego sterowania jest wyposazony w 4 biate diody LED, ktére wskazujg poziom natadowania i

inne stany urzadzenia.

Wskaznik tadowania

o
Dioda LED 1 s> O

Dioda 2 J

Dioda 4

Dioda 3

‘.
-
- = Wskaznik jest wiaczon
4\J‘~ J qczony
o

Wskaznik miga

. Wskaznik jest wylaczony

Dioda 1 Dioda 2 Dioda 3 Dioda 4

Aktualny poziom natadowania akumulatora

@] 0] 0%~25%

@] 25%~50%
O 50%~75%
O 75%~99%
O 99%~100%

Wskaznik zasilania (w uzyciu)

Dioda 1 Dioda 2 Dioda 3 Dioda 4

Aktualny poziom natadowania akumulatora

OF 0%-~10%
10%~25%
3 25%~50%
O 50%-~75%
75%~100%
Wskaznik statusu
Dioda LED 1 Dioda 2 Dioda 4

Parowanie czestotliwosci

Dioda 3

Tryb aktualizacji

Rozpocznij kalibracje

Miga powoli w tym samym czasie
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5.3.3 Funkcja pilota zdalnego sterowania

Dron ATOM i pilot zdalnego sterowania moga by¢ uzywane natychmiast po uruchomieniu, poniewaz zostaty sparowane przed dostawa. Parowanie
czestotliwosci jest wymagane tylko podczas pierwszego uzycia nowego drona lub pilota zdalnego sterowania.

Kontynuuj parowanie czestotliwosci miedzy dronem a pilotem, dotykajac ,Drone Re-pairing” w obszarze Calibration w Ustawieniach aplikacji.

Szczegbtowe procedury znajdziesz w 8.5 Remote Controller Calibration.

» 5.4 Kat anteny

Dostosuj kat nachylenia anteny do zmian wysokosci i odlegtosci drona, aby zapewni¢ najlepszg komunikacje ze zdalnym kontrolerem.

W tym trybie zapewniony jest szerszy kat komunikacji przy Aby uzyskac wiekszy zasieg transmisji, skieruj obie anteny

bliskiej odlegtosci. bezposrednio w strone drona.

Gdy dron znajduije sig tuz nad pilotem, sygnat transmisji jest znacznie ostabiony z powodu ztego kata anteny. Prosze obnizy¢ wysokos¢

lotu lub lata¢ dronem poziomo na pewna odlegtos¢, kierujgc antene na drona tak bardzo, jak to mozliwe, jak pokazano na rysunku.

W zadnym wypadku nie wolno przekraczac linii anteny. W zadnym wypadku nie nalezy naciska¢ anteny urzadzenia

mobilnego.
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Aplikacja PotensicPro

» 6.1 Strona gtéwna aplikacji

2:4

Potensic ATOM Kliknij, aby wyswietli¢ dzienniki lotéw i
Akademia Potensic

Kliknij, aby wybra¢ odpowiedni model. Model
drona bedzie

dopasowane automatycznie, jesli uzytkownik
podtgczyt pilota do

Telefon komoérkowy

Wyswietl status potgczenia

R

(]

2@ ¥

Connection Guide

B B

Kliknij, aby wejs¢ do interfejsu lotu

g =y Q I Ja: Zgtos problem, zmodyfikuj informacje

Equipment Photo AbuT o

o koncie, przegladaj uzytkownikow

Umowa, znajdz zaginionego drona, zamknij

konto i inne ustawienia

Album ze zdjeciami w aplikacji (podtacz drona,

aby zobaczy¢ zawartosc)

karta SD drona)

Strona gtéwna aplikacji
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» 6.2 Interfejs lotu

N

w

I

®

g

(4 Connected

Takeoff permitted

. Przycisk powrotu: . 5. Tryb pozycjonowania:
Kliknij, aby powréci¢ do strony gléwnej Pozycjonowanie GPS
. Pasek podpowiedzi nawigacyjnych: (IR} Pozycionowanie wizii
Wyswietlanie statusu drona i trybu lotu Tryb postawy, bez pozycjonowania
Kat gimbala:
a9 ) 6. Status GPS:

Wyswietl aktualny kat pochylenia gimbala
Wyswietla status sygnatu GPS i liczbe przeszukanych satelitow

. Tryb samolotowy:

7. Jako$¢ sygnatu transmisji wideo: Bl
Normalna " ) ) - ,
Wyswietla site sygnatu potgczenia transmisji wideo pomiedzy
Sport dronem a kontrolerem zdalnego sterowania

. Poziom natadowania inteligentnej baterii: . Szacowany pozostaty czas lotu

Ustawienia
Kliknij, aby wyswietli¢ informacje dotyczace bezpieczeristwa, kalibracji, sterowania, aparatu i informacji o urzadzeniu.
Bezpecretstio
Wiaczanie/wytaczanie trybu poczatkujacego: Po wiaczeniu dron bedzie mégt lata¢ wytacznie w przestrzeni cylindrycznej o promieniu 30 m i wysokosci 30 m.
Bedzie mégt latac wylacznie w trybie wideo.
Ustaw system miar (metryczny lub imperialny) i predkos¢ (wideo/normalny/sportowy)
Ustaw zachowanie drona w przypadku utraty sygnatu: Powrét/Ladowanie/Zawis
Powr6t — dron automatycznie wzniesie sie na wysokos¢ 120 m i powréci do punktu DOMOWEGO.
Ladowanie — dron wyladuje w miejscu, w ktérym utraci sygnat.
Zawis — dron bedzie zawisat w miejscu, w ktérym straci sygnat.
Wiaczanie/wytaczanie trybu Slient Return: Jesli jest wiaczony, pilot nie bedzie juz wydawat sygnatu dzwiekowego, gdy dron nastepnym razem przejdzie w tryb
RTH. (Nacisniecie przycisku zasilania na pilocie zatrzyma tym razem sygnat dzwigkowy)
Wiacz/wytacz opcje Bezpieczeristwo lotu i porady
Informacje o akumulatorze: sprawd? temperature, natezenie pradu, napiecie i inne parametry inteligentnego akumulatora.
Kalibrowanie
Sektor ten obejmuije kalibracje kompasu, kalibracje gimbala, doktadne dostrajanie gimbala, kalibracje pilota zdalnego sterowania i ponowne parowanie

dronow.
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Kontrola

Ustawienia pilota zdalnego sterowania: Dotknij, aby przetaczy¢ tryb drazka sterujgcego (Tryb 1: przepustnica lewa; Tryb 2:
przepustnica prawa)

Ustawienia gimbala: Dotknij, aby ustawi¢ maksymalng predkos¢ pochylenia gimbala, kat gimbala (0°/-90°) i przetaczac sie miedzy trybem
stabilnym gimbala a trybem FPV.

Kamera

Ustawienia ogélne: Dotknij, aby ustawi¢ balans bieli, linie siatki, nagrywanie segmentowe itp. Dotknij, aby sprawdzi¢ pojemnos¢
i format karty microSD.

Inne ustawienia: Kliknij, aby ustawi¢ znaki wodne i dodac wspoétrzedne GPS do zdjec.

o

Wyswietl informacie o urza , informacie o opr wersje aplikacji itp.
10. Wyswietlanie/ustawienia informacji o fotografowaniu

Tryb fotograficzny: wyswietla format zdjecia, EV (wartos¢ ekspozycji) oraz liczbe pozostalych zdje¢ lub dostepna pojemnos¢ biezacej karty microsD.

Tryb automatyczny: -
Dotknie migdzy wyswietlaniem pozostatej liczby zdje¢ lub

= 3 dostepnej pojemnosci biezacej karty microSD.
FB00 | B 6O

Kllknumxsxawié format zdjecia na JPG lub RAW-+JPG.

Tryb reczny:

Kliknij WB 5000K , aby ustawic balans bieli.

Dotknij SS 1/100,, aby ustawi¢ S5 (predkos¢ migawki) aparatu.

Kliknij ISO 800, aby ustawi ISO (czutos¢ na $wiatio).
@ Tryb wideo: wyéwietla rozdzielczos¢ wideo, EV (wartos¢ ekspozydji) i pozostaly czas nagrywania wideo lub dostepna pojemnos¢ biezacej karty microSD.

Tryb automatyczny: | o )
Dotkni i miedzy wyéwietlaniem pozostatego czasu

nagrywania wideo a dostepna pojemnoscig biezacej karty microsD.

Kliknij 4K 30, aby ustawi¢ rozdzielczos¢ wideo i liczbe klatek na sekunde.
4K: 30/25/24 kl./s, 2,7K: 30/25/24 kl./s, 1080P: 60/50/30/25/24 kl./s

B0

WB 5000K Kiiknij W8 5000K , aby ustawi¢ balans bieli.

Dotknij SS 1/100,, aby ustawi¢ S5 (predkos¢ migawki) aparatu.

Kliknij ISO 800 , aby ustawic SO (czutoé¢ na $wiatto).
11. Tryb reczny/automatyczny aparatu

Tryb automatyczny

Tryb reczny: dotknij, aby recznie dostosowac ISO, czas otwarcia migawki, balans bieli i ustawi¢ parametry, obserwujac wartos¢

ekspozydji (EV).

12. Tryb fotografowania z interwatem czasowym: @
W trybie fotografowania z interwatem czasowym aparat bedzie wykonywat zdjecia nieprzerwanie w okreslonych odstepach czasu.

Warunki aktywacji trybu fotografowania z interwatem czasowym: aparat ustawiony w trybie zdje¢, a format obrazu na JPG.

Nacisnij dtugo ikong, aby uruchomi¢ pokretto timera. Wybierz interwat czasowy, a nastepnie dotknij @ lub kliknij zdjecie
przycisku na pilocie, aby rozpocza¢ robienie zdjec. Dotknij, aby przerwac robienl@jec’, a nastepnie dotknij ponownie, aby wyjs¢ Do

z trybu fotografowania z interwatem czasowym. 21



Machine Translated by Google

13. Tryb zoomu cyfrowego: 0

Ikona wyswietla biezace ustawienie powiekszenia. Stuknij, aby szybko przefaczat sig migdzy 1x, 2x lub 3x, aby powiekszy¢ lub pomniejszy¢. Aby uzyska¢

doktadniejszy zoom, dotknij i przytrzymaj ikone powigkszenia, a nastepnie przeciggnij pokretto w gére i w dét. Mozesz réwniez $ciskac lub pomniejszac ekran

dwoma palcami, aby powigkszy¢ lub pomniejszyc.

Aparat obstuguje dwukrotny zoom cyfrowy w trybie zdje¢ i do trzykrotnego w trybie wideo (trzykrotny zoom cyfrowy w rozdzielczoci 1080P/2.7K i dwukrotny w

rozdzielczosci 4K).

14, Przycisk przelaczania fotografowania/nagrywania:

przefaczy¢ sie z trybu fotografowania na nagrywanie wideo

aby przefaczy¢ sie z nagrywania wideo na fotografowanie.

15. Przycisk fotografowania/nagrywania
@ Tryb nagrywania wideo, dotknij, aby rozpoczac¢ nagrywanie wideo @ Nagrywanie wideo w toku, dotknij, aby anulowac

@ Tryb fotografowania, dotknij, aby zrobi¢ zdjecie

16. Inteligentne tryby lotu: tryby fotografowania

@ Quickshots: Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral i Boomerang. Dron rejestruje cel zgodnie z wybranym trybem fotografowania i automatycznie generuje

krétki film, ktdry zostanie zapisany na karcie MicroSD.

Sledzenie wizualne: Dron automatycznie Sledzi wybrany obiekt, nagrywa go i generuje krotki film, ktéry zostanie zapisany na karcie MicroSD.

Aby uzyska¢ szczegstowe instrukcje, obejrzyj filmy instruktazowe!

17.Pyta: @ Przegladaj i pobieraj nagrane filmy i zdjecia na karcie SD.

18. Bezpieczenstwo lotu i wskazéwki techniczne:

Uzytkownicy moga wiaczaé/wylaczac Flight Safety and Tips w Ustawieniach aplikacji -> Bezpieczeristwo. Po whaczeniu wskazéwki lub sugestie dotyczace
lotu beda wyswietlane w prawym dolnym rogu interfejsu lotu.

19. Wyswietlanie predkosci i odlegtosci lotu:

m Odlegtosé pozioma od drona do punktu HOME

a Predkos¢ lotu drona

Wysokos¢ wzgledna od drona do punktu HOME

8 Predkos¢ wznoszenia/opadania drona

20. Wskaznik potozenia/mapa miniatur: Dotknij
prawego gérnego rogu, aby przejs¢ do trybu wskaznika potozenia

Kliknij miniature mapy, aby przetaczy¢ sie na mape petnoekranowa

° Skala predkosci wiatru

0 Warkot @ Punkt HOME

Wskaznik potozenia wyswietla informacje o kierunku drona, kacie przechytu, kierunku pilota, punkcie HOME i inne.

0 Pilot zdalnego sterowania

Wskaznik polozenia moze pokazywac kat i kierunek drona w czasie rzeczywistym w nastepujacy sposob:

Legenda

Kierunek
pochylenia drona

Pochyl do przodu:

linia horyzontu przechyla sie
w kierunku gérnej

potowy postawy

wskaznik

Pochylenie do tytu:

linia horyzontu przechyla sie
w kierunku dolnym
potowa postawy

wskaznik

Pochylenie w prawo:
linia horyzontu przechyla sie

w prawa strone

Pochylenie w lewo:
linia horyzontu
pochyla sie w strone

lewa strona
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Rézne kolory wskaznika potozenia:

Legenda Opis

Kolor zielony oznacza, ze dron leci pod stosunkowo niewielkim katem przechytu, mozna

uzyskac wysoka precyzje sterowania gimbalem i optymalng jakos$¢ wideo.

Kolor z6tty oznacza, ze dron leci pod stosunkowo duzym katem przechytu, co moze mie¢

wplyw na precyzje sterowania gimbalem i pogorszy¢ jako$¢ obrazu wideo.

Kolor czerwony oznacza, ze dron leci pod bardzo duzym katem pochylenia. Jesli
wskaznik potozenia czesto zmienia kolor na czerwony podczas lotu, dron moze napotykac
silne wiatry, a jako$¢ wideo moze by¢ zagrozona.

Prosze o powr6t dronem i jak najszybsze lagdowanie.

Gdy ikony drona i pilota zdalnego sterowania zaswieca sig na zielono, oznacza to, ze pilot zdalnego sterowania jest

skierowany w strone drona, co gwarantuje optymalny sygnat komunikacji.

Po wiaczeniu drona i przejéciu w tryb GPS biezace wspsirzedne GPS zostana zaktualizowane jako punkt HOME.

Zwr6¢ uwage na monit o aktualizacje punktu HOME.

/\ Gdy dron startuje w trybie OPTI, a nastepnie przechodzi w tryb GPS, punkt HOME moze nie by¢ punktem startu. Zwr6¢ uwage na bezpieczerstwo

powrotu.

21. Start, ladowanie/powrét jednym klawiszem
Aplikacja wyswietli rézne przyciski w zaleznosci od statusu drona. Dotknij, aby zainicjowac start, lgdowanie lub

powrét.
Dotknij, aby odblokowaé, wzbic sie w powietrze i zawisna¢ na wysokosci 1,2 m

22. Wyswietlaj wazne informacje lub status drona

/’\ Pamictaj o pelnym natadowaniu urzadzenia mobilnego przed lotem, poniewat bateria urzadzenia mobilnego i tak zostanie zuzyta, nawet jesl
bedzie tadowana za pomoca pilota.

Do korzystania z aplikacji PotensicPro s3 dane komérkowe. siezop sieci j w celu uzyskania informacji o optatach za
transmisjg danych

Podczas korzystania z aplikacji nalezy pamietac o zapoznaniu sie z wyswietlanymi komunikatami i ostrzezeniami, aby znac aktualny stan drona.

Zaleca sie wymiane kazdego przestarzatego urzadzenia mobilnego, co moze mie¢ negatywny wplyw na doswiadczenie uzytkownika aplikacji

i prowadzi¢ do potencjalnych zagrozen. Za jakiekolwiek stabe doswiadczenie uzytkownika i problemy z bezpieczen kor jem ze
przestarzatego urzadzenia mobilnego, Potensic nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci.
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W tym rozdziale przedstawiono bezpieczne praktyki i wymagania dotyczace lotéw.

» 74 Wymagania dotyczgce srodowiska lotu
1. Nie nalezy uzywa¢ produktu w trudnych warunkach atmosferycznych, takich jak sztorm, deszcz, énieg i mgta.
2. Lataj tylko na otwartych przestrzeniach. Wysokie konstrukgje i duze metalowe konstrukcje moga mie¢ wplyw na doktadnos¢ poktadowego

kompas i system GPS | w rezultacie niemoznoé¢ ustalenia pozycji. Zaleca sie, aby dron znajdowat sie w odlegtosci co najmniej 5 m od konstrukcji.

3. Kontroluj produkt w zasiegu wzroku i trzymaj sie z dala od przeszkéd i tuméw.
4. Nie nalezy uzywac produktu w miejscach, w ktérych znajduija sie linie wysokiego napiecia, stacje bazowe telekomunikacyjne lub wieze startowe, aby

uniknaé zaktécer w pracy pilota zdalnego sterowania.

5. Nalezy zachowac ostrozno$¢ podczas korzystania z produktu na wysokosciach powyzej 3000 m n.p.m., poniewaz ajnos¢ lotu moze ulec

gdy wydajnos$¢ akumulatora drona i uktadu zasilania ulegng ostabieniu z powodu czynnikéw srodowiskowych.

» 7.2 $rodki ostroznosci podczas lotu
1. Sprawdz, czy pilot zdalnego sterowania, inteligentna bateria i urzadzenie mobilne s w petni natadowane.
2. Sprawd, czy dron jest nienaruszony i czy $migta s3 zamontowane prawidtowo.

3. Sprawdz, czy kamera dziata normalnie po wiaczeniu.

IS

. Sprawd, czy aplikacja dziata prawidiowo.

«

. Sprawdz, czy karta SD jest wiozona i czy kamera jest czysta.

6. Upewnij sie, e dron startuje z ptaskiej | twardej powierzchni, a nie z piaskowca lub krzakéw; dron moze nie wystartowac.

zostac odblokowany, jesli wystepuja duze wibracje.
7. Nalezy zachowat ostroznos¢ podczas startu na powierzchniach ruchomych obiektéw, takich jak poruszajacy sie pojazd lub statek.

8. Pozyqj GPSilotz iem punktow jnych beda wylaczone na biegunie potudniowym i pinocnym.

©

Aby uniknac zagrozen, nie nalezy uzywac produktu w miejscach bardzo zimnych lub goracych.

» 7.3 Potaczenie
Prosze wykona¢ ponizsze czynnosci: 1.
Wykonaj czynnosci opisane w sekgji 3.5 Przygotowanie pilota zdalnego sterowania” i wiacz pilota zdalnego sterowania.
2. Wykonaj czynnosci opisane w sekcji 3.4 Przygotowanie drona” i wiacz drona.

3. Uruchom aplikacje, aby wyswietli¢ status potaczenia. Potaczenie jest zakoriczone, gdy pojawi sie 4. Stuknij, aby @ .

» 74 Tryb samolotowy
ATOM ma trzy tryby lotu: Wideo/Normalny/Sportowy, ktére mozna przetaczac za pomoca aplikacji.
Tryb wideo
Predkosc wznoszenia: 2m/s, predkos¢ opadania: 2m/s, predkosc lotu: 6m/s

Dron domylnie przechodzi w tryb Beginner Mode podczas pierwszego uzycia. Predkos¢ lotu bedzie ograniczona do tej samej wartosci, co w trybie Video

Mode, aby umozliwi¢ Ci e sie z i drona.
Tryb normalny

Predkos$¢ wznoszenia: 4m/s, predkosc opadania: 3m/s, predkosc lotu: 10m/s

Z trybu poczatkuj mozesz wyjé¢ po i iednich umiejetnosci lotu. Dron nie przefaczy sie w tryb normalny.

Tryb sportowy
Predkos¢ wznoszenia: 5m/s, predkoé¢ opadania: 4m/s, predkos¢ lotu: 16m/s

Tryb wideo jest zalecany do fotografi lotniczej. Tryb sportowy jest zalecany, jesli chcesz uzyska¢ szybkie wrazenia z lotu.

Lataj ostroznie w trybie sportowym, poniewaz responsywnos¢ drona znacznie wzrasta. Oznacza to, ze niewielki ruch drazka sterujgcego na pilocie powoduje,

2e dron przemiesci sig na duzg odlegtos¢,

24 —
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& Zachowaj czujnosc i zachowaj odpowiednia przestrzeri manewrowg podczas lotu, poniewaz w trybie sportowym responsywnosc
drona znacznie wzrasta.
Maksymalna predko$¢ i droga hamowania drona znacznie wzrastaja w trybie sportowym. Minimalna droga hamowania 30 m (100 ft)
jest wymagana w warunkach bezwietrznych, aby zapewni¢ bezpieczerstwo.

Podczas lotu w trybie sportowym lub przy silnym wietrze gimbal moze sie trzas¢, co jest normalne.

>> 7.5 Tryb poczatkujgcy Dron jest
automatycznie ustawiony w trybie poczatkujgcym przy pierwszym uzyciu. W trybie poczatkujgcym:
1. Odlegtos¢ i wysokosc¢ lotu bedg ograniczone do 0~30m
2. Poziom predkosci bedzie ograniczony do takiego samego poziomu jak w trybie wideo

3. Poczatkujacym zaleca sie nauke i opanowanie obstugi drona w trybie poczatkujacym

» 7.6 Start/Ladowanie/Zawis
7.6.1 Reczny start/ladowanie

Startowac
Krok 1: Uruchom silniki

Uzyj kombinacji komend drazka, aby uruchomic silniki. Przesur oba drazki do dolnego wewnetrznego lub zewnetrznego naroznika

w zaleznosci od trybu drazka sterujgcego, aby uruchomic silniki. Zwolnij oba drazki jednoczes$nie, gdy silniki zaczng sie krecic.

NI ANENN

Prawy Prawy
drazek sterujacy drazek sterujacy drazek sterujgcy drazek sterujacy

Krok 2: Naciénij drazek przepustnicy, aby wystartowa¢
Delikatnie przesur drazek przepustnicy w gére, jak pokazano na rysunku, i zwolnij go, gdy dron oderwie sie od ziemi. Bedzie on nadal zawisat w

powietrzu.

D2wignia sterowania przepustnica

Ladowanie
Pociagnij drazek sterujacy przepustnica, az dron wyladuje na ziemi. Pus¢ drazek sterujacy przepustnica, gdy silniki przestana sie krecic.

Startuj z samolotu stabilnego i réwnego, nie startuj i nie laduj na dtoni lub rece.

& Gdy dron jest w stanie niestatycznym, nacisnij oba drazki do dolnych wewnetrznych lub zewnetrznych naroznikéw na 2 sekundy, aby
wymusic¢ odblokowanie. Przed rozpoczeciem uzytkowania, dla wtasnego bezpieczenstwa, trzymaj sie z dala od drona przez ponad 5 m.
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7.6.2 Start/lagdowanie jednym klawiszem

Start jednym Klawiszem

Nacisnij przycisk startu w aplikacji, slepm’e przesun

palcem w prawo w wyskakujgcym oknie, aby dron

uruchomit sie automatycznie, wzniést sie na wysokosc¢ 1,2

m i utrzymywat sie w zawisie.

»
7.7.1 Szybkie zdjecia

7.7 Inteligentne tryby lotu

Ladowanie jednym Klawiszem

Naciénij przycisk ladowania w aplikacji, a

pnie przesuri

palcem w lewo w wys$wietlonym oknie, aby wyladowat dronem,

lub przesurt palcem w prawo, aby rozpoczac powrét.

anding metho

Tryby strzelania QuickShots obejmuja Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral i Boomerang.
Wstep Dron rejestruje cel zgodnie z wybranym trybem fotografowania i automatycznie generuje krétki film, ktéry zostanie
zapisany na karcie MicroSD.
1. @ w aplikacji, aby uruchomi¢ QuickShots.
. Dotknij 2. Wybierz tryb fotografowania i ustaw parametry po prawej stronie.
Jak zaczac
3. Dotknil rzeciggnij i zaznacz obiekt docelowy (zaleca sie, aby rozpocza¢ nagrywanie, wybierajac osobe).
wybierz obiekt docelowy, a nie budynek), a nastepnie stuknij
1. Stuknij ° w aplikacji lub przesun drazek sterujacy, aby zakoriczy¢ nagrywanie. Dron zawiénie w miejscu.
Jak wyjs¢
2. Kliknij °awej stronie, aby wyjs¢ z QuickShots.
Tryb Opis Regulowany parametr
Dron leci do tytu i wznosi sie 6cicé ki
. Czy powrécié do punktu bystans
Odsuwanie 2z kamerg skierowang na obiekt. poczatkowego po zakoriczeniu nagrywania?
. . Tak
. Dron wznosi sie pionowo, a kamera jest . Wagledny
skierowana w dét, na obiekt. &k
Rakieta . NIE wysokos¢
Wyjasnienie . Dron krazy wokot obiektu, rozpoczynajac od
Koto jego aktualnej pozycji.
[ Y —— U ———
) przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara) Liczba
Spirala
. okrazen
Dron lata okt obiektu po owalnej sciezce, (wybierz 0d 1d
@ | st s odaeodpnk [ Y —
poczatkowego na najwigkszg odlegtos¢,
Bumerang . .
oraz opadajac, gdy leci do tytu.

o 3)

Warunki aktywacji QuickShots:

1. Dron jest w powietrzu z silnym sygnatem GPS;

2. Wiozono karte MicroSD z dostepna pamiecia;

3. Wystarczajacy poziom nafadowania akumulatora;

4. Dron nie znajduje si w trybie automatycznego lotu (automatycznego powrotu lub ladowania).

5. Dron musi znajdowac sie co najmniej 2 m nad ziemia.

6. Podczas blokowania celu w aplikacji QuickShots kat pochylenia gimbala musi miescic sie w zakresie od -75° do -15°.
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& Uzywaj QuickShots w miejscach, ktére sa wolne od budynkéw i innych przeszkéd. Upewnij sig, ze na trasie lotu nie ma ludzi, zwierzat ani innych
przeszkéd.
Zanim zapoznasz sig z tras lotu QuickShots, sprébuj najpierw lecie¢ na krétszym dystansie.
Badz gotowy na przejecie kontroli nad dronem w kazdej chwili, przesuwajac dowolny drazek sterowniczy w razie awarii, a dron wyjdzie z trybu
QuickShots i zawisnie w miejscu.

Zwracaj uwage na obiekty znajdujace sie wokét drona i uzywaj pilota, aby uniknaé kolizji z dronem lub gdy dron jest blokowany.
NIE uzywaj QuickShots w miejscach, ktére s blisko budynkéw lub gdzie sygnat GPS jest staby. W przeciwnym razie trasa lotu bedzie niestabilna.

Korzystajac z QuickShots, nalezy przestrzegac lokalnych przepisow i regulacii dotyczacych ochrony prywatnosci.
Funkcja QuickShots nie jest dostepna w nastepujacych sytuacjach:

1. Dron znajduie sie na ziemi.

2. Sygnat GPS jest staby.

3. Karta MicroSD nie zostata whozona lub nie ma na niej miejsca do przechowywania.

4. Poziom naladowania akumulatora jest niski,

5. Obecna wysoko$¢ drona jest niewystarczajaca.

6. Dron dociera do wirtualnego ogrodzenia.

7. Gimbal jest ustawiony poziomo lub nachylony do géry.

NIE uzywaj systemu QuickShots w zadnej z ponizszych sytuacji, w ktérych system widzenia w dét moze nie dziata¢ prawidtowo:

1. Gdy obiekt jest zastoniety lub znajduie sie poza linia wzroku przez dhuzszy czas.

2. Gdy obiekt znajduje sie w odlegtosci wigkszej niz 50 m od drona.

3. Gdy obiekt ma podobny kolor lub wzér do otoczenia.

4. Gdy obiekt znajduje sie w powietrzu,

5. Gdy obiekt porusza sig szybko.

6. Gdy oéwietlenie otoczenia jest wyjatkowo stabe lub bardzo silne.

Aplikacja QuickShots nie obstuguje nagrywania wideo w rozdzielczoci 1080P@60/50fps.

Po zablokowaniu obiektu w aplikacji QuickShots nie mozna regulowat kata nachylenia gimbala.

7.7.2 Sledzenie wizualne

Opi Dron automatycznie $ledzi $ledzony obiekt, nagrywa i generuje krétki film, ktéry zostanie zapisany na karcie MicroSD.
pis

1. Stuknij @ w aplikacji dotknij . po prawej stronie, aby rozpocza¢ $ledzenie wizualne.

Jak zacza¢ 2. Stuknij . lub przeciaggnij i zaznacz swoéj obiekt, a nastepnie wybierz okres nagrywania (1, 3, 5 min lub nieskoriczono$¢

3. Stuknij @ aby rozpoczaé $ledzenie wizualne.

1. ° po prawej stronie lub przesufi drazek sterujacy podczas nagrywania, aby zatrzymat i wyjéc z funkeji Visual Tracking

Jak wyjs¢ Dotknij, a dron zawiénie w miejscu.

2. Stuknij ° po prawej stronie, aby wyj$c z funkdji Visual Tracking.

Funkja $ledzenia wizualnego jest niedostepna, gdy dron znajduije sie na ziemi.

Podczas sledzenia pokretto gimbala bez reakdji.

Gdy $ledzony obiekt zniknie, dron zawisnie w miejscu.
Gdy $ledzony obiekt zbliza sie do drona, bedzie on zawisat w miejscu i nie bedzie sie cofat.

Podczas blokowania celu w trybie $ledzenia wizualnego kat pochylenia gimbala musi miescic sie w zakresie od -75° do -25°.
Aby aktywowaé funkeje $ledzenia wizualnego, dron musi znajdowac sie na wysokosci co najmniej 4 m nad ziemia.

Podczas $ledzenia wzrokowego éledzony obiekt nie powinien poruszac sie z relatywnie duza predkoscia (zalecana predkos¢ mniejsza niz 4 m/s)
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& Uzywaj Visual Tracking w miejscach, ktére sa wolne od budynkéw i innych przeszkéd. Upewnij sig, ze na trasie lotu nie ma ludzi,

zwierzat ani innych przeszkod.

NIE uzywaj Visual Tracking w miejscach, ktére s blisko budynkéw lub gdzie sygnat GPS jest staby. W przeciwnym razie trasa lotu bedzie
niestabilna.

Badz gotowy na przejecie kontroli nad dronem w kazdej chwili, poruszajgc drazkiem sterowniczym w razie awarii, a dron wytgczy tryb
$ledzenia wizualnego i zawisnie w miejscu.

Funkcja $ledzenia wizualnego nie jest dostepna, gdy dron leci blisko limitéw odlegtosci i wysokosci.

Korzystajac z funkdji Visual Tracking, nalezy przestrzega¢ lokalnych przepiséw i regulacji dotyczacych prywatnosci.

Nalezy zachowat szczegéina czujnoéé podczas korzystania z funkdji Visual Tracking w nastepujacych sytuacjach:

1. $ledzony obiekt nie porusza sie na ptaszczyznie poziomej.

2. Sledzony obiekt drastycznie zmienia ksztatt podczas ruchu.

3. $ledzony obiekt jest zastonigty lub niewidoczny przez diuzszy czas.

4. Sledzony obiekt porusza sie z duza predkoscia.

5. Sledzony obiekt ma podobny kolor lub wzér do otaczajacego go $rodowiska.

6. Gdy o3wit ie otoczenia jest wyj. stabe lub bardzo silne.
Zaleca sie zachowanie odlegtosci 5-10 m i wysokosci 4-10 m podczas $ledzenia ludzi. Zaleca sig zachowanie odlegtosci 20-50 m i
wysokosci 10-50 m podczas $ledzenia pojazdéw lub todzi.

Uzywaj drona poza zalecanym zasiegiem, poniewaz moze on mie¢ trudnosci z wykryciem wybranego obiektu.
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7.7.3 Lot z punktem kontrolnym

opi Po wiaczeniu opcji Lot wedtug punktéw trasy mozesz zaznaczy¢ 2 lub wiecej wspétrzednych punktéw trasy na mapie
pis
aplikacji, a dron bedzie kolejno przelatywat nad odpowiadajgcymi im punktami.

Gdy sygnat GPS jest silny, dotknij mapy w lewym dolnym rogu aplikacji, aby przetgczy¢

aby zmapowat, a nastepnie stukni] e po prawej stronie, aby wejs¢ w tryb lotu z punktem trasy, dotknij mapy, aby zaznaczy¢

wiele punktow trasy, po czym stuknij ‘aby rozpoczat lot wedtug punktu kontrolnego,

Flying

Jak zaczac

Waypoint Flight

Na mapie mozna ustawi¢ od 2 do 30 punktéw trasy. Liczba na ikonie wskazuje kolejno$¢ lotu.

W miedzyczasie mozesz usunac okreslony punkt trasy, zapisa¢ biezace zadanie lotu z punktem trasy lub

dokonac wyboru sposréd zapisanych zadar lotu z punktem trasy.

1. Kliknij ° po prawej stronie lub przesur drazek sterujacy (oprécz drazka sterujacego przepustnica), aby zatrzymac i

Jak wyjsc¢ opcje ,WyjdZ" z biezacego zadania lotu punktu trasy, a dron zawisnie w miejscu.

2. Stuknij ° po prawej stronie, aby opusci¢ Waypoint Flight.

Podczas lotu wedtug punktéw orientacyjnych mozesz regulowac wysokosc lotu za pomocg drazka przepustnicy oraz pochylenie gimbala za pomoca

pokretla gimbala.

_ 29 —
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» 7.8 Zwrot (RTH)
7.8.1 Zwyktly zwrot

Zwrot standardowy sktada sie z trzech nastepujacych krokéw:

1. Wznoszenie: Dron wznosi sie na ustalong wysokos¢ powrotu (ten krok jest pomijany, jesli dron osiggnat juz wysokosc).
wyzsza niz wysoko$¢ powrotna).

2. Lot poziomy: Dron utrzymuje lot prosty na ustalonej wysokosci w kierunku punktu DOMOWEGO.

3. Ladowanie: Po dotarciu do punktu DOMOWEGO dron automatycznie wyladuije i zatrzyma $migta.

Powrét do domu (RTH) Dron musi by¢ w trybie GPS

L Yo—
*IT ‘I’ ‘IT

— Wysoko$¢ powrotu = Twoje ustawienia ‘ o Powrét wspinaczki
Jesli wysokos¢ drona  wysokos¢
V powrotna, rozpocznij od kroku 2

e 9 Ladowanie
' 20m
[ H ]

Jak uruchomi¢ RTH

RTH jednym przyciskiem: Naci$nij i przytrzymaj przycisk RTH na pilocie przez 1 sekunde lub dotknij menu, a . w aplikacji, aby wyswietli¢
nastepnie przesur palcem w prawo, aby rozpocza¢ powrét.
Automatyczne RTH: Funkgja automatycznego RTH zostanie uruchomiona, gdy poziom natadowania akumulatora drona jest niski, nastapi utrata

sygnatu miedzy dronem a kontrolerem zdalnego sterowania lub dron bedzie dziatat nieprawidtowo.

Jesli w otoczeniu znajduja sie przeszkody | powrét nie jest mozliwy, zaleca si utrzymywanie drona w zawisie lub ladowanie drona po utracie sygnatu w

Ustawieniach, aby unikna¢ kolizji z przeszkodami podczas procedury RTH.

Jak wyjs¢ z RTH

Metoda 1: Kliknij po ° stronie aplikacji, aby wyjs¢ z RTH.

Metoda 2: Aby wyjs¢ z trybu RTH, naci$nij krétko przycisk powrotu na pilocie.

Wymagania RTH
Dron musi wystartowac w trybie GPS i pomysinie zapisa¢ punkt DOMOWY.

Jezeli dron wystartuje w trybie OPTI i w trakcie lotu przetaczy sie na tryb GPS, nie bedzie mégt powréci¢ do punktu startu.

Prosze zwréci¢ uwage na lokalizacje punktu DOM na mapie i wskazéwki w aplikacji PotensicPro.

O Aby zagwarantowa¢ bezpieczeristwo lotu powrotnego, prosimy o ustawienie w aplikacji odpowiedniej wysokosci powrotu, biorac pod uwage
N warunki panujace w trakcie lotu.

W trakcie lotu powrotnego uzytkownicy nadal moga regulowac wysokosc lotu, regulujac przepustnice.
Dron powréci, gdy znajdzie sie w odlegtosci 20 m od punktu HOME, a wysoko$¢ powrotu wyniesie 5 m. Prosimy o zwrécenie uwagi na
bezpieczenstwo.
Wysokie budynki lub przeszkody moga blokowac sygnat transmisyjny i powodowac utrate sygnatu. Nie lataj za budynkami poza wysokoscia
powrotu, w przeciwnym razie dron zderzy sie z przeszkodami i rozbije sie podczas powrotu. Jesli dron przejdzie w tryb ATTI z powodu awarii
GPS lub zakl6cer sygnatu GPS, nie bedzie mégt powrécic.
Podczas procesu powrotu moga wystapic silne wiatry czotowe. Odpowiednie obnizenie wysokosci lotu moze poméc zmniejszy¢ zuzycie energii. Jesli
moc jest niewystarczajaca, dron wykona przymusowe lagdowanie w miejscu. Zwré¢ uwage na monity w aplikacji PotensicPro. Nie inicjuj powrotu,
gdy nad gtowa znajdujq sie przeszkody, takie jak wysokie drzewa, w przeciwnym razie dron moze rozbic si¢ podczas wznoszenia.
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'\ Nalezy zwrécié uwage na bezpieczeristwo podczas powrotu, poniewa? dron nie ma funkeji omijania przeszkod i mote rozbic sie w razie zderzenia z

pr i w trakcie lotu powrotnego.
W przypadku jakichkolwiek anomalii sygnatu GPS w trakcie powrotu i utraty kacznosci, dron bedzie utrzymywat zawis w trybie ATTL, az sygnat GPS
bedzie wystarczajaco silny i powrét zostanie wznowiony.

7.8.2 Powrét zstepujacy
Jak aktywowac
Po 10 sekundach od rozpoczecia kursu RTH, jesli wysokosc¢ lotu jest wigksza niz 150 m, a odlegto$¢ lotu wieksza niz 300 m, aplikacja wyswietli komunikat z

prosba o potwierdzenie, czy rozpoczat powrét znizajacy. Po potwierdzeniu dron rozpocznie powrét znizajacy (dron obnizy wysokos¢ podczas zblizania sig do

punktu HOME). Gdy wysokoé¢ spadnie do 120 m, dron przefaczy sie na zwykly powrot, utrzymujac swoja wysokosc.

aktualnej wysokosci az do momentu osiagniecia punktu DOMOWEGO | automatycznego ladowania.

Jak wyjsc¢

re— e po lewej stronie interfejsu aplikacji lub przytrzymaj drazek sterujacy przepustnica w gérze przez 2 sekundy, aby wyjé¢ z aplikacji
powrét zstepujacy. Dron przefaczy sie na powrdt regularny, utrzymujac aktualng wysokosc.

(0 1.W przypadku silnych wiatrow powrdt w dot moze obnizy¢ zuzycie energii i zagwarantowac skuteczniejszy powrot.

2. Jezeli dron zostanie odtaczony od pilota podczas powrotu w dét, przetaczy sie na

regularny powré

Wysokos$¢/m

Wysokos$¢ lotu>150m
Odlegto$¢ lotu >300m

Powrét zstepujacy

Zwykty powrdt

ﬁL'
« >300m Odlegtos¢ lotu/m

» 7.9 Zatrzymanie awaryjne

Szczegstowy opis sposobu dziatania znajduje sie w rozdziale 5.3.1 Zatrzymanie awaryjne.

& Funkcja awaryjnego ia zostata zaproj wcelu iegania zranieniu pieszych lub uszkodzeniu wartosciowych przedmiotéw

przez topaty $migta w przypadku awarii drona. Nalezy uzywac jej ostroznie, poniewaz zatrzymanie silnikow w trakcie lotu spowoduje awarie drona.
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8. Kalibracja

W tym rozdziale oméwiono gtéwnie funkcje zwigzane z kalibracja dostgpne w Ustawieniach, w tym kalibracje kompasu, kalibracje gimbala,

doktadne dostrajanie gimbala, kalibracje pilota zdalnego sterowania i ponowne parowanie drona.

» 8.1 Kalibracja kompasu

8.1.1 Kiedy nalezy wykona¢ kalibracje kompasu
1. Przed pierwszym lotem

2. Lot w miejscu oddalonym o ponad 50 km (31 mil) od miejsca ostatniego lotu drona

Q Nie nalezy kalibrowa¢ kompasu w miejscach, w ktérych mogg wystepowac zaktécenia magnetyczne, na przyktad w poblizu zt6z
magnetycznych lub duzych konstrukcji metalowych, takich jak parkingi, piwnice zbrojone stalg, mosty, samochody lub rusztowania.

Podczas kalibracji nie zblizaj sie do innych urzadzer elektronicznych, na przyktad do telefonu komérkowego.
Podczas kalibracji upewnij sie, ze dron znajduje sie co najmniej 1,5 m (4,92 ft) nad ziemia.
Nie ma koniecznosci kalibracji kompasu podczas lotu w pomieszczeniach.
8.1.2 Procedura kalibracji
1. Gdy wymagana jest kalibracja, aplikacja automatycznie wyswietli interfejs kalibracji, dotknij ,Rozpocznij kalibracje”,
a wskaznik stanu drona bedzie naprzemiennie migat na czerwono i zielono.
2. Trzymaj drona poziomo i obracaj nim o 360°, az aplikacja wyswietli kalibracje pionowa, a wskaznik stanu drona zacznie
naprzemiennie migac na niebiesko i zielono.
3. Trzymaj drona pionowo i obracaj go o 360° wokot osi pionowej, az aplikacja wyswietli komunikat o zakoriczeniu kalibracji.

Kalibracje kompasu mozna réwniez uruchomic recznie w aplikacji: Ustawienia-Kalibracja-Kalibracja kompasu.

Horizontal Calibration

Compass Calibration

Vertical Calibration

sy from metallic structu make
ibove the ground, and follow
tructions to calibrz

Start Calibration

& Jesli w aplikacji wielokrotnie pojawia sie komunikat ,Kalibracja nie powiodta sie”, zmien lokalizacje i sprébuj ponownie przeprowadzi¢

procedure kalibracji.

— 3 ——
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» 8.2 Kalibracja gimbala

8.2.1 Kiedy nalezy wykonac kalibracje gimbala

1. Jesli po wiaczeniu zasilania i przed startem gimbal nie dziata lub jest wyraZznie nieréwny, nalezy go skalibrowac
gimbal.

2. Jedli gimbal jest niestabilny lub nie moze utrzyma¢ poziomu w locie, nalezy wyladowac dronem i skalibrowa¢ gimbal.

8.2.2 Procedura kalibracji

1. Stuknij Ustawienia w aplikacji, wybierz ,Kalibracja gimbala”, a nastepnie umies¢ drona na poziomym stole, kierujgc dolng krawedz
skierowany wgére.

2. Kliknij ,Rozpocznij kalibracje”, a nastepnie skalibruj. Na interfejsie kalibracji pojawi sie widok transmisji na zywo.

3. Gdy pasek postepu zostanie w peini zatadowany, a aplikacja wyswietli komunikat ,Kalibracja zakoriczona powodzeniem”, kalibracja zostanie zakoriczona.

zakonczony.

Gimbal Calibration

» 8.3 Doktadne dostrajanie gimbala
Doktadne dostrajanie gimbala stuzy do recznej kalibracji gimbala i reqgulacji kata przechytu i odchylenia gimbala. Kat mozna dostroi¢ w
odniesieniu do stanu widoku transmisji na zywo w interfejsie aplikacji.

8.3.1 Kiedy nalezy wykona¢ doktadng regulacje gimbala

Gdy gimbal nie moze utrzymac sie w poziomie lub jest lekko przechylony na réwnym podtozu.

8.3.2 Jak korzystac z funkcji doktadnego strojenia gimbala
. Stuknij Ustawienia w aplikacji, wybierz ,Doktadne strojenie gimbala”, a nastepnie dostréj katy przechyhu i odchylenia gimbala w zakresie

+10°. Mozesz stuknac ,+/-", aby dostosowac katy gimbala lub ustawi¢ wartos¢ kata bezposrednio, stukniecie raz oznacza ,+0,1°/-0,1°".

N

Regulacja obrotu gimbala: Dotknij ,+", aby obréci¢ w prawo lub ,-", aby obréci¢ w lewo.

Regulacja odchylenia gimbala: Dotknij ,+, aby odchyli¢ w prawo lub ,,-*, aby odchyli¢ w lewo.

w

. Kliknij ,Wartos¢ domysina”, aby przywrécic katy domysine (0°)
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» 8.4 Kalibracja pilota zdalnego sterowania
8.4.1 Kiedy nalezy wykona¢ kalibracje pilota zdalnego sterowania
1. Kiedy dron automatycznie dryfuje w jednym kierunku bez koniecznosci poruszania drazkami sterowniczymi.
2. Kiedy dron wykonuje ciagly automatyczny obrét na boki.

3. Gdy drazki sterujace sa zbyt czute lub niewystarczajaco czute.

8.4.2 Procedura kalibragji
1. Wiacz pilota i podiacz urzadzenie mobilne, dotknij Ustawienia w aplikacji, wybierz ,Pilot”.

Kalibracja kontrolera”.

2. Upewnij sie, ze drazki sterujace znajduja sie w pozycji rodkowej i nie uzywaj ich przed dotknieciem w celu uruchomienia.

kalibrowanie.

3. Kiknij ,Rozpocznij kalibracje’, a nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami wySwietlanymi na ekranie i przesufi drazki we wszystkich kierunkach, az do uzyskania 100%
jest wyswietlany w interfejsie aplikacji, a nastepnie maksymalnie przetaczaj pokretio w przod i w tyk.

4. Gdy aplikacja wyswietli komunikat ,Kalibracja zakoriczona powodzeniem”, kalibracja pilota zdalnego sterowania zostanie zakoriczona.

Remote Controller Calibration

Mk sure i co

Remote Controller Calibration

» 8.5 Ponowne parowanie dronéw

8.5.1 Kiedy wykona¢ ponowne sparowanie drona

Ponowne sparowanie drona jest wymagane w przypadku wymiany drona lub pilota.

8.5.2 Procedura ponownego parowania drona
1. Wiacz pilota i podiacz urzadzenie mobilne, dotknij Ustawienia w aplikacji, wybierz ,Kalibracja”, dotknij

P w celu
2. Wigcz drona i przytrzymaj przycisk zasilania, az wskazniki stanu drona zaczna migac na zielono.
gotowe do sparowania.
3. Poczekaj okoto 7 sekund, parowanie zakoriczy sie sukcesem, gdy kontroler wyda sygnat dzwiekowy ,Di", a nastepnie bedziesz mégt obejrze¢ transmisje na zywo
w interfejsie aplikacji.

—_— 34—
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& Podczas parowania czestotliwosci nalezy upewnic sie, ze odlegto$¢ miedzy kontrolerem zdalnego sterowania a dronem wynosi nie
wiecej niz 1 m (3,3 ft) i ze nie wystepuja zadne inne zrédta zaktécen czestotliwosci 2,4G.
Jesli parowanie sie nie powiodto, sprawdz, czy wystepuja jakie$ zaktécenia z biezacej lokalizacji, czy inne drony sa w trakcie parowania
lub czy odlegtos¢ miedzy pilotem a dronem lub przeszkodami miedzy nimi jest zbyt duza. Jesli nic z powyzszych, sprébuj ponownie
wykona¢ procedury parowania.

Nie poruszaj i nie uzywaj drona ani kontrolera podczas procesu parowania czestotliwo:

Frequency Pairing

9. Zatgcznik

Specyfikacja i parametry Model drona : DSDR04C

Masa startowa: < 249 g (masa startowa obejmuje akumulator i fopaty $migta)

Rozmiar po ztozeniu: 88x143x58mm

Rozmiar po roztozeniu (z topatami $migiet): 300x242x58mm Rozmiar po

roztozeniu (bez topat $migiet): 210x152x58mm Dtugos¢ przekatnej: 219mm

Maksymalna predkos¢ (tryb

sportowy): Predkos¢ wznoszenia: 5 m/s; Predkos¢ opadania: 4 m/s; Predkos¢ lotu: 16 m/s Maksymalna odpornos¢ na
predkoé¢ wiatru: 38 km/h (poziom 5)

Maksymalna wysokos¢ lotu: 120 m/393,7 ft

GNSS: GPS+GLONASS+Galileo+BeiDou

Temperatura pracy: 0°C~40°C Czestotliwos¢

pracy: 2,400~2,4835 GHz

Moc transmisji: 2,4 GHz: < 24 dBm

Zakres doktadnosci zawisu: Pionowo: +0,1 m (z pozycjonowaniem wizyjnym), £0,5 m (z pozycjonowaniem GPS)
Lot poziomy: 0,3 m (z pozycjonowaniem wizyjnym), £1,5 m (z pozycjonowaniem GPS)

Dodatkowy tadunek: nieobstugiwany

Maksymalny czas lotu: 32 min (mierzony w warunkach bezwietrznych i przy réwnej predkosci 5 m/s)

Maksymalny czas zawisu: 29 min (mierzony w zawisie w pomieszczeniu)

System widzenia w dét Zasieg lotu:

0,3~5 m (idealne warunki); dostepny w zakresie 0,3~10 m.
Niedostepne scenariusze pozycjonowania wizji: 1. Powierzchnia

o jednolitym kolorze 2.

Powierzchnia z silnym odbiciem, taka jak gtadka powierzchnia metalowa 3.
Przezroczysta powierzchnia obiektu, taka jak powierzchnia wody i szkto 4. Ruchoma
tekstura, taka jak biegnace zwierzeta
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5. Scenariusze z drastyczng zmiang $wiatta, np. dron leci w przestrzen kosmiczng na zewnatrz przy silnym swietle
przestrzeh wewnetrzna

6. Miejsca o stabym lub silnym $wietle. 7.

Powierzchnia o powtarzajgcych sie identycznych wzorach lub fakturach, np. ptytki podtogowe o tej samej fakturze i

rozmiarze. 8. Powierzchnia o bardzo spéjnym wzorze pasow.

Kamera

Zakres pochylenia obiektywu: +20°~-90°

Matryca CMOS: 1/3"

Efektywny piksel: 12MP

Zakres ISO: 100~6400

Predkos¢ migawki elektronicznej: 1/24s~1/25000s
Pole widzenia: 78"

Przystona: F2.2

Rozdzielczo$¢ zdjecia: 4608+2592

Format obrazu: JPG/JPG+RAW(DNG)

Rozdzielczos¢ wideo: 4K@30/25/24fps; 2,7K@30/25/24fps; 1080P@60/50/30/25/24fps Format
wideo: MP4 (H.264)

Maksymalna szybko$¢ transmisji

wideo: 50 Mb/s Obstugiwany system plikéw: FAT 32,

exFAT Typ obstugiwanej karty pamieci: Karta MicroSD; 4~256 GB Predkos¢ transmisji karty SD  standard klasy 10 lub U1

Pilot zdalnego sterowania

Model: DSRC02A

Czestotliwos¢ pracy: 2,402~2,483 GHz

Maksymalna odlegtos¢ transmisji (bez przeszkéd, bez zaktécen): 6 km Temperatura
pracy: 0°C~40°C Bateria: 3000 mAh,

bateria litowa, 1S Moc nadajnika (EIRP):

2,4 GHz: 20 dBm Interfejs tadowania: TYPE-C

Specyfikacja tadowania: 5 V/1 A

System transmisji wideo: PixSync

3.0™ Jakos¢ transmisji wideo: 720P Opéznienie (W

zaleznosci od $rodowiska i urzadzenia

mobilnego): 200 ms Obstugiwany rozmiar urzadzenia mobilnego: Dtugos¢:

170 mm, Szeroko$¢: 100 mm, Grubo$¢: 6,5 mm~8,5 mm

Inteligentny akumulator lotniczy
Model: DSBT02B

Pojemnosc: 2230mAh
Napiecie: 7,7 V
Typ baterii: Li-Po 25
Energia: 17,18 Wh
Waga baterii: 84g
Temperatura pracy: 0°C~40°C
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NIEBEZPIECZENSTWO

/\ WARNING &

Ostrzezenie: Produkt powinien by¢ uzywany wykacznie przez osoby doroste i dzieci powyzej 16 roku zycia. Dzieci ponizej 16 roku zycia musza znajdowaé
sie pod nadzorem osoby dorostej.
Hinweis: Dieses Produkt ist fir die Erwachsene und die Kinder ab 16 Jahren. Die Kinder unter 16 Jahren missen von Erwachsenen beaufsichtigt werden.

Avertissement: Ce produit est destiné aux Adultes et aux enfants de plus de 16 ans. Les enfants de moins de 16 ans doivent
étre surveillés par des Adultes.

Avvertimento: Questo prodotto jest przeznaczone dla dorostych i dzieci dla dorostych i dzieci przez 16 lat. I bambini di eta
inferiore ai 16 anni devono essere sorvegliati da un Adulto.

Reklama: Este Producto es para Adultos y Nifios Mayores de 16 afios. Los nifios menores de 16 afios deben ser supervisados

por Adultos.
16 16
NIE NADAJE SIE DO
DZIECI DO LAT 3
OSTRZEZENIE: ZPOWODU MAEYCH CZESCI A .
ST 3 O 355 115t WARNING:
Sl Gy Slalal SIS ¢ S auslie
Tl ulndly linal gl iy o 5 (1) R 0 s S CHORING AR e s

i sl flakid Not for children under 3 years.

Tested according to intemational standards

ORPRIEHICH T

Dron FCC ID: 2AYUO-DSDR04B

Pilot zdalnego sterowania FCC ID: 2AYUO-DSRC02A

Zmiany lub modyfikacje, na ktére nie wyrazit wyraznej zgody podmiot odpowiedzialny za zgodno$¢, moga spowodowac uniewaznienie

prawa uzytkownika do korzystania ze sprzetu.

To urzadzenie jest zgodne z czescig 15 przepiséw FCC. Jego dziatanie podlega nastepujacym dwém warunkom: (1) To urzadzenie

nie moze powodowac szkodliwych zaktécen, i

(2) Urzadzenie to musi by¢ odporne na wszelkie odbierane zaktécenia, w tym zaktécenia mogace powodowac niepozadane dziatanie.

Uwaga: To urzadzenie zostato przetestowane i uznane za zgodne z limitami dla urzadzen cyfrowych klasy B, zgodnie z czeécig 15 przepiséw
FCC. Limity te maja na celu zapewnienie rozsqdnej ochrony przed szkodliwymi zaktéceniami w insta\acjach mieszkalnych. To urzqdzeme generuje,
szkodliwe zaktécenia w komunikacji radiowej. Nie ma jednak gwarancji, ze zaktécenia nie wystapiag w konkretnej instalacji. Jesli to urzadzenie
powoduje szkodliwe zaktdcenia w odbiorze radia lub telewizji, co mozna ustali¢, wytgczajac i wiaczajac urzadzenie, zacheca sie uzytkownika do

podjecia préby skorygowania zaktécer za pomoca jednego lub kilku z nastepujacych Srodkéw:

- Zmien orientacje lub potozenie anteny odbiorczej.
- Zwigksz odlegtos¢ miedzy urzadzeniem i odbiornikiem.

- Podtaczy¢ urzadzenie do gniazdka w innym obwodzie niz ten, do ktérego podtaczony jest odbiornik.

d aby uzyska¢ pomoc.

- Skonsultuj sie ze lub
To urzadzenie jest zgodne z limitami ekspozycji na promieniowanie FCC okreslonymi dla niekontrolowanego $rodowiska. To urzadzenie powinno by¢
instalowane i obstugiwane z minimalna odlegtoscig 20 cm miedzy grzejnikiem a ciatem. Nadajnik ten nie moze by¢ umieszczony w tym samym

miejscu ani dziata¢ w potgczeniu z zadng inng anteng lub nadajnikiem.

Producent: Shenzhen Deepsea Excellence Technology Co., Ltd.

Adres: 5. pietro, budynek 7, Hongfa High-tech Park, Keji 4th Road, Qﬂ ‘ = E 214-113197

Ulica Shiyan, dzielnica Baoan, Shenzhen

Przedstawiciel KE: E-CrossStu GmbH. Mainzer Landstr.69,60329 Frankfurt nad Menem c

cn --’

WYKONANO W CHINACH

Przedstawiciel Wielkiej Brytanii: SUQ CO., LTD. Unit G1, Capital House 61 Amhurst Road, Londyn,

Zjednoczone Krolestwo, E8 1LL



