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Wciągarka DJI FlyCart 30
Instrukcja obsługi
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Podczas montażu i użytkowania wciągarki należy postępować zgodnie z 
instrukcjami, aby uniknąć niepotrzebnego zagrożenia bezpieczeństwa.
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Wprowadzenie

Montaż

2 1

System wciągarki DJI FLYCART TM 30 umożliwia załadunek i rozładunek w 
trudnych warunkach, w których dron nie może wylądować. Po zainstalo-
waniu odpowiedniego układu podwozia, dron staje się łatwiejszy w prze-
chowywaniu i transporcie.

Obejrzyj film instruktażowy dotyczący montażu na stronie 
https://www.dji.com/flycart-30/video przed zamontowaniem systemu 
wciągarki. Należy postępować zgodnie z instrukcjami, aby prawidłowo 
zamontować wciągarkę.

1. Najpierw zdejmij pasy skrzyni ładunkowej, a następnie zdejmij skrzynię 
ładunkową.

2. Zdemontuj podwozie i tylny radar.
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PAYLOAD

1

2

3. Zainstaluj dostarczone podwozie, które ma być używane z systemem 
wciągarki, a także drążki przedłużające podwozie oraz drążki przednie i 
tylne. Ponownie zamontuj tylny radar.

4. Przymocuj system wciągarki za pomocą śrub M4×12 i podłącz przewód 
systemu wciągarki do portu oznaczonego “Payload” na obudowie FlyCart 
30.

- Przed pierwszym użyciem należy usunąć naklejkę z wciągarki.
- Podczas montażu systemu wciągarki wskazane jest użycie odpowiedniego 
kleju do śrub na śrubach M4×12.
- Podwozie systemu wciągarki musi zostać zainstalowane, aby uniknąć uszko-
dzenia zarówno radaru, jak i podwozia podczas dostarczania ładunku.
- Upewnij się, że drążki przedłużające podwozie są solidnie zamontowane, a 
gumowy pasek został dobrze zaciśnięty. Drążki przedłużające podwozie można 
zdemontować na czas transportu w celu zmniejszenia rozmiarów drona.
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Metody montażu ładunku 

Montaż niewielkiego ładunku 

Rysunek 1 Rysunek 2 Rysunek 3

Wybierz sposób montażu ładunku w zależności od jego objętości i metody 
transportu.

- Przewody dołączone do zestawu mogą być używane wyłącznie w systemie 
wciągarki, nie należy ich używać do mocowania ładunku.
- Nie należy dopuszczać do kontaktu linki z ostrymi przedmiotami, aby uniknąć 
jej uszkodzenia. Jeśli linka jest uszkodzona, należy ją wymienić.
- Minimalna waga ładunku dla systemu wciągarki wynosi 5 kg. Maksymalna 
waga wynosi 30 kg w trybie dwóch akumulatorów i 40 kg w trybie jednego 
akumulatora.
- Przewód przedłużający może być użyty w przypadku gdy ładunek jest tak 
duży, że nie może zostać umieszczony pomiędzy podwoziem i istnieje ryzyko 
uszkodzenia drona. 

- Wskazane jest zainstalowanie przeciwwagi, aby uniknąć zablokowania lub 
zwijania się linki podczas cofania. Przymocuj przeciwwagę do haka systemu 
wciągarki, dokręcając śruby.

Jeśli ładunek ma niewielką objętość i można go umieścić w podwoziu, użyt-
kownicy mogą zabezpieczyć ładunek linami i zawiesić go na haku systemu 
wciągarki.

- Jeśli ładunek ma być dostarczony tylko raz, należy pozostawić linę o długo-
ści od 20 cm do 40 cm i zabezpieczyć ją węzłem. Zawieś ładunek na haku za 
pomocą pętli linowej, jak pokazano na rysunku 1. Upewnij się, że hak może 
swobodnie poruszać się w pętli liny.
- Jeśli ładunek ma być dostarczony kilka razy, użyj karabińczyka (o średnicy 
≥ 8 mm) lub stalowego pierścienia (o średnicy ≥ 5 mm) i przymocuj go do 
końca liny, jak pokazano na rysunkach 2 i 3.

- Nie należy wiązać węzła bezpośrednio na haku. W przeciwnym razie ładunek 
nie zostanie zwolniony automatycznie.
- Liny przygotowane przez użytkownika muszą mieć średnicę ≥ 6 mm. Upewnij 
się, że liny są w odpowiednim stanie i trwałe.



1. Wystartuj i zawiśnij na wysokości 5 m bez ładunku przez 10 sekund.
2. W podglądzie kamery DJI Pilot 2 naciśnij               Tethered Descent 
Calibration (Kalibracja zniżania) > Weight Sensor Calibration (Kalibracja 
czujnika wagi).
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Montaż dużego ładunku

Kalibracja czujnika masy 

Procedura kalibracji

 >  >

Jeśli ładunek jest tak duży, że nie może zostać umieszczony pomiędzy 
podwoziem i istnieje ryzyko uszkodzenia drona podczas dostarczania, 
należy użyć przewodu przedłużającego. Dwa końce przewodu przedłużają-
cego powinny łączyć się odpowiednio z systemem wciągarki i ładunkiem.

- Przewody przedłużające są dostarczane w zestawie z systemem wciągarki.
- Jeśli użytkownik planuje użycie stalowego przewodu przedłużającego, wska-
zane jest użycie ocynkowanej liny stalowej o średnicy ≥3 mm.
- Z liną należy używać zarówno pierścienia obrotowego, jak i karabińczyka. 
Karabińczyk i linka przedłużająca muszą być przymocowane po różnych 
stronach pierścienia obrotowego.

- Długość przewodu przedłużającego powinna być mniejsza niż 0,4 m lub 
większa niż 5 m. W przeciwnym razie ładunek będzie się kołysał w przód i w tył, 
co wpłynie na bezpieczeństwo lotu.
- Przed każdym lotem należy sprawdzić, czy przewód przedłużający jest w 
odpowiednim stanie.
a. Upewnij się, że przewód przedłużający nie jest splątany i rozwiąż wszelkie 
węzły, jeśli takie występują.
b. Sprawdź, czy karabińczyk można prawidłowo zamknąć. Jeśli nie, wymień go 
przed użyciem.
c. Sprawdź, czy przewód przedłużający nie jest uszkodzony. Jeśli tak, wymień 
go przed użyciem.
d. Sprawdź, czy przewód przedłużający jest przymocowany do właściwej 
strony pierścienia obrotowego.

Gdy dron unosi się w powietrzu bez ładunku, ale zmierzona masa nie jest 
równa 0, konieczna jest kalibracja czujnika masy.

- Wskazane jest kalibrowanie czujnika masy co najmniej raz w miesiącu w celu 
zapewnienia dokładności.



W podglądzie kamery w DJI Pilot 2 naciśnij               i wejdź na stronę usta-
wień systemu wciągarki.
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Dostawa
Tryb Tethered Descent

Ustawienia DJI Pilot 2 
 >  

Funkcja 
“Swing Control”

Próg ostrzeżenia 
o wychyleniu

Kalibracja 
opuszczania linki Naciśnij, aby skalibrować system wciągarki.

Tryb awaryjny

Tryb Tethered Descent steruje wznoszeniem i opadaniem ładunku za 
pomocą linki.

Jeśli kąt wychylenia jest zbyt duży, użyj funkcji “Swing Control”, aby 
zmniejszyć lub wyeliminować wychylenie. 
Tryb Auto: Dron porusza się automatycznie, aby wyeliminować 
wahania podczas zawisu w miejscu. 
Tryb Ręczny: Gdy kąt wychylenia ładunku osiągnie próg, pojawi się 
komunikat o włączeniu trybu “Swing Control”. Naciśnij raz przycisk 
wstrzymania lotu, aby zatrzymać tryb “Swing Control”.

Gdy kąt wychylenia osiągnie wartość krytyczną, pojawi się komunikat.

Bezpieczna 
odległość

System wciągarki zacznie zmniejszać prędkość zwijania, gdy ładunek 
osiągnie bezpieczną odległość.

Prędkość na 
końcu rolki

System wciągarki automatycznie zwalnia prędkość rozwijania linki 
przy ustawionej bezpiecznej odległości zwalniania.

Po włączeniu, tryb awaryjny pozwala użytkownikowi na ręczne 
rozwinięcie linki w przypadku jej zablokowania. Wyciągnij linkę 
ręcznie lub użyj prawego pokrętła na aparaturze sterującej, aby 
sterować procesem.
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Proces załadunku
Ładunek można załadować na lądzie, lub gdy dron jest jeszcze w powietrzu.

 

Załadunek ładunku z lądu

Załadunek ładunku w powietrzu

Zwijanie

Rozwijanie

Sterowanie linką
W trybie Tethered Descent do sterowania linką służy prawe pokrętło na 
aparaturze sterującej.
- Przesuń pokrętło w lewo, aby zwinąć linkę, i przesuń pokrętło w prawo, aby 
rozwinąć linkę.
- Im większy ruch pokrętła, tym większa prędkość. Gdy lina zostanie zwinięta 
prawie do końca i hak zbliży się do systemu wciągarki, prędkość zwijania 
zostanie automatycznie zmniejszona. Gdy lina jest zwijana w dół, prędkość 
zwijania zostanie zmniejszona, gdy wysokość ładunku osiągnie bezpieczną 
odległość zwalniania.

- Przed załadowaniem ładunku należy sprawdzić, czy liną można prawidłowo 
sterować. Gdy dron znajduje się na lądzie, przesuń prawe pokrętło w prawo, aby 
rozwinąć linę. Upewnij się, że hak dotyka lądu. W przeciwnym razie sprawdź, czy 
linka nie została zwinięta w odwrotnej kolejności. Włącz tryb awaryjny w aplikacji 
DJI Pilot 2 i ręcznie rozwiń linkę. Po zakończeniu wyłącz tryb awaryjny.

1. Gdy dron znajduje się na lądzie, przesuń prawe pokrętło w lewo, aż 
długość linki wyświetli 0 m w aplikacji.
2. Zawieś ładunek na haku. Jeśli używany jest przewód przedłużający, upew-
nij się, że przechodzi przez podwozie od dołu.
3. Sprawdź, czy ładunek jest stabilnie zamocowany i pozostanie nieruchomy 
podczas lotu.

Załadunek ładunku w powietrzu oznacza, że dron nie znajdzie się na lądzie.

- Załadunek ładunku w powietrzu jest niebezpieczny, dlatego należy dokładnie 
przestrzegać instrukcji.
- Nie należy ładować ładunku bezpośrednio pod dronem.
- Upewnij się, że obszar jest pusty, w pobliżu nie ma innych osób, a dron działa 
w trybie T.



1. Należy z wyprzedzeniem poinformować personel, że dron leci w kierun-
ku punktu rozładunku ładunku. Należy zwolnić, gdy dron znajdzie się w 
odległości 100 m od punktu rozładunku ładunku.
2. Po osiągnięciu punktu rozładunku ładunku wyreguluj wysokość drona 
tak, aby wynosiła od maksymalnie 20 m do co najmniej 3 m. Gdy dron 
unosi się w miejscu, naciśnij ikonę regulacji nachylenia gimbala    , aby 
skierować kamerę FPV w dół, a wskaźnik AR będzie skierowany na ziemię. 
Naciśnij przycisk zwalniania liny    , aby rozpocząć proces rozwijania. Hak 
otworzy się automatycznie, gdy ładunek dotknie lądu.
3. Przesuń prawe pokrętło na aparaturze sterującej w lewo, aby zwinąć 
linę, aż jej długość wyniesie 0 m. Odleć dronem od punktu zwolnienia w 
wybranym kierunku, pozostawiając personelowi miejsce na odebranie 
ładunku. Jeśli ładunek nie został pomyślnie uwolniony, naciśnij ponownie 
przycisk zwalniania liny, a następnie obniż wysokość drona, gdy ładunek 
dotknie lądu. Umożliwi to łatwiejsze uwolnienie haka z ładunku.
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Proces rozładunku

1. Podleć dronem do punktu znajdującego się nad ładunkiem i zawiśnij na 
wysokości około 15 m.
2. Przesuń prawe pokrętło na aparaturze sterującej w prawo, aby rozwinąć 
linę, aż hak dotknie terenu.
3. Podleć dronem na wysokość 10 m, a następnie przeleć do przodu (lub w 
dowolnym kierunku, w którym nie ma ludzi) 10 m i zawiśnij. Osoba 
podczas ładowania ładunku powinna mieć założone gogle i kask.
4. Zawieś ładunek na haku i ręcznie zamknij hak przed zablokowaniem 
blokady bezpieczeństwa.
5. Sprawdź, czy ładunek jest solidnie zamocowany i pozostanie nierucho-
my podczas lotu.
6. Po dotarciu personelu do bezpiecznego obszaru, podleć dronem do 
punktu nad ładunkiem i zawiśnij, a następnie wznieś się pionowo. Gdy 
ładunek opuści obszar, zwijaj linę, aż jej długość wyniesie 0 m. Jeśli ładunek 
mocno się kołysze podczas zwijania liny, przed kontynuowaniem lotu 
zatrzymaj się i poczekaj, aż ładunek się ustabilizuje.
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Rozwiązywanie problemów 
Sytuacja Rozwiązanie

 

Specyfikacja

- Upewnij się, że hak stabilnie utrzymuje ładunek. Nie należy zwijać liny w górę
lub w dół podczas lotu.
- Nie należy poruszać dronem podczas rozładunku.
- Jeśli hak mocno się kołysze, gdy dron unosi się w powietrzu, nie należy zwijać
liny. Zamiast tego kontynuuj rozwijanie liny, aż hak dotknie lądu. Nie należy
kontynuować rozwijania liny po tym, jak hak znajdzie się na terenie. W przeciw-
nym razie może to spowodować problemy podczas zwijania liny, takie jak
odwrotne zwijanie liny lub jej zablokowanie.
- Podczas rozwijania liny upewnij się, że dron jest ustawiony w trybie T, aby
uniknąć wahań ładunku.
- Podczas zwijania liny nie można korzystać z zadań lotu. Gdy dron unosi się w
powietrzu, przed użyciem funkcji Flight Task należy zwinąć linkę do długości 0 m.

Długość liny wyświetlana w 
aplikacji nie wyświetla 0 m.

Zwolnij linę, a następnie zwiń ją. Po wylądowaniu 
dronem sprawdź, czy w systemie wciągarki nie 
znajdują się ciała obce lub zanieczyszczenia.

Lina się splątała, została 
nawinięta nieprawidłowo 
lub jest zablokowana.

Wyląduj dronem i włącz tryb awaryjny, aby 
ręcznie rozwinąć linkę. Po zakończeniu czynności 
wyłącz tryb awaryjny.

Nie można zwolnić przewo-
du przedłużającego po 
naciśnięciu przycisku 
zwalniającego w aplikacji.

Naciśnij prawe pokrętło na aparaturze sterującej, 
aby ręcznie zwinąć przewód.

Linka utknęła na drzewie 
lub na innej przeszkodzie 
uniemożliwiającej dronowi 
lot.

Naciśnij ikonę Cut Cable     , aby odciąć linkę, 
zapewniając bezpieczeństwo lotu.

Model: A2EWH-30A
Waga: 3.1 kg
Maks. ładowność: 30 kg (tryb dwóch akumulatorów), 40 kg (tryb jednego 
akumulatora)
Długość linki wciągarki: 20 m
Długość linki przedłużającej: 5 m
Przeciwwaga: 1.9 kg
Napięcie zasilania: 52,22 V (napięcie standardowe), 59,92 V (napięcie mak-
symalne), 42 V (napięcie minimalne)
Dokładność wagi: ±3 kg
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Kontakt 
DJI SUPPORT

Zawartość może ulec zmianie bez wcześniejszego powiadomienia.

W przypadku jakichkolwiek pytań dotyczących niniejszego dokumentu prosimy o kontakt z DJI poprzez wysłanie wiadomości 
na adres DocSupport@dji.com.

DJI i DJI FLYCART są znakami towarowymi firmy DJI.  
Copyright © 2024 DJI Wszelkie prawa zastrzeżone.

CE 

Ochrona srodowiska 

Zuzyty sprz�t elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywq Unii 
Europejskiej, nie maze bye umieszczany -l-qcznie z innymi odpadami 
komunalnymi. Podlega on selektywnej zbi6rce i recyklingowi w 
wyznaczonych punktach. Zapewniajqc jego prawidtowe usuwanie, 
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla srodowiska 
naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania zuzytego sprz�tu 
zgodny jest z lokalnie obowiqzujqcymi przepisami ochrony srodowiska 
dotyczqcymi usuwania odpad6w. Szczeg6towe informacje na ten temat 
mozna uzyskac w urz�dzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w 
kt6rym produkt zosta-1- zakupiony. 

Produkt spe-1-nia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii 
Europejskiej (UE), dotyczqcych zagadnien zwiqzanych z bezpieczenstwem 
uzytkowania, ochronq zdrowia i ochronq srodowiska, okreslajqcych 
zagrozenia, kt6re powinny zostac wykryte i wyeliminowane. 




