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Lider inteligencji dronow

EVO Max 4T zapewnia uzytkownikom potezne technologie i zaawansowang autonomie. EVO Max 4T ocenia ztozone $rodowiska, tworzac w czasie rzeczywistym tory

lotu 3D w celu niezréwnanego unikania przeszkéd. Zaawansowane czujniki umozliwiajg lot w obszarach niedostepnych dla GPS, a niesamowity nowy tadunek

termiczny odblokowuje nowe ob
EVO Max 4T jest tak przenosny, jak to mozliwe.

Dzieki sktadanej, odpornej na warunki pogodowe konstrukcji,

Sciezka autonomiczna
Odkrycie

Autonomy Engine firmy Autel zbiera
otaczajgce dane srodowiskowe i planuje trasy
lotu 3D przez ztozone $rodowiska, takie jak
gory, lasy i budynki. Przypadki uzycia
obejmuja szybka rekonstrukcje sceny 3D,
nadzér nad bezpieczenstwem publicznym,
inspekcje przemystowa i geodezje.

Nawigacja
odrzucona koperta
Zaawansowane czujniki umozliwiajg EVO Max 4T

nawigacje w utwardzonych konstrukcjach, pod
ziemig lub w Srodowiskach bez GPS.

ect Identyfikator-
krol

W oparciu o technologie rozpoznawania sztucznej inteligencji
firmy Autel, EVO Max 4T moze automatycznie identyfikowac i
namierzac rézne rodzaje celdw, takie jak zrédta ciepta,
poruszajacy sie ludzie lub pojazdy, a takze umozliwia
$ledzenie na duzych wysokosciach i gromadzenie danych dla

organdw $cigania.



Zadnych martwych punktéw

Ostateczne unikanie przeszkéd

EVO Max 4T to jedyny komercyjny dron, ktéry taczy w
sobie tradycyjne lornetkowe systemy wizyjne z
technologia radaru fal milimetrowych. Pozwala to
wbudowanemu silnikowi Autel Autonomy EVO Max 4T
na wykrywanie obiektéw do 0,5 cala, eliminujac
martwe punkty i umozliwiajac prace w warunkach

stabego oswietlenia lub deszczu.

* Wydajnos$¢ OA rézni sie w zaleznosci od predkosci drona, oswietlenia i
warunkéw lotu i nie ma na celu zastgpienia odpowiedzialnosci pilota.
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Przeciw zacieciom, przeciw zakiéceniom

EVO Max 4T wykorzystuje zaawansowane moduty sterowania lotem i algorytmy specjalnie zaprojektowane do przeciwdziatania RFI, EMI i GPS

fatszowanie. Dzieki temu EVO Max 4T moze pewnie lata¢ w poblizu linii energetycznych, krytycznych struktur i skomplikowanych obszaréw.



Mozliwosci platformy

EVO Max 4T na nowo definiuje przeno$nos¢ dzieki poteznej platformie i konstrukcji na kazdg pogode.

42min IP43 27mph* 23 OOOstopa 1 2.4mi|e

* Start i lgdowanie mogg wytrzymac predkos$¢ wiatru do 27 mph (12 m/s).



A-Mesh 1.0 — pierwsza technologia
sieci mesh w branzy dronow

EVO Max 4T jest wyposazony w nowy system A-Mesh, umozliwiajgcy autonomiczng komunikacje miedzy dronami,
potaczenie i wspétprace.
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A-Mesh 1.0 — pierwsza technologia
sieci mesh w branzy drondéw

Mocny

Przeciwzaktdéceniowe

EVO Max 4T moze bezproblemowo komunikowac sig z innymi
dronami w poblizu, w przeciwienstwie do tradycyjnej struktury
tancuchowej. Jesli pojedynczy dron ulegnie awarii lub
nieoczekiwanie zakonczy dziatanie, caty system samodzielnie
sie zorganizuje i bedzie nadal przekazywac krytyczne

informacje.

Petna kontrola floty

Wiele dronéw moze by¢ kontrolowanych
autonomicznie przez 1 pilota lub przez grupe
pilotéw jednoczesnie z zasiegiem LTE lub bez.
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Poza zasiegiem wzroku
Aplikacje

Dzieki A-Mesh wiele samolotéw w poblizu moze dziatac
jako punkty przekaznikowe, aby znacznie poprawic

efektywnos¢ operacji BVLOS.

Zwiekszony zasieg

Wezty komunikacyjne mozna umiescic statycznie
na wzgorzach lub stupach, aby zapewnic petne
pokrycie obszaru, lub réj dronéw moze zapewni¢
mobilne punkty komunikacyjne, aby rozszerzy¢

zasieg catej grupy.



Autel SkyLink 3.0 ‘

System EVO Max 4T SkyLink 3.0 jest wyposazony w 6 anten, 4
* pasma czestotliwosci, szyfrowanie AES-256* i opcjonalng
integracje 4G*, aby zapewni¢ uzytkownikom najbardziej h

» ‘Qaawansowane mozliwosci lotu w historii EVO.

12,4 mil

Odlegtos¢ transmisji obrazu

1080p/60 kl./s

Jako$€ obrazu w czasie rzeczywistym

900 MHz/2,4 GHz/5,2 GHz/5,8 GHz**

Pasma czestotliwosci

<150ms ’ .' '

Czas oczekiwania

* Ta funkcja bedzie dostepna w przysztej aktualizacji.
** 5,2 GHz dotyczy tylko regiondw FCC, CE i UKCA. 900 MHz dotyczy tylko
regionéw FCC.



tadunek gotowy do misji

tadunek integruje kamere szerokokatng, zmiennoogniskowga i termowizyjng z dalmierzem laserowym do wszystkich potrzeb zwigzanych z gromadzeniem danych i podejmowaniem krytycznych

decyzji.

50MP 48MP 8K 10x 160x 640x512

Szeroki aparat Zoom kamery Zoom optyczny Maks. Zoom hybrydowy Rozdzielczo$¢ termiczna

Dalmierz laserowy Kamera termowizyjna

Dotknij celu, aby szybko uzyskac

Wyposazony w kamere termowizyjng o wysokiej

wspotrzedne i wysokosc z odlegtosci do 1,2 rozdzielczosci 640*512, 30 klatek na sekunde i

km. 16-krotny zoom cyfrowy.

Szeroki aparat Zoom kamery

Moonlight Algorithm 2.0 przyspiesza przetwarzanie OLslgujezoomiopynySKIGximalks:

160x. Zoom hybrydowy z wyraznymi

koncowe i pozwala pilotowi robi¢ ostre, szczegétowe

obrazy w warunkach stabego oswietlenia. Wideo: szczegdtami celéw znajdujacych sie w

obstuguje 4K 30 kl./s, maks. ISO 64000. Zdjecie: tryb OCiegio=cilcoyt2amit

Moonlight redukuje szumy i poprawia HDR.



Firma Autel

Platforma aplikacji

Aplikacja Autel Enterprise zostata stworzona od podstaw z
mysla o zastosowaniach przemystowych i oferuje zupetnie
nowy interfejs zapewniajacy prostg i wydajng obstuge.
Dodatkowe funkcje i pétautonomiczne tryby maksymalizujg

mozliwosci EVOMax 4T.




Inteligentne funkcje

e

Planowanie mapy 3D

Planuj, twérz i wykonuj plan misji z punktami
orientacyjnymi 3D na mapie 3D.

* Ta funkcja bedzie dostepna w przysztej aktualizacji.

Reprodukcja misji*

Po wigczeniu tej funkcji wykonaj misje
reczng lub poétautonomiczng albo potacz
kilka misji razem. EVO Max 4T
automatycznie zarejestruje katy kamery i

powtdrzy misje, ktdrg wtasnie wykonates.

Szybka misja*

Tymczasowe szybkie misje mozna tworzy¢
podczas wykonywania innych misji, a wiele
podmisji mozna uktadac w stosy, aby
zwiekszy¢ elastycznos$é.



Wiele rodzajow misji

Aplikacja Enterprise zapewnia rézne autonomiczne i pétautonomiczne misje
planowanie bezpieczenstwa publicznego, inspekcje i pomiary.

Misje z punktami orientacyjnymi M iSja prOStqutna Misja automatyczna

) ) Generowanie i przechwytywanie danych*
Uzytkownicy moga dodawac punkty trasy dla Obstuguje automatyczne generowanie prostokatnego
elastycznych, nieustrukturyzowanych tras lotu. obszaru przelotu jednym kliknieciem. Automatycznie twérz trasy, dodajgc

regionalne punkty graniczne za pomoca
kropek lub importujac pliki KML.

* Ta funkcja bedzie dostepna w przysztej aktualizacji.



Sledzenie terenu*

Utrzymuj stosunkowo statg wysoko$¢ nad
ziemig na nieréwnym lub pochylym terenie.

Fotografia ukosna

Automatycznie zaplanuj 5 grup tras (1 orto
+ 4 skosne) zgodnie z obszarem lotu ustawionym przez

uzytkownika.

Spiralna misja*

Obstuguije helikalne wyszukiwanie lotéw w wyznaczonym

obszarze dla SAR.



Misja wielokqta Skanowanie w pionie*

Obstuguje automatyczne generowanie obszaréw lotu Wykonuj pomiary pionowe elewacji

wielokgtéw jednym kliknieciem. budynkéw, scian odkrywek i wiez.

* Ta funkcja bedzie dostepna w przysztej aktualizacji.

Misja korytarza*

Obstuguje intuicyjne i skuteczne planowanie misji w
korytarzach dla drég, rzek, rurociggéw, linii

energetycznych i innych waskich terenéw o duzej skali.



Ochrona danych

Szyfrowanie tacza radiowego
* AES 128/256

——————————— >

Samolot

Szyfrowanie pamieci masowej

o AES 128/256 -
Pilot

Ochrona prywatnosci

Dostep do danych obejmujgcych informacje o uzytkowniku i

samolocie, w tym dzienniki lotéw, lokalizacje i informacje o koncie,

mozna uzyskac tylko lokalnie za posrednictwem samolotu.

Szyfrowanie tacza sieciowego
e AES 128/256
* HTTPS

Szyfrowanie tacza sieciowego
* AES 128/256
* HTTPS

Serwer w chmurze Sky Command Center

Zaszyfrowane przechowywanie danych

Obstuguje szyfrowanie AES-256 dla zdje¢, filméw i
dziennikéw lotéw, sg chronione hastem.



Ulepszony podglad na zywo

Wielokanatowy ekran projekcyjny*

Obstuguje jednoczesne wysytanie obrazéw RGB, podczerwieni, noktowizora i

obrazéw szerokokatnych.

* Ta funkcja bedzie dostepna w przysztej aktualizacji.

Zoom

ASL 165 m

Scena AR*

Dane geolokalizacyjne i inne informacje o lokalizacji samolotu wykryte przez ADS-B
moga by¢ naktadane na mape w czasie rzeczywistym, co jest wygodne dla

uzytkownikéw w celu potwierdzenia lokalizacji drona i unikniecia ryzyka w powietrzu.




Autel SDK

Autel SDK jest otwarty na $wiat, pomagajac programistom i partnerom zredukowac¢ oprogramowanie i sprzet

kosztéw rozwoju oprogramowania i wspoélnie tworzy¢ nowy ekosystem branzowy.

Mobilne SDK

Open UX SDK (iOS i Android) moze
bezposrednio wywota¢ gotowe

interaktywny interfejs.

Y

Pakiet SDK tadunku*

Obstuga ujednoliconych standardéw interfejsu
dostep do mocowan innych firm, takich

jak mikrofony i detektory gazu.

B
— ¥

Pakiet SDK w chmurze*

Umozliwia zdalng transmisje na zywo i sterowanie
dronami i gniazdami za posrednictwem platform

lub stron internetowych innych firm.



Akcesoria

Wyswietlacz czytelny w Swietle dziennym:7,9 cala, maksymalna jasnos¢ 2000 nitéw, rozdzielczos¢ 2048*1536.
Superpobieranie:Pobieraj materiat z drona na urzadzenie mobilne z maksymalng szybkoscig 20 MB/s. Interfejs

funkcjonalny:Porty HDMI umozliwiajg podtgczenie do wyswietlaczy lub monitoréw innych firm. Bardzo dtuga zywotnos$¢

| baterii:Do 4,5 godziny ciagtej pracy. 2-godzinne szybkie tadowanie od zera. Lokalny magazyn:Wbudowana przestrzen

dyskowa 128 GB umozliwia przechowywanie aplikacji innych firm i przechowywanie multimediéw misji.

Live Deck 2 (opcjonalnie)

Transmituj na zywo dane misji do innego personelu biorgcego udziat w operacji, aby zwiekszy¢ Swiadomos¢ sytuacyjng i
podejmowac krytyczne decyzje bez koniecznosci korzystania z potaczenia LTE. EVO Max 4T jest kompatybilny z Live Deck 2, ktéry
E" | oferuje wieloportowe przesytanie strumieniowe do monitoréw i obstuge Wi-Fi dla wielu lokalnych smartfonéw.

Modut RTK(opcjonalny)

Zapewnia dane pozycjonowania z doktadnoscig do centymetra do mapowania i zmniejsza zaktécenia
elektromagnetyczne podczas latania w poblizu krytycznych struktur.
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Specyfikacje

Waga 3,5 funta (1600 g, akumulator i gimbal w zestawie) Czestotliwo$¢ robocza 2,4G /5,2G (FCC. CE. Wielka Brytania) /
5,8G /900 MHz (FCC)
Maks. Masa startowa 4,41 funta (1999 g)
. - ) Maksymalna odlegto$¢ transmisji 12,4 mil/20 km (FCC),
* *
Wymiar iRl @rge ot chl) (bez przeszkéd, bez zaktocen) 4,9 mil/8 km (CE)
ymiary 340*407%148 mm (ztozony, bez $migiet)
257*%136%133 mm (roztozony, bez Smigiet) 2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm
(CE/SRRC/MIC)
Diagonalny rozstaw osi 1,52 stopy (464 mm) 5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm
Maksymalny czas lotu 42 min Moc nadajnika (EIRP) (SRRC), <14 dBm (CE)
5,15-5,25 GHz: < 23 dBm (FCC/SR-
temperatura robocza -4°F do 122°F (-20°C - 50°C) RC/MIC)
P 5,25-5,35 GHz: <30 dBm (FCC),
[YELS | d t
aksymalna odpornos¢ na wiatr 27 mph (12m/s) <23 dBm (SRRC/MIC)
Pionowy:
10,1 m (wigczony system wizyjny);
+0,3 m (whaczony GPS); System wykrywania wizualnego
Doktadno$¢ zawisu +0,15 m (whaczony RTK); Do przodu/w gére/w dét-
Poziomy: Zasieg wykrywania przeszkéd totem/tyt/bok: 0,2~50m
10,15 m (wtgczony system wizyjny);
10,3 m (wigczony GPS)
Przéd/tyt/bok: 60°(w poziomie)
, 80°(pion)
IP4
Klasa IP = FOV W gére/w dét: 360°(w poziomie), 190°(w
GNSS GPS+GLONASS+Galileo+Beidou pionie)




akumulator samolotu

Radarowy system wykrywania fal milimetrowych

Pojemnos¢ 8070mAh Czestotliwos¢ 60 Ghz~64 Ghz*
Napiecie 14,88V Wymiary 1,5%0,55*0,08 cala (dt.*szer.*wys.)
Typ Baterii LiPo 4S WELE! 0,07 uncji (2 g)
Energia 120 Wh EIRP 18dBm
Waga netto 1,15 funta (520 g) W goére: 5,9 ~ 787,4 cala (0,15 ~ 20 m) W dét: 3,9 ~
4724,4 cala (0,1 ~ 120 m) Do przodu i do tytu
(standardowy/wygodny): 0,82 ~ 98,43 stopy (0,25
41° Fdo 113° F (5°C do 45°C) Zakres wykrywania ~30m)
Gdy temperatura spadnie ponizej 50° F Do przodu i do tytu (niedorzeczne): 1,64 ~
. . . 196,85 stopy (0,5 ~ 60 m)
) (10° C), funkcja samonagrzewania zostanie
tadowanie . .
Temperatura wigczona automatycznie. tadowanie w FOV poziomo (6dB) :+60°, Pion ( |6dB) :+30°

niskiej temperaturze moze skrocic¢
zywotnos¢ baterii.

Wymiana na goraco

Wsparcie

Pomiar predkosci
Zakres

+ 134 mil na godzine (60 m/s)

Pomiar predkosci
Doktadnos¢

<1%

Maks. Wykrywanie celu
Numer

32




Zoom kamery Kamera termowizyjna

Czujnik 1/2" CMOS, Efektywne piksele: 48M Kamera termowizyjna Niechtodzony mikrobolometr VOx
Ogniskowa: 11,8-43,3 mm (35 mm, DFOV: 64°
. odpowiednik: 64-234 mm) Obiektyw Przystona: 13mm
iekty
. Przystona: f/2,8-f/4,8 Ostros¢: f/1.2
Automatyczny: ISO100 ~ ISO6400
Reczny: Temperatura podczerwieni 26,6~37,4°Flub odczyt +3% (przy uzyciu
Zakres ISO Zdjecie: 1SO100 ~ ISO12800 Pomiar wiekszej wartosci) @otoczenie
Wideo: ISO100 ~ ISO6400 Doktadnos¢ temperatura -4°Fdo 140°F
. ) o *
szeroki aparat Rozdzielczo$¢ wideo 640*512
. . ) Temperatura
Cqun|k 1/1,28" CMOS, Efektywne plksele: 50 min Pomiar -4 °Fdo 302 OF, 32 °Fdo 1022 °F (_Zooc do
Zakres 150°C, 0 do 550°C)
DFW: 85°
Ogniskowa: 4,5 mm (odpowiednik: 23 mm) Progi alarmowe wysokiej i niskiej
Przystona: /1,9 Alert temperatury temperatury, wspotrzedne
Obiekty
i Silnik AF: 8-przewodowy SMA, ostro$¢ PDAF raportowania i wartosci temperatury
Automatyczny:
Zdjecie: ISO100~1SO6400 Dalmierz |aserowy
Wideo: ISO100~ISO64000 (tryb sceny nocnej:
Zakres ISO do 1SO64000) Pomiar
+3,3 stopy (1 m)
Podrecznik: Doktadnos¢
Zdjecie: ISO100~1SO12800
Wideo: ISO100~ISO6400 Skala 3937 st6p (1200 m)




Autonomia

Wnetrz:
) < S ) )
Zawieszanie bez GPS Btad poziomy <1,18 cala (przynajmniej tekstura w jednym kierunku) Na wolnym
I rQCZny |Ot powietrzu:
W ciggu dnia: na wysokosci lotu 1640 stép (500 m), btgd poziomy < 0,01*wysokos$¢
Noc: lot reczny mozna kontrolowa¢ na wysokosci lotu 328 stép (100 m)
Bez GPS

Na wysokosci lotu 1640 stép (500 m) btgd poziomy punktu

Powrét do domu powrotu do punktu poczgtkowego < 11,81 cala

Przekierowywanie przeszkéd z duzg predkoscia: Predkos¢ lotu do 45 mil na godzing (20 m/s), gdy min. bezpieczna odlegtos¢ od
Automatyczna przeszkoda przeszkody wynosi 4,9 stopy (1,5 m)
Przekierowanie Wysoka precyzja przekierowywania przeszkéd: predko$¢ lotu moze osiggna¢ 6,7 mil na godzine (3 m/s), gdy min.

bezpieczna odlegtos¢ od przeszkody wynosi 1,64 stopy (0,5 m)

Wiele celéw Rodzaje identyfikacji celéw: ludzie, pojazdy, todzie
Uznanie Liczba wykrytych celéw: 64
¢ledzenie Kompleksowa doktadnos¢ rozpoznawania: > 85%

* Prosimy o bezpieczne latanie i zapoznanie sie z lokalnymi przepisami i regulacjami.
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