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Niniejszy dokument jest chroniony prawami autorskimi producenta DJI i
wszelkie prawa sg zastrzezone. Jezeli producent DJI nie zezwoli inaczej,
uzytkownik nie moze wykorzystywac ani zezwala¢ innym na wykorzysty-
wanie dokumentu lub dowolnej jego czesci poprzez powielanie, przekazy-
wanie lub sprzedaz dokumentu. Uzytkownicy powinni odnosi¢ sie do tego
dokumentu i jego tresci wytgcznie jako instrukcji obstugi DJI. Dokument
nie powinien by¢ wykorzystywany do innych celéw.

4 A\
Q Wyszukiwanie stéw kluczowych

Szukaj stéw kluczowych, takich jak "akumulator" i "instalacja", aby znalez¢
odpowiedni temat. Jesli do czytania tego dokumentu uzywasz programu
Adobe Acrobat Reader, nacisnij Ctrl+F w systemie Windows lub Command+F w
systemie Mac, aby rozpocza¢ wyszukiwanie.

{m Nawigowanie do rozdziatu

Nacisnij rozdziat w spisie tresci, aby natychmiast sie tam przenies¢.

Drukowanie

Dokument ten mozna drukowa¢ w wysokiej rozdzielczosci.




Korzystanie z instrukgji
Legenda
A Wazne J: Wskazowki

Informacje przed rozpoczeciem lotu

Ponizsze dokumenty zostaty opracowane, aby poméc w bezpiecznej
obstudze i petnym wykorzystaniu posiadanego drona:

1. Zawartos¢ zestawu

2. Wytaczenie odpowiedzialnosci oraz instrukcja bezpieczehnstwa
3. Skrécona instrukcja obstugi

4. Instrukcja obstugi

Przed lotem nalezy zapozna¢ sie z zawartoscig zestawu, aby sprawdzic¢
czesci wymienne oraz przeczyta¢ wylaczenie odpowiedzialnosci oraz
instrukcje bezpieczenstwa. Wiecej informacji na temat montazu i podsta-
wowej obstugi mozna znalez¢ w skroconej instrukcji obstugi. Szczegdtowe
informacje mozna znalez¢ w instrukcji obstugi.

Filmy instruktazowe

Przejdz pod ponizszy adres lub zeskanuj kod QR, aby wyswietli¢ filmy
instruktazowe, ktére przedstawiajg bezpieczny sposdéb korzystania z
produktu.

https://www.dji.com/flycart-30/video

Pobieranie DJI Assistant 2 (Delivery Series)

Pobierz DJI ASSISTANT TM 2 ze strony: https://www.dji.com/flycart-
-30/downloads

/\- Temperatura robocza tego produktu wynosi od -20° do 45° C (od -4° do 113°
F). Nie jest to standardowa temperatura pracy dla zastosowan wojskowych (-55°
do 125° C (-67° do 257° F)), gdzie produkt musi wytrzymac wiekszg zmiennos$¢
Srodowiska. Produktu nalezy uzywac wytgcznie w zastosowaniach, w ktérych
wymagania dotyczace zakresu temperatur pracy sg zgodne z wymaganiami
klasy produktu.
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Ogoblne informacje i opis systemu

Wprowadzenie

Dron DJI FLYCART TM 30 posiada praktyczng konstrukcje i skladane ramiona. Jest
wyposazony w przedni i tylny radar fazowy, gérny i dolny system wizyjny typu
binocular, system spadochronowy, kamere HD FPV, wspétosiowe podwdjne silniki i
podwdjny akumulator, aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu. Dotgczona skrzynia
tadunkowa ma maksymalng pojemnos¢ 70 |, wystarczajgco duzg, aby spetnic
wymagania zwigzane z codziennym transportem fadunkéw. System weciggarki
(sprzedawany oddzielnie) umozliwia zatadunek i roztadunek z wysokosci dla DI
FlyCart 30. Nadaje sie do uzytku w trudnych warunkach, w ktérych dron nie moze
wylgdowac.

Aparatura sterujgca DJI RC Plus jest wyposazona we wbudowany 7,02-calowy ekran
0 wysokiej jasnosci i rozdzielczosci 1920x1200 pikseli. Wykorzystuje system opera-
cyjny Android i posiada wiele przydatnych funkgji, takich jak GNSS, Wi-Fi i Bluetooth.
Wbudowana aplikacja DJI PILOT TM 2 i szeroki zakres przyciskéw funkcyjnych
utatwiajg obstuge. Maksymalny czas pracy aparatury sterujgcej wynosi 3 godziny i
18 minut tylko przy uzyciu wewnetrznego akumulatora i do 6 godzin przy uzyciu
zewnetrznego inteligentnego akumulatora WB37.

Dron
Najwazniejsze funkcje

Mozliwos¢ lotu i dostarczania: Maksymalna tadownos¢ wynosi do 30 kg podczas
lotu z dwoma akumulatorami i 40 kg podczas lotu z jednym akumulatorem. [1]
Transmisja wideo: Aparatura sterujgca DJI RC Plus posiada funkcje transmisji
obrazu 03, a maksymalna odlegtos¢ transmisji wynosi 20 km. [2]

Ochrona i zabezpieczenia: Stopien ochrony IP drona wynosi IP55, a korpus drona
jest antykorozyjny. Przedni i tylny radar fazowy oraz przedni i dolny system wizyjny
umozliwiajg dronowi wykrywanie i omijanie przeszkéd. System podwdjnych
akumulatoréw umozliwia ich wymiane podczas lotu i prace w trybie pojedynczego
akumulatora. System spadochronowy moze zabezpieczy¢ drona i tadunek w
sytuacji awaryjnej.

Inteligentny tryb dostarczania i zarzgdzanie: DJI FlyCart 30 obstuguje transport
tadunku za pomocga skrzyni tadunkowej i systemu wyciggarki. Automatyczne
dostarczanie tadunku jest mozliwe dzieki planowaniu trasy lotu. Dwie aparatury
sterujgce mogg kontrolowac jednego drona. Aplikacja DJI Pilot 2 z tatwoscig steruje
dronem i wysSwietla status lotu w czasie rzeczywistym. Planowanie trasy lotu, zarza-
dzanie zadaniami lotu, monitorowanie w czasie rzeczywistym i zarzadzanie danymi
mozna wykonac za posrednictwem D]l DeliveryHub.

[1] Testowane na poziomie morza.

[2] Testowano na otwartej przestrzeni bez zakitécen elektromagnetycznych. Aparatura sterujgca jest w
stanie osiggna¢ maksymalng odlegtos¢ transmisji 20 km (12,43 mil) zgodnie ze standardem FCC; Chiny
korzystajg ze standardu SRRC, a maksymalna odlegtos¢ transmisji wynosi 8 km (4,97 mil). Podczas lotu
nalezy zwraca¢ uwage na komunikaty pojawiajace sie w aplikacji DJI Pilot 2.



Opis elementéw

1. Smigta 11. Przedni radar fazowy

2. Silniki 12. System spadochronowy
3. Elektroniczne sterowniki predkosci (ESC) 13. Inteligentny akumulator
4. Przednie wskazniki LED 14. Czujniki wagi

5. Ramiona 15. Skrzynia tadunkowa

6. Przedni system wizyjny typu Binocular 16. Uktad podwozia

7. Dolny system wizyjny typu Binocular 17. Tylny radar fazowy

8. Miejsce na tadunek 18. Anteny nadajnika wideo
9. Kamera gimbala FPV 19. Tylne wskazniki LED

10. Oswietlenie 20. Anteny GNSS



Powierzchnie sterowe
Nie dotyczy multikopterow.

System napedowy

Uktad napedowy sktada sie z silnikéw, sterownikéw ESC i sktadanych Smigiet, ktore
zapewniajg stabilny i mocny naped.

Awionika

Awionika obejmuje system elektroniki lotniczej, system transmisji obrazu, system
wizyjny i radarowy, system tadunkowy, system spadochronowy i modut FPV.

Sterowanie lotem i system nawigacji

System kontroli lotu i nawigacji wbudowany w drona jest skonfigurowany z moduta-
mi takimi jak kontroler lotu, IMU, barometr, odbiornik GNSS, modut RTK oraz
kompas, zapewniajgc stabilng nawigacje i sterowanie. Dedykowane sterowanie
lotem do zastosowan przemystowych zapewnia wiele trybdw lotu. System podwdj-
nej redundancji GNSS+RTK jest kompatybilny z GPS, GLONASS, BeiDou, QZSS i
Galileo. Dron obstuguje réwniez pozycjonowanie na poziomie centymetra, gdy jest
uzywany z wbudowanymi antenami D-RTK. Technologia podwdjnych anten zapew-
nia wysoka odpornos¢ na zaktdcenia magnetyczne.

Wyposazenie z zakresu tgcznosci

Dron posiada dwie anteny transmisji obrazu OCUSYNCTM i system transmisji
obrazu DJI O3, oferujgc maksymalny zasieg transmisji 20 km dla tgcznosci z aparatu-
ra sterujaca.

Modut FPV

Dron FlyCart 30 jest wyposazony w kamere HD FPV zamontowana na gimbalu.
Pomaga ona uzytkownikowi zapewnic¢ lepszg widocznos¢ Srodowiska lotu i wspoma-
ga drona w lagdowaniu i precyzyjnym wydaniu tadunku dzieki funkcji projekcji AR.
Nachylenie kamery gimbala mozna regulowac za pomocg lewego pokretta na apara-
turze sterujgcej lub przycisku regulacji kamery gimbala w aplikacji DJI Pilot 2.

System wizyjny Binocular i aktywne radary fazowe

Dron jest wyposazony w radar fazowy i system wizyjny.

Systemy te zapewniajg wielokierunkowe wykrywanie przeszkdd, a takze funkcje
omijania przeszkéd w celu zapewnienia bezpieczenstwa lotu. Ponadto, system
sterowania lotem ogranicza predkos¢ opadania drona w zaleznosci od odlegtosci
migdzy dronem a terenem, wykrytej przez modut radarowy. Pomaga to w ptynnym
lagdowaniu.

Maksymalna predkos$¢ lotu poziomego jest ograniczona do 15 m/s, podczas gdy
maksymalna predkos¢ wznoszenia jest ograniczona do 5 m/s, a predkos¢ opadania
do 3 m/s.
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Zakres wykrywania

System wizyjny typu Binocular: 90° (poziomo), 180° (pionowo), 0,5-29 m.

Przedni radar fazowy: 360° (poziomo), +45° (pionowo), +45° (w gore, pionowo),
1,5-50 m.

Tylny radar fazowy: 360° (pionowo), +45° (poziomo), 1,5-200 m.

A\ - Dron nie moze wykrywaé przeszkéd, ktére nie znajdujg sie w zasiegu wykrywania.
Nalezy lata¢ ostroznie.
- Efektywny zasieg wykrywania rézni sie w zaleznos$ci od rozmiaru i materiatu przeszkody.
W przypadku wykrywania obiektéw takich jak budynki, ktérych przekréj radarowy (RCS)
przekracza -5 dBsm, efektywny zasieg wykrywania wynosi 50 m. W przypadku wykrywa-
nia obiektow takich jak linie energetyczne, ktérych RCS wynosi -10 dBsm, efektywny
zasieg wykrywania wynosi okoto 30 m. W przypadku wykrywania obiektéw takich jak
gatezie drzew, ktorych RCS wynosi -15 dBsm, efektywny zasieg wykrywania wynosi okoto
20 m. Wykrywanie przeszk6d moze by¢ zaktécone lub niedostepne w obszarach poza
efektywnym zasiegiem wykrywania.
- Nalezy zachowac ostroznos¢, gdy dron znajduje sie w poblizu przeszkody znajdujacej sie
na podobnej wysokosci co spéd drona. Dron nie bedzie w stanie wykry¢ przeszkody,
poniewaz wiekszos$¢ lub nawet cata przeszkoda znajduje sie poza zasiegiem wykrywania.

Funkcja poziomego omijania przeszkéd

Wiacz funkcje w aplikacji D)l Pilot 2.

Funkcja omijania przeszkod jest uzywana w nastepujgcych dwdch sytuacjach:

1. Dron zaczyna zwalnia¢ i zawisa w miejscu, gdy wykryje przeszkode, a odlegtos¢
jest mniejsza niz bezpieczna odlegtos¢ odpowiadajgca aktualnej predkosci lotu.
Podczas zwalniania uzytkownik nie moze sterowa¢ dronem. Po zatrzymaniu dron
przechodzi w tryb omijania przeszkdd. Uzytkownicy mogg skierowa¢ drona w
kierunku oddalonym od przeszkody, aby odzyska¢ nad nim petne sterowanie.

2. Dron zaczyna zwalnia¢ i zawisa w miejscu, gdy wykryje przeszkode, a odlegtos¢
jest wieksza niz bezpieczna odlegtos¢ odpowiadajgca aktualnej predkosci lotu.
Podczas zwalniania uzytkownik nie moze kontynuowac lotu w kierunku przeszkody,
ale moze lecie¢ w kierunku oddalonym od przeszkody.

A\ - Funkcja omijania przeszkod jest wytaczona podczas automatycznego lgdowania.
Podczas recznego sterowania dronem w trakcie automatycznego lgdowania nalezy
zachowac ostroznosc¢.

- W niektérych sytuacjach, takich jak linie energetyczne, mate przeszkody lub obiekty
znajdujgce sie na tym samym poziomie co podwozie, wykrywanie przeszkéd moze by¢
nieskuteczne. Nalezy zachowac¢ ostroznos¢.

Funkcja pionowego omijania przeszkéd

Wiacz funkcje w aplikacji DJI Pilot 2. Dron zacznie zwalnia¢ i zawisnie w miejscu, gdy
wykryje przeszkode za pomocg pionowego wykrywania przeszkéd. Gdy dron
hamuje lub zawisa, uzytkownik nie moze przyspieszy¢ w kierunku przeszkody, ale
moze lecie¢ w kierunku oddalonym od przeszkody.

/\ - Funkcja dolnego wykrywania przeszkod jest niedostepna podczas korzystania
z wyciggarki.
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Informacje o korzystaniu z radaru

/\ - Nie nalezy dotyka¢ ani pozwala¢ na kontakt dtoni lub ciata z metalowymi cze$ciami
modutu radaru podczas wiaczania zasilania lub bezpos$rednio po locie, poniewaz moga
one by¢ gorace.

- Przez caty czas nalezy utrzymywac petne sterowanie dronem i nie polegac catkowicie na
module radaru i aplikacji DJI Pilot 2. Przez caty czas utrzymuj drona w zasiegu wzroku
(VLOS). Korzystaj z mozliwosci recznego sterowania dronem w celu omijania przeszkod.

- Podczas lotu recznego nalezy zwraca¢ uwage na predkos¢ i kierunek lotu. Zwracaj
uwage na otoczenie i unikaj martwych punktéw modutu radaru.

- Funkcje omijania przeszkéd sg wytgczone w trybie Attitude.

- Loty w deszczowy dzien mogg powodowac btedng ocene przeszkdd przez radar i w
takim przypadku wskazane jest wytgczenie funkcji omijania przeszkéd.

- Podczas wykrywania obiektéw, takich jak ukosne druty podtrzymujgce, nachylenie
stupéw telefonicznych i druty ustawione pod katem do kierunku lotu drona, wydajnos$¢
wykrywania radaru bedzie obnizona, poniewaz wiekszo$¢ fal elektromagnetycznych
radaru jest odbijana w innych kierunkach. Nalezy zachowa¢ ostroznosc.

- Podczas lotu nad gesto skupionymi drzewami radar nie jest w stanie rozpoznac réznicy
miedzy gestym zadrzewieniem a terenem. Nalezy zachowac¢ ostroznos¢.

- Podczas lotu nad powierzchniami pochylymi nalezy zachowa¢ szczegblng ostroznosc.
Wskazane maksymalne nachylenie przy réznych predkos$ciach drona to 10° przy 1 m/s, 6°
przy 3m/si3°przy 5mf/s.

- Nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw i regulacji dotyczacych transmisji radiowej.

- Czuto$¢ modutu radaru moze ulec zmniejszeniu w przypadku obstugi kilku dronéw w
bliskiej odlegtosci. Nalezy zachowa¢ ostroznos¢.

- Modut radaru jest precyzyjnym urzgdzeniem. Nie nalezy $ciska¢, naciska¢ ani uderzac
modutu radaru.

- Przed uzyciem nalezy upewnic sie, ze modut radaru jest czysty, a zewnetrzna ostona
zabezpieczenia nie jest peknieta, wyszczerbiona, zapadnieta lub znieksztatcona.

- Pokrywe zabezpieczenia modutu radaru nalezy utrzymywac w czystosci. Przed ponownym
uzyciem wyczys¢ powierzchnie miekka, wilgotng sciereczka i wysusz na powietrzu.

Informacja o uzytkowaniu systemu wizyjnego typu Binocular

/\ - Na dziatanie systemu wizyjnego typu binocular ma wplyw natezenie $wiatta oraz wzor
lub tekstura powierzchni, nad ktérg odbywa sie lot. Drona nalezy obstugiwac z duzg
ostroznoscig w nastepujacych sytuacjach:

a. Loty w poblizu powierzchni monochromatycznych (np. czysta czern, czysta biel, czysta
zielen).

b. Loty w poblizu powierzchni silnie odbijajgcych Swiatto.

c. Loty w poblizu wody lub powierzchni przezroczystych.

d. Loty w obszarze, w ktérym oswietlenie zmienia sie czesto lub drastycznie.

e. Loty w poblizu bardzo ciemnych (< 10 lukséw) lub jasnych (> 10 000 lukséw) powierzch-
ni.

f. Loty w poblizu powierzchni o powtarzajgcych sie identycznych wzorach lub teksturach
lub o szczeg6lnie rzadkich wzorach lub teksturach.



- Kamery systemu wizyjnego nalezy zawsze utrzymywac w czystosci.

- Upewnij sie, ze w otoczeniu sg wyrazne wzory i odpowiednie o$wietlenie, poniewaz system
wizyjny typu binocular opiera sie na obrazach otaczajgcego srodowiska w celu uzyskania
danych przemieszczenia.

- Funkcja wykrywania przeszkéd w systemie wizyjnym typu binocular moze nie dziata¢ prawi-
dtowo, gdy dron jest uzytkowany w stabo oswietlonym otoczeniu lub nad wodg badz
powierzchniami bez wyraznego wzoru.

5 - Kamery systemu wizyjnego nalezy zawsze utrzymywac w czystosci. Upewnij sie, ze dron
jest wytaczony. Najpierw usun wieksze kawatki zanieczyszczen, a nastepnie wytrzyj

obiektyw czysta, miekka Sciereczka, aby usuna¢ kurz lub inne zabrudzenia.

Sterowanie

Aparatura sterujaca

1. Anteny zewnetrzne
Przekazujg sygnaty sterowania dronem i
transmisji obrazu.

2. Ekran dotykowy

Wyswietla podglad systemu i aplikacji,
obstugujac do 10 punktéw dotykowych.
Przed uzyciem nalezy upewnic sie, ze
ekran dotykowy jest czysty i catkowicie
suchy. W przeciwnym razie wyswietlanie
i dziatanie funkcji dotykowych moze ulec
pogorszeniu.

3. Przycisk sterowania dronem

Stuzy do przejmowania kontroli nad
dronem i wskazywania statusu sterowa-
nia dronem. Nacisnij raz, aby uzyskac
sterowanie dronem, nacisnij i przytrzy-
maj, aby zablokowac sterowanie dronem
i nacisnij ponownie, aby odblokowa¢
sterowanie dronem. Wiecej informacji
mozna znalez¢ w Przewodniku (Guide)
na ekranie gtéwnym.

4. Drazki sterujace

Sterowanie ruchem drona. Tryb
sterowania mozna ustawi¢ w
aplikacji DJI Pilot 2.

5. Wewnetrzne anteny Wi-Fi

Nie nalezy blokowa¢ wewnetrz-
nych anten Wi-Fi podczas uzytko-
wania, w przeciwnym razie moze
to wplynac na sygnat.

6. Przycisk Wstecz

Nacisnij raz, aby powroci¢ do
poprzedniego ekranu. Nacisnij
dwukrotnie, aby powréci¢ do
ekranu gtdbwnego. Przytrzymaj
przycisk Wstecz, a nastepnie
nacisnij inny przycisk, aby aktywo-
wac kombinacje przyciskow.
Wiecej informacji mozna znalezé w
rozdziale Kombinacje przyciskow.
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7. Przyciski L1/L2/L3/R1/R2/R3
Gdy przyciski sg wyswietlane w
aplikacji w poblizu fizycznych
przyciskow lub komunikaty w
aplikacji dotyczg
L1/L2/L3/R1/R2/R3, nacisnij
odpowiedni przycisk na aparatu-
rze sterujacej, aby sterowac,

zamiast naciska¢ ekran dotykowy.

8. Przycisk RTH (Return to Home)
Nacisnij i przytrzymaj, aby
rozpocza¢ RTH. Nacisnij ponow-
nie, aby anulowa¢ RTH.

9. Mikrofony

10. Wskaznik LED statusu
Wskazujg status aparatury
sterujgcej. Wiecej informacji
mozna znalez¢ w Przewodniku
(Guide) na ekranie gtéwnym.

16. Przycisk C3

11. Wskaznik LED poziomu natadowania
akumulatora

Wyswietla aktualny poziom natadowania
akumulatora wewnetrznego.

12. Wewnetrzne anteny GNSS

Nie nalezy blokowa¢ wewnetrznych anten
GNSS podczas uzytkowania, w przeciwnym
razie moze to wptyng¢ na doktadnos¢
pozycjonowania.

13. Przycisk zasilania

Nacisnij raz, aby sprawdzi¢ aktualny
poziom natadowania akumulatora.
Nacisnij, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj,
aby wigczy¢ lub wytgczy¢ zasilanie aparatu-
ry sterujacej. Przy wigczonej aparaturze
sterujgcej nacisnij raz, aby wigczy¢ lub
wytgczy¢ ekran dotykowy.

14. Przycisk 5D
Funkcje tego przycisku mozna ustawi¢ w
aplikacji DJI Pilot 2.

15. Przycisk wstrzymywania lotu

Nacisnij raz, aby dron zatrzymat sie i zawist
w miejscu (tylko jesli dostepne sg systemy
GNSS lub wizyjne).

o

N [TTABARERR === ARsaTy >
38k @_E'S @

Dostosuj funkcje tego przycisku w aplikacji

DJI Pilot 2.

17. Lewe pokretto

Steruje nachyleniem kamery gimbala FPV.

18. Przycisk nagrywania

19. Przetgcznik trybu lotu

Trzy pozycje przetgcznika odpowiadaja:

N-mode (Normal),

20. Anteny wewnetrzne
Przekazuja sygnaty sterowania
dronem i transmisji obrazu. Nie
nalezy blokowa¢ wewnetrznych
anten RC podczas uzytkowania. W
przeciwnym razie sygnaty moga
zostac zaktocone.

21. Gniazdo karty microSD

S-mode (Sport) i F-mode (System wyciggarki).
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22. Port USB-A
23. Port HDMI

24. Port USB-C

Stuzy do tadowania aparatury
sterujgcej lub podtgczania do kompu-
tera.

Po podtaczeniu do komputera
uzytkownicy mogg aktualizowac
oprogramowanie i eksportowac logi
za pomocg oprogramowania DJI
Assistant 2.

25. Przycisk ostrosci/migawki

26. Prawe pokretto

Do zwijania/rozwijania liny wyciggarki
(system wyciggarki sprzedawany
oddzielnie).

27. Pokretto przewijania

28. Uchwyt
29. Gtosnik

30. Odpowietrznik

Stuzy do odprowadzania ciepta. Nie
nalezy blokowa¢ otworu wentylacyj-
nego podczas uzytkowania.

31. Otwér montazowy

Korzystanie z aparatury sterujgcej

Wiaczanie/wytgczanie zasilania

32. Przycisk C1
Dostosuj funkcje przycisku w aplikacji
DJI Pilot 2.

33. Przycisk C2
Dostosuj funkcje przycisku w aplikacji
DJI Pilot 2.

34. Tylna pokrywa
35. Przycisk odblokowania akumulatora

36. Komora akumulatora
Przeznaczona na inteligentny akumula-
tor WB37.

37. Przycisk zwalniania tylnej pokrywy
38. Alarm

39. Wlot powietrza

Do odprowadzania ciepta. Nie nalezy
blokowa¢ wlotu powietrza podczas
uzytkowania.

40. Miejsce na klucz sprzetowy
41. Uchwyt

Nacisnij przycisk zasilania jeden raz, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj, aby wtgczy¢

zasilanie na aparaturze sterujace;.
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Montaz inteligentnego akumulatora WB37

Nacisnij przycisk odblokowania tylnej pokrywy, aby otworzy¢ tylng pokrywe. W6z
akumulator WB37 do komory akumulatora i docis$nij do przodu, az zablokuje sie na
swoim miejscu. Aby wyja¢ akumulator WB37, nalezy nacisng¢ i przytrzymac
przycisk odblokowujgcy akumulator, a nastepnie przesung¢ akumulator w dot.

Przycisk odblokowania
akumulatora

tadowanie
Uzyj zasilacza DJI 100W USB-C, aby tadowac jednoczes$nie akumulator wewnetrzny i
zewnetrzny.

Mechanizm tadowania

1. Gdy aparatura sterujgca jest potgczona zaréwno z urzgdzeniem tadujgcym, jak i
zewnetrznym akumulatorem, aparatura sterujgca bedzie zasilana przez urzadzenie
tadujace.

2. Po wiozeniu akumulatora zewnetrznego, gdy aparatura nie jest potgczona z
urzadzeniem tadujgcym, aparatura bedzie zasilana z akumulatora zewnetrznego.
Gdy akumulator zewnetrzny roztaduje sig, aparatura bedzie zasilana z akumulatora
wewnetrznego.

/\ - Do fadowania aparatury sterujgcej nalezy uzywac dostarczonej tadowarki. W przeciw-
nym razie nalezy uzy¢ certyfikowanej tadowarki USB-C o maksymalnej mocy znamiono-
wej i napieciu 65Wi20V.

- Co najmniej raz na trzy miesigce nalezy catkowicie natadowac i roztadowa¢ wewnetrz-
ny i zewnetrzny akumulator aparatury sterujgcej. Akumulator roztaduje sie, jesli bedzie
przechowywany przez dtuzszy czas.
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Sterowanie dronem
W DJI Pilot 2 dostepne sg trzy wstepnie zaprogramowane tryby. Sg to: Tryb 1, Tryb

2iTryb 3. Tryb drazka sterujgcego mozna ustawi¢ w aplikacji DJI Pilot 2. Nacisnij

* =+ > @@ Control Stick Mode (Tryb drazka sterujgcego) lub przejdz do Preflight Check
(Kontrola przed lotem) > Control Stick Mode (Tryb drazka sterujacego), aby go

ustawic.
Tryb 1 :
Lewy drazek Ngﬁd Prawy drazek Wg{é:
i | i
H N
‘ § W dét
Wstecz !
com) ([ \ ) (ew) < e
i W lewo W prawo
Skret w lewo Skret w prawo !
Tryb 2 ‘
Lewy drazek Prawy drazek Naprzod
Wgﬁérj i
3 iy
< G
he '
! Wstecz
Skret w lewo Skret w prawo § Whewo W prawo
Tryb 3

Lewy drazek Naprzod Prawy drazek

W gore

1 &
9 A (8 =
¥ | ¥ 3

‘ i W dot
:

Wstecz

i
I
i
I
i
i
| @»
» | &
I
I
W prawo ! Skret w lewo Skret w prawo
i

Niniejsza instrukcja wykorzystuje tryb 2 jako przyktad opisujgcy dziatanie drazka

sterujgcego.

£ - Punkt neutralny/srodkowy drazka: Drazki sterujgce znajdujq sig na srodku.

- Przesuniecie drazka sterujacego: Drazek sterujacy przesuwa sie z pozycji

Srodkowej.
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Aparatura

sterujaca (Tryb 2) Dron Uwagi

Przesuniecie lewego drazka w gore lub w dot
zmienia wysoko$¢ drona.

ﬁ ZAN Przesun drazek w gore, aby sie wznie$¢ i w doét, aby
® / opas¢. Im bardziej drgzek jest odsuwany od pozycji
¥ $ srodkowej, tym szybciej dron zmienia wysokos¢.

Drazek nalezy przesuwac delikatnie, aby zapobiec
nagtym i nieoczekiwanym zmianom wysokosci.

Przesuniecie lewego drazka w lewo lub w prawo
steruje orientacjg drona. Przesuniecie drgzka w
lewo powoduje obrét drona w kierunku przeciw-
Q ‘ ) nym do ruchu wskazéwek zegara, a w prawo - w
kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara. Im
bardziej drazek zostanie odsuniety od pozycji
srodkowej, tym szybciej dron bedzie sie obracat.

el L 2

O Przesuniecie prawego drazka w gére i w dét
ﬁ‘ zmienia nachylenie drona.
@® Przesun drazek w goére, aby lecie¢ do przodu i w
$ l dot, aby lecie¢ do tytu. Im bardziej drazek jest
3 odsuwany od pozycji Srodkowej, tym szybciej

porusza sie dron.
Przesuniecie prawego drazka w lewo lub w prawo
zmienia kat przechylenia drona.

Przesun drazek w lewo, aby polecie¢ w lewo i w
Cew | & [ » v P

prawo, aby polecie¢ w prawo. Im bardziej drazek
jest odsuwany od potozenia $rodkowego, tym
szybciej porusza sie dron.

/\ - Aparature sterujacg nalezy przechowywac z dala od materiatéw magnetycznych, takich
jak magnesy i gtosniki, aby unikna¢ zaktéceh magnetycznych.
- Aby uniknag¢ uszkodzenia drazkéw sterujgcych, wskazane jest przechowywanie apara-
tury sterujgcej w etui podczas przenoszenia lub transportu.

Przetacznik trybu lotu
Przetacz przetacznik, aby wybra¢ odpowiedni tryb lotu.

Stanowisko Tryb lotu
F Tryb F (system wyciggarki)
S Tryb S (Sport)
N Tryb N (Standard)

Tryb F jest domyslnie ustawiony do uzytku z systemem wyciggarki, ale mozna go
ustawic na tryb A. Przejdz do Camera View (podgladu kamery) w aplikacji DJI Pilot 2
i nacisnij««<>3 Flight Modes (Tryby lotu) > ASN, aby ustawi¢ tryb A.

18



Przycisk Return to Home (RTH)

Nacisnij i przytrzymaj przycisk RTH, az aparatura sterujgca wyda sygnat dzwiekowy,
aby rozpocza¢ RTH. Dron poleci do ostatnio zaktualizowanego punktu Home.
Uzytkownik moze sterowac¢ wysokoscig i predkoscig drona podczas lotu do punktu
Home. Nacisnij ten przycisk ponownie, aby anulowac¢ RTH i przejg¢ sterowanie

BEE
T

©
)
.
©® EE@
\ ®

Przycisk sterowania dronem

Nacisnij raz, aby przejg¢ sterowanie dronem, nacisnij i przytrzymaj przycisk, aby
zablokowac sterowanie dronem.

©

=

jz®

W tabeli przedstawiono rézne statusy odpowiadajgce poszczegdlnym wzorom
wskaznika LED.

O Swieci na czerwono  Dron nie jest potgczony
O Swieci na zielono Potaczenie i sterowanie dronem
‘ Swieci na biato Brak sterowania dronem
O Swieci na niebiesko  Sterowanie dronem zablokowane przez biezacego uzytkownika

Przyciski L1/L2/L3/R1/R2/R3

Opisy funkgji tych przyciskdédw znajduja sie obok przyciskéow L1/L2/L3/R1/R2/R3 w aplikacji DJI
Pilot 2.
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Dostosowywanie i kombinacje przyciskéw

Przyciski konfigurowalne

Przyciski C1, C2, C3i 5D sg konfigurowalne. Otwérz aplikacje DJI Pilot 2 i przejdZ do podgladu
kamery. Nacisnij-+- i @, aby skonfigurowa¢ funkcje tych przyciskow. Ponadto mozna dostoso-
wac kombinacje przyciskéw C1, C2 i C3 z przyciskiem 5D.

!

Kombinacje przyciskéw

®°

® DEe N\

Niektére czesto uzywane funkcje mozna aktywowac¢ za pomocg kombinacji przyciskéw. Aby
uzy¢ kombinacji przyciskéw, przytrzymaj przycisk Wstecz i uzyj innego przycisku w kombinacji.

Kombinacje przyciskéw

Przycisk Wstecz + Lewe pokretto
Przycisk Wstecz + Prawe pokretto
Przycisk Wstecz + Przycisk nagrywania
Przycisk Wstecz + Przycisk migawki

Przycisk Wstecz + Przycisk 5D

Opis

Regulacja jasnosci
Regulacja gto$nosci
Ekran nagrywania

Zrzut ekranu

Przetgczanie w gore - Strona gtdwna; Przetgcza-
nie w dét - Ustawienia skrotéw; Przetgczanie w
lewo - Ostatnio otwarte aplikacje

Wskazniki LED aparatury sterujacej

Wskaznik statusu

Wskaznik poziomu natadowania

akumulatora

Wskaznik LED wys$wietla status potgczenia.

Wzory migania

8 — Swieci na czerwono

S ERPPe Miga na czerwono

8- — Swieci na zielono

ELJERPPPS Miga na niebiesko

{-— Swieci na z6tto

T Miga na z6tto

W Miga w kolorze jasnoniebieskim

Opis

Brak potgczenia z dronem

Niski poziom natadowania akumulatora drona
Potgczono z dronem

Aparatura sterujaca jest potagczona z dronem
Aktualizacja nie powiodta sie

Niski poziom natadowania akumulatora w aparaturze

Drazki sterujgce nie sg wysrodkowane
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Wskazniki poziomu natadowania akumulatora wyswietlajg poziom natadowania
akumulatora aparatury.

Wzory migania Poziom natadowania akumulatora

U U o 0 88%~100%
@ @ o () 75%~87%
U (] (] 0 63%~74%
. ) e[ : 0 50%~62%
U w0 0 0 38%~49%
o (] 0 0 25%~37%
U 0 0 0 13%~24%
(] 0 0 0 0%~12%

Alert aparatury sterujacej

Aparatura sterujgca zawibruje lub wyda dwa sygnaty dZzwiekowe, aby zasygnalizo-
wac btad lub ostrzezenie. Szczego6towe informacje mozna znalez¢ w komunikatach
wyswietlanych w czasie rzeczywistym na ekranie dotykowym lub w aplikacji DJI
Pilot 2. Aby wytgczy¢ niektore alerty, przesuh w doét od gory i wybierz opcje Do Not
Disturb (Nie przeszkadza¢) w Quick Settings (Szybkich ustawieniach).

Wszelkie komunikaty gtosowe i alerty zostang wytgczone w trybie cichym, w tym
alerty podczas RTH i alerty o niskim poziomie natadowania akumulatora w apara-
turze sterujacej lub dronie. Nalezy zachowac ostroznosc.

Potaczenie z aparaturg sterujgca

Aparatura sterujaca jest domysinie potgczona z dronem. Potgczenie jest wymaga-
ne tylko przy pierwszym uzyciu nowej aparatury sterujgcej.

1. Wiacz zasilanie na aparaturze sterujacej i dronie, a nastepnie uruchom aplikacje
DJI Pilot 2.

2. Nacisnij Link to Aircraft, aby potaczy¢. Wskaznik LED statusu aparatury sterujacej
bedzie migat na niebiesko, a aparatura bedzie emitowac sygnat dzwiekowy
podczas taczenia.

3. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania na dronie przez co najmniej pie¢ sekund.
Wskaznik zasilania drona zacznie miga¢, wskazujac rozpoczecie tgczenia.

4. Wskaznik LED statusu na aparaturze sterujgcej zaswieci sie na zielono, jesli tgcze-
nie sie powiodto. Jesli potaczenie nie powiedzie sie, wprowadz ponownie status
taczenia i sprébuj ponownie.

Transmisja obrazu
Aparatura sterujaca jest wyposazona w technologie O3, ktéra umozliwia tréjkana-
towa transmisje obrazu 1080p i obstuguje tryb Single Operator lub Dual Operator.

1. W trybie Single Operator, aparatura sterujgca obstuguje dwukanatowg transmi-
sje obrazu 1080p.

2. W trybie Dual Operator, aparatura sterujgca obstuguje tréjkanatowg transmisje
obrazu 1080p i umozliwia ptynne przetgczanie miedzy kanatami wejsciowymi.
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Optymalna strefa transmisji

Roztdz i wyreguluj anteny. Potozenie anten ma wptyw na site sygnatu aparatury
sterujacej. Wyreguluj kierunek zewnetrznych anten RC aparatury tak, aby aparatu-
ra i dron znajdowaly sie w optymalnej strefie transmisji.

/\ - Nie nalezy nadmiernie rozcigga¢ anten, aby unikng¢ ich uszkodzenia. W przypadku
uszkodzenia anten nalezy skontaktowac sie z pomocg techniczng DJI w celu naprawy
aparatury sterujacej. Uszkodzona antena znacznie obnizy wydajnos¢ aparatury steruja-
cej i moze wptynag¢ na bezpieczenstwo lotu.

- Podczas lotu nie nalezy jednoczesnie korzystac z innych urzgdzen komunikacyjnych 2,4
GHz lub 5,8 GHz w tym samym pasmie czestotliwosci, aby nie zaktécac sygnatu komuni-
kacyjnego z aparatury sterujgcej. Na przyktad unikaj wigczania Wi-Fi w telefonie komor-
kowym.

- Jesli sygnat transmisji jest staby podczas lotu, w aplikacji DJI Pilot 2 zostanie wys$wietlo-
ny komunikat. Wyreguluj anteny, aby upewnic sie, ze dron znajduje sie w optymalnym
zasiegu transmisji.
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Ekran dotykowy

Strona gtéwna

cp

DIl Pilot2 Galler

O China Telecom+ 464 E ) 32%

Na gérnym pasku wyswietlana jest godzina, status sieci, a takze poziom natadowa-
nia akumulatora wewnetrznego i zewnetrznego w aparaturze sterujacej.

Obstuga ekranu dotykowego

> A
Przesun od lewej lub Przesun w gore od

prawej strony do srodka dotu ekranu, aby

ekranu, aby powréci¢ do powraci¢ do
poprzedniego ekranu. ekranu gtébwnego.

Przesun w gore od
dotu ekranu i przytrzy-
maj, aby uzyska¢
dostep do ostatnio
otwartych aplikacji.

23



Szybkie ustawienia

Przesun w dot od gory, aby przejs¢ do Szybkich ustawien.

NO NOTIFICATIONS

1. Powiadomienia
Nacis$nij, aby wyswietla¢ powiadomienia
systemowe lub z aplikacji.

2. Ostatnio wyswietlane
Nacisnij m , aby wyswietla¢ i przeta-
czac ostatnio otwarte aplikacje.

3. Strona gtéwna

Nacis$nij #, aby powrdéci¢ do ekranu gtéwnego.

4. Ustawienia systemu
Nacis$nij @ , aby uzyska¢ dostep do ustawien
systemowych.

5. Skréty

<> Nacisnij, aby wiaczy¢ lub wytgczy¢ Wi-Fi.

Przytrzymaj, aby wej$¢ do ustawien i
potaczy¢ sie lub dodac sie¢ Wi-Fi.

% Nacisnij, aby wigczy¢ lub wytgczyc¢
Bluetooth. Nacisnij i przytrzymaj, aby
otworzy¢ ustawienia i potgczyc sie z
pobliskimi urzgdzeniami Bluetooth.

S Nacisnij, aby wtgczy¢ tryb Do not
Disturb (Nie przeszkadzac). W tym
trybie komunikaty systemowe bedg
wytgczone.
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Wi-Fi Bluetooth

@@°

Do Not Dist:

Record Scre  Screenshot  Mobile dat.

© Zwiekszenie jasnosci wyswietlacza.
Po wigczeniu tej funkgji jasnos¢
wyswietlacza zostanie zwiekszona.

@® Nacisnij, aby rozpocza¢ nagrywanie
ekranu.

X! Nacisnij, aby wykona¢ zrzut
ekranu.

T, Dane mobilne. Naciénij, aby
wigczy¢ lub wytaczy¢ dane
mobilne; Przytrzymaj, aby ustawi¢
dane mobilne i sprawdzi¢ stan
potgczenia sieciowego.

»- Nacisnij, aby wtgczy¢ tryb samoloto-
wy. Wi-Fi, Bluetooth i dane mobilne
zostang wytgczone.

6. Regulacja jasnosci

Przesun pasek, aby dostosowac jasnosc.
Nacisnij ikone -e:, aby wtgczyc tryb
automatycznej jasnosci. Naci$nij ikone -@:
lub przesun pasek, aby przetgczy¢ na
reczny tryb jasnosci.

7. Regulacja gto$nosci
Przesun pasek, aby dostosowac gtosnos¢
i nacisnij 4, aby wyciszyc.



Zaawansowane funkcje

Kalibracja kompasu

Kompas moze wymagac kalibracji po uzyciu aparatury sterujgcej w miejscach, w
ktérych wystepujg zaktocenia elektromagnetyczne. Jesli kompas aparatury steruja-
cej wymaga kalibracji, pojawi sie komunikat ostrzegawczy. Naci$nij komunikat
ostrzegawczy, aby rozpocza¢ kalibracje. W innych przypadkach nalezy wykona¢
ponizsze czynnosci, aby skalibrowac aparature sterujaca.

1. Wiacz zasilanie na aparaturze sterujacej i wejdz na strone gtéwna.

2. Wybierz System Settings (Ustawienia systemu), przewin w dét i nacisnij Compass
(Kompas).

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wySwietlanymi na ekranie, aby skalibrowa¢
kompas.

4. Po pomyslnym zakonhczeniu kalibracji wyswietlony zostanie komunikat.

Ustawienia HDMI

Ekran dotykowy mozna udostepni¢ ekranowi wyswietlacza za pomoca kabla HDMI.
Rozdzielczo$¢ mozna ustawi¢, wchodzac w Settings (Ustawienia), Display (Ekran), a
nastepnie Advanced HDMI (Zaawansowane HDMI).

Tryb Dual Operator

Dron FlyCart 30 obstuguje tryb Dual Operator, ktéry pozwala dwém uzytkownikom
na jednoczesne sterowanie dronem za pomocg aparatury sterujgcej A i B. W tym
trybie obaj uzytkownicy mogg w réwnym stopniu sterowa¢ dronem. Aparatura
sterujgca dronem moze sterowa¢ wszystkimi funkcjami drona, natomiast druga
aparatura nie moze sterowac¢ dronem i wyswietla jedynie podglad na zywo.

Ustawianie trybu Dual Operator

Przed rozpoczeciem korzystania z trybu Dual Operator, uzytkownik musi potgczy¢
drona z aparaturg sterujacg A i B. Wykonaj ponizsze kroki, aby potgczy¢ aparature.

1. Uruchom aplikacje DJI Pilot 2.

2. Wejdz na strone gtéwnga i nacisnij opcje Remote Controller A/B (Aparatura steru-
jaca A/B), aby aktywowaé potaczenie. Podczas taczenia wskaznik LED statusu na
aparaturze sterujgcej miga na niebiesko i emitowany jest sygnat dzwiekowy.
Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania na dronie przez co najmniej pie¢ sekund.
Wskaznik zasilania drona zacznie migac i wyemituje dwa sygnaty dzwiekowe, wska-
zujac, ze tgczenie zostato rozpoczete. Gdy taczenie sie powiedzie, wskazniki statusu
drona zaczng migac¢ na zielono, a aparatura wyemituje dwa sygnaty dzwiekowe,
natomiast wskaznik LED statusu aparatury zaswieci sie na zielono.

3. Nastepnie przycisk sterowania dronem na aparaturze sterujagcej zmieni kolor na
zielony, a przycisk sterowania dronem na drugiej aparaturze zmieni kolor na biaty.

/\- Potacz kolejno obie aparary sterujgce. Upewnij sig, ze najpierw potaczytes aparature
sterujgcg A z dronem, a nastepnie potgczyte$ aparature sterujgca B.

Korzystanie z trybu Dual Operator

1. Przed uzyciem trybu Dual Operator nalezy upewnic sie, ze obie aparatury steru-
jace sg potaczone z dronem. Aparatura sterujgca A domysinie steruje dronem, a
uzytkownik korzystajacy z aparatury sterujgcej B moze jedynie wyswietlac obraz.
2. Kazdy z uzytkownikdéw moze w razie potrzeby przeja¢ sterowanie urzgdzeniem.
Aby uzyskac sterowanie dronem, nalezy nacisng¢ jeden raz przycisk sterowania
dronem na aparaturze sterujace;j.
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Aby zablokowa¢ sterowanie dronem, naciénij i przytrzymaj przycisk sterowania
dronem. Po zablokowaniu sterowania dronem jego kolor zmieni sie na niebieski.

3. W trybie Dual Operator mechanizm przekazywania sterowania zostanie urucho-
miony, jesli jedna z aparatur sterujacych zostanie odtgczona od drona. Jesli odigczona
aparatura sterujgca przejmuje sterowanie dronem, druga aparatura sterujgca otrzy-
ma powiadomienie o mozliwosci recznego przejecia sterowania dronem. Jesli apara-
tura nie przejmie sterowania dronem, dron automatycznie wykona akcje utraty
sygnatu. Jesli uzytkownik potgczonej aparatury sterujgcej nie wybierze zadnej z opcji
w okreslonym czasie, dron réwniez wykona akcje utraty sygnatu.

4. Jesli odtgczona aparatura ponownie potaczy sie z dronem podczas lotu, nie wznowi
ona poprzedniego sterowania, gdy dron bedzie sterowany przez inng aparature
sterujacg. Uzytkownik moze ponownie uzyska¢ sterowanie urzadzeniem w razie
potrzeby. Urzadzenie wznowi poprzednie sterowanie, jesli dron nie jest sterowany
przez inng aparature sterujaca.

5. Aparatura A moze by¢ uzywana do aktualizacji oprogramowania drona, gdy jest
potgczona z dronem, ale aparatura B moze by¢ uzywana tylko do aktualizacji oprogra-
mowania aparatury B.

6. Przesytanie rejestrow za pomoca aplikacji DJI Pilot 2: Uzytkownicy mogg przesyta¢
rejestry zaréwno drona, jak i aparatury sterujgcej za posrednictwem aparatury steru-
jacej dronem i mogg przesyta¢ wytgcznie rejestry aparatury, ktéra nie steruje dronem.
7. Uzytkownik aparatury sterujacej B nie moze dostosowac ustawien sieciowego RTK
lub niestandardowego RTK sieciowego.

8. Aparatura sterujaca B nie moze by¢ uzywana do aktualizacji bazy danych stref GEO.
9. Aparatura sterujaca B nie moze by¢ uzywana do uruchamiania licencji odblokowu-

jacych.

Stopien ochrony IP

Aparatura sterujgca DJI RC Plus zostata przetestowana w warunkach laboratoryjnych
i uzyskata stopien ochrony IP54 zgodnie z globalng norma IEC 60529. Stopienh zabez-
pieczenia nie jest staty i moze ulec obnizeniu po dtuzszym okresie uzytkowania.

/N - Nie nalezy korzystac z aparatury sterujacej, gdy opady przekraczajg 50 mm w ciggu 24
godzin.
- Nie nalezy otwierac¢ zadnej pokrywy podczas deszczu, w tym pokrywy portu zewnetrznego,
tylnej pokrywy aparatury sterujacej, pokrywy komory klucza sprzetowego lub pokryw
otworéw wentylacyjnych i wlotéw powietrza. Nie nalezy montowa¢ ani demontowac
drazkéw sterujgcych lub anten podczas deszczu. Przed otwarciem jakiejkolwiek pokrywy lub
wyjeciem drazkéw sterujgcych lub anten nalezy przenie$¢ aparature sterujgcg do pomiesz-
czenia i upewnic sie, ze jest czysta i catkowicie sucha.
- Podczas korzystania z aparatury sterujgcej w deszczu nalezy upewnic sie, ze wszystkie
ostony sg prawidtowo zamocowane, a drazki sterujgce sg dobrze przykrecone.
- Prawidtowym zjawiskiem jest wystepowanie plam wody wokot portu podczas otwierania
pokrywy portu po uzyciu. Przed uzyciem portu zewnetrznego nalezy wytrze¢ plamy wody.
- Gwarancja na produkt nie obejmuje uszkodzeh spowodowanych przez wode.

Dron nie osigga stopnia zabezpieczenia IP54 w nastepujgcych okolicznosciach:

a. Pokrywa portu zewnetrznego nie jest prawidtowo zamocowana.

b. Tylna pokrywa aparatury sterujgcej nie jest prawidtowo zamocowana.

c. Pokrywy otworu wentylacyjnego i wlotu powietrza nie sg prawidtowo zamocowane.
d. Pokrywa komory klucza sprzetowego nie jest prawidtowo zamocowana.
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e. Drazki sterujace nie sg prawidtowo przykrecone.

f. Anteny nie sg prawidtowo przykrecone.

g. Aparatura sterujgca ulegta innemu uszkodzeniu, takiemu jak pekniecie obudowy
lub uszkodzenie wodoodpornego kleju.

Aplikacja DJI Pilot 2

Aplikacja DJI Pilot 2 umozliwia transmisje wideo w czasie rzeczywistym, ustawienia
trasy lotu, funkcje konfiguracji drona i wiele wiecej.

Strona gtéwna

4
1 —1—-82 @ ©240H/35D0 € Notbound
2—— ——
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3@ °1@ :
Max altitude:120m Travel Team 1 i 5
RID bAY Mountain Forest
Flight Route Acad
s —— FLYCART 30
Cargo System A
Payload Controller
L © Firmware up to date J
Enter Camera View —+— 6
1. Uzytkownik

Nacisnij, aby wyswietli¢ zapisy lotu, pobra¢ mapy offline, zarzadza¢ odblokowaniem
strefy GEO, zapozna¢ sie z dokumentacjg pomocnicza, wybrac jezyk i wyswietli¢
informacje o aplikacji.

2. Dane i prywatnos¢

Nacisnij, aby zarzadzac trybami zabezpieczen sieci, ustawi¢ kody bezpieczenstwa,
zarzadzac pamiecig podreczng aplikacji i wyczysci¢ rejestry urzadzenia DJI.

3. Mapa strefy GEO

Nacisnij, aby wyswietli¢ mape stref GEO, na ktdrej uzytkownicy moga sprawdzi¢
nawet w trybie offline, czy biezacy obszar roboczy znajduje sie w strefie ograniczo-
nej lub strefie autoryzacji. Uzytkownicy mogg réwniez wyswietla¢ aktualng wyso-
kos$¢ lotu dla réznych obszaréw.
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a. Nacisnij, aby zaktualizowa¢ baze danych strefy GEO w aparaturze sterujacej, jesli
aktualizacja jest dostepna.

b. Nacisnij, aby zaktualizowa¢ baze danych strefy GEO drona, jesli aktualizacja jest
dostepna.

c¢. Nacisnij, aby ustawic¢ wyswietlanie réznych stref GEO.

d. Nacis$nij, aby wprowadzi¢ certyfikaty odblokowania i zarzgdza¢ nimi. Jesli dron
jest juz potgczony z aparaturg sterujgcg, uzytkownicy moga bezposrednio wybrac
certyfikat odblokowania, aby odblokowa¢ strefe GEO.

4. Ustuga w chmurze
Nacisnij, aby wejs¢ na strone ustugi w chmurze, gdzie uzytkownicy mogg wyswie-
tla¢ status potgczenia ustugi w chmurze lub wybra¢ DJI DeliveryHub lub Customize
Livestream.

a. Mozna ustawi¢ nazwe aktualnie zalogowanego zespotu. Nacisnij ikone DJI Delive-
ryHub, aby zmieni¢ zespot.

b. Adres URL i status transmisji na zywo zostang wyswietlone, jesli nawigzano
potaczenie RTMP lub RTSP.

5. Status urzadzenia

€ 240H/35D € Not bound [ Normal > SR

Q“ﬁ& )
FLYCART 30

Cargo Sys'tem A——— d
Payload Controller

@ Firmware up to date

a. Wyswietla status drona, aparatury sterujgcej i tadunku. W tym miejscu wysSwietla-
ny jest status techniczny drona i aparatury sterujacej. Jesli wyswietlany jest kolor
zielony (normalny), dron dziata prawidtowo i moze wystartowac.
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Jesli jest wyswietlany w kolorze pomarariczowym (uwaga) lub czerwonym (ostrzeze-
nie), dron nie dziata prawidtowo i musi zosta¢ sprawdzony i naprawiony przed
startem. Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale System HMS. Nacisnij, aby
przejs¢ do rozdziatu.

b. Jesli aktualnie uzywana aparatura sterujgca nie jest potgczona z dronem, wyswie-
tlona zostanie grafika tej aparatury. Nacisnij, aby potgczy¢ aparature sterujaca z
dronem, a model i obraz drona zostang wyswietlone po potgczeniu.

c. Wyswietli sie Cargo System (System tadunku) lub Winch System (System wciggarki).
d. Biezaca rola aparatury sterujagcej jest wyswietlana jako A lub B (nazwa roli biezgcej
aparatury sterujacej jest wyswietlana na czarno). Nacisnij, aby wyswietli¢ informacje
o btedach na aparaturze sterujgcej lub przetaczy¢ aparature.

e. Informacje o oprogramowaniu. Pojawi sie komunikat informujacy uzytkownika o
dostepnosci nowego oprogramowania. Nacisnij, aby rozpoczg¢ aktualizacje.

6. Podglad kamery

Nacisnij, aby wyswietli¢ podglad kontroli przed lotem i podglad kamery.

7. Academy

Nacisnij, aby wyswietla¢ poradniki dotyczace produktu, instrukcje lotu, przyktady zasto-
sowan branzowych i pobierac instrukcje obstugi produktu do aparatury sterujace;.

8. Trasa lotu

Nacisnij, aby przejs¢ do biblioteki tras lotu. Uzytkownicy moga tworzy¢ i wyswietlac trasy
lotu. Nacisnij, aby wyswietli¢ wszystkie ulubione trasy lotu w Ulubionych. Trasy lotu
mozna importowac i eksportowac partiami do aparatury sterujgcej lub innego
zewnetrznego urzadzenia pamieci masowej. Jesli DJI DeliveryHub jest podtaczony,
mozna réwniez wyswietla¢ wszystkie trasy lotu wystane z chmury lub przesyta¢ lokalne
zadania do chmury. Szczego6towe informacje znajduja sie w rozdziale Trasa lotu.

Podglad kontroli przed lotem

Preflight Check X
0 Amode (/[ 98% [ 98% 59.2v [I 98% 59.2v  (pi 65% In] iy omtrolier
1 O set [[ NA/25.0kg @
Terrain Data
2 Application
Failsafe Response @ Home Point v Signal Lost Action ReturnToHome Vv
(Max Max Flight
20~1500m) -100 -10 120 +10 +100 50~20000m 5000
Altitude { ™ Distance ¢ ) ()
Home Point X0 S5A Control Stick Mode Mode 2 v
Return to Home Direct RTH
o .
3 5 Batery Critically Low: 5%  Low:23%
Warning
Obs,tade Brake i3 H°"Z,°"tal @ Brake: 5.0m  Alert: 30.0m
Avoidance Sensing
Upw?rd @ Brake: 2.0m  Alert: 6.0m
Sensing
D¢ d
ownward [ @ Alert: 6.0m

1. Wyswietlanie informacji o stanie drona, trybie lotu, poziomie natadowania akumula-
tora, przypisanej aparaturze sterujgcej, poziomie natadowania wewnetrznego i
zewnetrznego akumulatora aparatury, statusie punktu Home i statusie RTK.
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2. Wyswietla powiadomienia systemowe, w tym podstawowe informacje o dronie,
pogodzie, stanie blokady ramion, masie tadunku itp.
3. Sprawdzenie i ustawienie nastepujgcych parametrow.

Wysokos¢ RTH Wysokos¢ lotu, na ktérej dron powraca do punktu Home.

Czynno$¢ po utracie Dziatanie, jakie podejmie dron po utracie sygnatu z aparatury

sygnatu sterujgcej. Mozna ustawi¢ na Hover (zawis), Descend (zniza-
nie), RTH, Alternate Site (alternatywna lokalizacja).

Maksymalna wysokos¢ Maksymalna wysokos¢ lotu drona.

Maksymalna odlegtoé¢ lotu  Maksymalna odlegtos¢ lotu, jakg moze osiggna¢ dron.

Punkt Home Punkt Home moze by¢ przypisany do potozenia drona lub
aparatury sterujgcej.

Czynnos$¢ w razie awarii Dziatanie, jakie podejmie dron w przypadku nieprawidtowego
funkcjonowania.

Tryb drazka sterujacego Mozna wybrac tryb 1, tryb 2 lub tryb 3.

Rodzaj $migta Wybierz typ $migta zamontowanego na dronie.

Ostrzezenie o niskim poziomie Ostrzezenie o niskim poziomie natadowania akumulatora pojawi sie,

natadowania akumulatora gdy poziom natadowania akumulatora osiggnie ustawiong wartosc.

Omijanie przeszkod Dron zatrzyma sie i zawi$nie w miejscu po wykryciu przeszko-

dy, jesdli zostanie ustawiony na opcje Brake (Zatrzymanie).
Odlegtos¢ zatrzymania i odlegto$¢ ostrzezenia mozna ustawic
osobno.

K- Przed startem wskazane jest doktadne przeprowadzenie kontroli przed lotem zgodnie
ze schematem dziatania i wymaganiami.
- Przed wykonaniem trasy lotu nalezy przeprowadzi¢ kontrole przed lotem i zweryfiko-
wac podstawowe informacje o parametrach trasy lotu. Szczegétowe informacje mozna
znalez¢ w sekgcji dotyczacej trasy lotu.

Podglad z kamery
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1. Powrot

Nacisnij, aby powrdci¢ do strony gtéwnej aplikacji DJI Pilot 2.

2. Pasek statusu systemu

Wyswietla status lotu drona i r6zne komunikaty ostrzegawcze. Je$li podczas lotu
pojawi sie nowe ostrzezenie, zostanie ono réwniez wyswietlone w tym miejscu i
zacznie migac. Nacisnij, aby wyswietla¢ informacje i zatrzymac miganie.

3. Inteligentny wskaznik poziomu natadowania akumulatora podczas lotu

Pasek wskaznika poziomu natadowania akumulatora umozliwia wyswietlanie pozo-
statej mocy biezgcego akumulatora oraz czasu lotu. Kazdy stan akumulatora jest
oznaczony innym kolorem. Szczeg6towe informacje znajduja sie w ponizszej tabeli.

Zielony Wskazuje, ze moc akumulatora jest wystarczajgca do lotu.

Zotty Wskazuje, ze poziom natadowania akumulatora jest niski i wskazane jest
latanie w poblizu uzytkownika.

Czerwony Wskazuje, ze poziom natadowania akumulatora jest bardzo niski. Uzytkownik

powinien jak najszybciej wylagdowac dronem i wymieni¢ akumulatory.

Biate punkty ~ Wartos¢ progowa, ktorg uzytkownik moze ustawi¢ dla ostrzezenia o niskim
poziomie natadowania akumulatora i ostrzezenia o bardzo niskim poziomie
natadowania akumulatora.

H Wskazany poziom natadowania akumulatora dla RTH. Aparatura sterujgca
przypomni uzytkownikowi, ze aktualny poziom natadowania akumulatora
jest wystarczajgcy wytacznie dla RTH.

E Szacowany poziom natadowania akumulatora. Wskazuje poziom natadowa-
nia akumulatora wymagany podczas lotu do kohca trasy lotu lub miejsca
alternatywnego, lub punktu Home podczas wykonywania trasy lotu.

4. Status lotu

Wyswietla tryb i status lotu. Naciénij, aby wyswietli¢ podglad kontroli przed lotem.

5. Status uktadu napedowego

Wyswietla dane i status uktadu napedowego. Zwré¢ uwage na wartos¢ uktadu nape-
dowego. Jesli pojawi sie ostrzezenie, nalezy jak najszybciej wroci¢ do pozycji wyjscio-
wej i wylagdowac, aby sprawdzi¢ stan uktadu napedowego.

6. Status pozycjonowania RTK i GNSS

Wyswietla status RTK i liczbe satelitéw GNSS. Gdy modut RTK drona jest wigczony,
ikona RTK zmieni kolor na biaty; gdy jest wytgczony, ikona RTK zmieni kolor na szary;
gdy nie ma sygnatu, ikona RTK zmieni kolor na czerwony. Nacisnij ikone stanu, aby
wigczy¢/wytaczy¢ RTK i wyswietlac stan trybu RTK i pozycjonowania GNSS. Gdy sygnat
GNSS jest silny, a liczba satelitéw GNSS wynosi 15 lub wiecej, oznacza to, ze mozna
bezpiecznie wystartowac.

7. Sita sygnatu

Obejmuje jako$¢ potaczenia wideo HD i jako$¢ potaczenia aparatury sterujacej. Ikona
w kolorze biatym oznacza silny sygnat; ikona w kolorze z6ttym oznacza srednig site
sygnatu; ikona w kolorze czerwonym oznacza stabg site sygnatu. Jesli sygnat zostanie
utracony, ikona wyswietli status roztgczenia w kolorze czerwonym. Jesli zainstalowany
jest modut DJI Celluar, wy$wietlony zostanie wzmocniony sygnat transmisji.

8. Poziom natadowania akumulatora

Wyswietla pozostaty poziom natadowania akumulatora drona. Nacisnij, aby wyswie-
tla¢ informacje o poziomie natadowania akumulatora, napieciu i temperaturze.
Jednostke poziomu natadowania akumulatora mozna wybra¢ jako czas lub odlegtos¢.
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9. Ustawienia
Nacisnij, aby rozwing¢ menu ustawien w celu ustawienia parametrow.

P
X%

Ustawienia kontrolera lotu

Ustawienia Punkt Home moze by¢ ustawiony na potozenie drona lub potozenie
punktu Home  aparatury sterujacej.

Wysokos$¢ RTH Wysoko$¢ lotu podczas powrotu drona do punktu Home. Gdy dron
znajduje sie dalej niz 50 m od punktu Home, automatycznie obliczy trase
RTH, poleci na otwartg przestrzen, wzniesie sie na ustawiong wysokosc i
powrdéci do punktu Home. Gdy dron znajduje sie w odlegtosci od 5 do 50
m od punktu Home, dron wykona zaplanowang trase i powréci do
punktu Home na aktualnej wysokosci. Gdy dron znajduje sie w odlegtosci
mniejszej niz5 m od punktu Home, dron wyladuje automatycznie.

Maks. wysokos¢ Maksymalna wysokos$¢ lotu drona.
Limit odlegtosci  Po wiaczeniu tej funkcji maksymalny dystans lotu drona zostanie ograniczony.

Maks.
odlegtos¢ lotu
Status Nacisnij, aby wyswietli¢ status IMU i kompasu oraz rozpoczg¢ odpowied-
czujnika nie kalibracje.

Czynno$¢ po  Dziatanie drona mozna ustawic na Hover (Zawis), Land (lgdowanie), RTH,
utracie sygnatu Alternate Site (lokalizacja alternatywna) w przypadku utraty sygnatu z

Maksymalna odlegtos¢ lotu drona.

aparatury.
Skoordyno- Poprawia wydajnos$¢ aerodynamiczng. Przéd drona podaza za kierun-
wany skret kiem skretu bez bocznego przechytu (dostepne tylko w trybie recznym).
GNSS Mozna wybra¢ GPS+Galileo+Beidou lub tylko Beidou.

Ustawienia wykrywania przeszkod

Omijanie przeszk6d mozna ustawi¢ na opcje brake (zatrzymanie) lub off (wyt.).
Brake: Dron automatycznie zatrzyma sie po wykryciu przeszkdd.

Off: Dron nie bedzie automatycznie omijat przeszkéd ani zatrzymywat sie, ale
nadal beda wyswietlane alerty o wykrytych przeszkodach. Zachowaj ostroznos¢.
Pozioma i pionowg odlegtos¢ ostrzegawczg mozna ustawi¢ osobno. Jesli
przeszkody znajdujg sie w ustawionej odlegtosci ostrzegawczej, wskaznik
wyswietli zotty zacieniony obszar, ale dron nie zatrzyma sie.

@ Ustawienia aparatury sterujgcej
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Kanat
anat aparatury Wybierz kanat do potgczenia aparatury sterujgcej z dronem.

sterujacej

Tryb drazka sterujgcego Moze by¢ ustawiony na Tryb 1, Tryb 2 lub Tryb 3.

Kalibracja aparatury Drazki sterujgce i pokretto mozna skalibrowac w celu
sterujacej zwigkszenia czutosci.

Dostosowywanie Przyciski C1, C2, C3i 5D mozna dostosowa¢ do wtasnych
przyciskéw aparatury potrzeb. Mozna réwniez dostosowa¢ kombinacje przyciskow.
Potgczenie z dronem Nacis$nij, aby potgczy¢ aparature sterujgcg z dronem.

Ustawienia transmisji obrazu

Obejmuje rozszerzone ustawienia transmisji, czestotliwos¢ pracy, tryb kanatu,
typ sygnatu wyjsciowego wideo, wyswietlanie sygnatu wyjsciowego i parametry
lotu pokazu.



. Akumulator drona

Obejmuje funkcje wymiany akumulatora hot swapping (przy wtgczonym zasilaniu),
czas trwania wymiany, zabezpieczenia podczas lotu oraz funkcje umozliwiajgce
dostosowanie ostrzezenia o stanie akumulatora.

'? kadunek

Strona tadunku bedzie wyswietla¢ rézne informacje w zaleznosci od tego, czy
uzywany jest system tadunku, czy system weciggarki. Strona systemu tadunku
obejmuje kalibracje i resetowanie czujnika masy. Ustawienia systemu wciggarki
obejmuja ustawienia sterowania wychyleniem, typ systemu wciggarki, ustawienia

@ Ustawienia gimbala FPV

Obejmuje rozszerzenie limitu nachylenia gimbala, ptynne uruchamianie/zatrzymy-
wanie nachylenia gimbala, maksymalng predkos¢ nachylenia gimbala, opcje
resetowania parametréw gimbala, kalibracje gimbala i opcje regulacji gimbala.

Modut RTK
Wigcz pozycjonowanie RTK, utrzymuj tryb doktadnosci pozycjonowania i wybierz
typ ustugi RTK.

+++0gblne

Obejmuje wyswietlanie AGL w poblizu terenu, wyswietlanie przewidywanego
punktu AR, przetacznik mapy, wyswietlanie trajektorii lotu, wyswietlanie GPS,
ustawienia urzgdzenia, ustawienia wskaznikéw LED, sygnat dzwiekowy ESC, nazwe
urzadzenia i baze danych Flysafe. Po wigczeniu funkcji wyswietlania przewidywa-
nego punktu AR, projekcja AR bedzie wskazywac wybrany obszar, aby poméc w
wypuszczeniu tadunku poprzez regulacje gimbala FPV w dot.

10. Wykrywanie wagi i Srodka ciezkosci

Wyswietla wage tadunku i potozenie Srodka ciezkosci. Nie nalezy przekraczac
tadownosci. Jesli ikona Srodka ciezkosSci jest czerwona, oznacza to, ze $rodek
ciezkosci tadunku nalezy wyregulowaé, do momentu az ikona zmieni kolor na
biaty.

11. Gtéwny wyswietlacz lotu (PFD)

WS: Predkos¢ i kierunek wiatru. Kierunek wiatru jest podawany wzgledem drona.
SPD: Predkos¢ pozioma drona.
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VS: Predkosc¢ pionowa drona.

ALT: Wysokos$¢ drona wzgledem punktu startu.

LIM: Limit wysokosci skonfigurowany przez uzytkownika.
RTH: Wysokos$¢ RTH ustawiona przez uzytkownika.

ASL: Wysokos$¢ bezwzgledna drona.

12. Wyswietlacz nawigacyjny HSI

Wyswietla orientacje drona i gimbala, a takze informacje o omijaniu przeszkéd z
perspektywy poziomej.

a. Nawigacja dronem: Wyswietlacz obraca sie wraz z dronem. Biata linia narysowa-
na przez drona wskazuje kierunek lotu i predkos¢ drona.

b. Orientacja drona: Wyswietla aktualng orientacje drona. Wyswietlane stopnie sg
liczone zgodnie z ruchem wskazéwek zegara od pétnocy, przy czym pétnoc przyj-
muje sie jako 0 stopni, a dtugos$¢ kroku wynosi 30 stopni. Na przyktad liczba 24 na
kompasie wskazuje kierunek drona po obroéceniu go o 240 stopni zgodnie z
ruchem wskazdéwek zegara od 0 stopni.

¢. Orientacja punktu Home i aparatury sterujgce;:

i. Wyswietla pozycje wyjsciowg wzgledem drona, gdy odlegto$¢ pozioma od punktu
Home przekracza 5 m. Gdy odlegto$¢ pozioma od punktu Home przekracza 16 m,
ikona punktu Home pozostanie na krawedzi wyswietlacza nawigacji.

ii. Gdy wzgledna odlegto$¢ miedzy punktem Home Point a aparaturg sterujaca jest
mniejsza niz 5 m, na wyswietlaczu nawigacji wyswietlany bedzie tylko punkt Home
Point. Gdy wzgledna odlegtos$¢ jest wieksza niz 5 m, aparatura sterujgca bedzie
wyswietlana jako niebieska kropka wskazujaca jej pozycje. Gdy odlegto$¢ pozioma
miedzy aparaturg sterujgcg a dronem przekracza 16 m, ikona pozycji aparatury
sterujacej pozostanie na krawedzi wyswietlacza nawigacji.

iii. Gdy kompas aparatury sterujgcej dziata prawidtowo, niebieska kropka wskazuje
kierunek aparatury. Jesli sygnat jest staby podczas lotu, skieruj strzatke aparatury
sterujacej na wyswietlaczu nawigacji w kierunku drona.

d. Odlegtos$¢ punktu Home: Wyswietla poziomga odlegto$¢ miedzy punktem Home
a dronem.
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e. Informacje o PinPoincie: Wyswietla nazwe PinPointa i odlegtos¢ poziomg od
drona do PinPointa, gdy PinPoint jest wtgczony.

Wyswietla nazwe punktéw Waypoint, odlegtos¢ poziomg od drona do punktu
Waypoint oraz wznosz3acg sie lub opadajaca trajektorie trasy lotu, podczas trasy
lotu.

Informacje o wykrywaniu przeszkéd w pionie: Gdy nad lub pod dronem zostanie
wykryta przeszkoda, pojawi sie ikona paska przeszkoéd. Gdy dron osiggnie
odlegtos¢ ostrzegawczg, ikona bedzie Swieci¢ na czerwono i pomaranczowo. Gdy
dron osiggnie odlegtos¢ zatrzymania sie przed przeszkoda, ikona bedzie Swieci¢
na czerwono.

Informacje o wykrywaniu przeszkéd w poziomie: Jasne obszary sg obszarami
wykrywania przeszkdd przez drona, podczas gdy ciemne obszary sg martwymi
punktami. Podczas lotu nalezy utrzymywac linie wektora predkosci drona poza
martwymi strefami wykrywania przeszkéd. Gdy dron osiggnie odlegtos¢ ostrze-
gawczg, tuk bedzie Swiecit na pomaranczowo. Gdy dron osiggnie odlegtos¢
zatrzymania przed przeszkodg, tuk zaswieci sie na czerwono. Gdy wykrywanie
przeszkdd jest wytgczone, wyswietlany jest komunikat OFF (Wyt.).

13. Podglad mapy
Nacisnij, aby przetgczy¢ na podglad mapy.
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a. Nacisnij, aby narysowac linie na mapie.

b. Zarzadzanie warstwg stref GEO.

c. Przycisk wysrodkowania: Nacisnij, aby szybko wysrodkowac¢ aparature sterujaca
w wyswietlanym podgladzie.

d. Nacisnij, aby zablokowac¢ obrét mapy z pétnocg skierowang w gére.

e. Wybdr warstwy mapy: Nacisnij, aby wybra¢ mape satelitarng lub uliczng (tryb
standardowy) zgodnie z wymaganiami.

f. Nacisnij, aby usung¢ namierzanie drona.

g.PinPoint: Nacis$nij przycisk L1 na aparaturze sterujacej, aby doda¢ PinPoint na
Srodku wyswietlanego widoku. Wysokos$¢ jest aktualng wysokoscig drona. Nacisnij
PinPoint, aby sprawdzi¢ odlegtos¢ od drona, wysokos¢ i wspétrzedne. PinPoint
mozna ustawic jako punkt Home, pinezke i lokalizacje alternatywna.
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Ustawienie PinPointa jako pinezki utatwi jego wyswietlanie w podgladzie na zywo i
podgladzie mapy, zwiekszajac wydajnos¢. Nacisnij, aby rozwing¢ panel ustawien
PinPoint, ktéry umozliwia uzytkownikom zmiane nazwy, koloru, wspotrzednych i
wysokosci PinPoint.

14, Spadochron
Nacis$nij, aby otworzy¢ spadochron. Spadochron nalezy otwiera¢ wytgcznie w
sytuacjach awaryjnych.

15. Przycisk regulacji nachylenia gimbala
Nacisnij, aby wysrodkowac¢ gimbal lub nachylenie gimbala w dét. Jednoczesnie
wyswietlana bedzie projekcja AR.

16. Ustuga w chmurze

Wyswietla status ustugi w chmurze. Gdy ikona jest szara, oznacza to, ze ustuga w
chmurze jest wytgczona, gdy ikona jest biata, oznacza to, ze ustuga w chmurze jest
wigczona. Nacisnij, aby wyswietli¢ wiecej informacji.

17. Trasa lotu

Nacisnij, aby przejs¢ do biblioteki tras lotu w celu utworzenia, edycji i wyboru trasy
lotu.

Plan trasy

Dostep do biblioteki tras lotu mozna uzyskac ze strony gtéwnej aplikacji DJI Pilot 2
lub naciskajgc ikone biblioteki tras lotu w podgladzie kamery. Nacisnij Create a
Route (Utwérz trase). Trase mozna utworzy¢ poprzez opcje Set Waypoints (Ustaw
punkty Waypoint) i Live Mission Rec (Zapis misji na zywo).

Ustaw punkty Waypoints

Naci$nij na mapie, aby dodac¢ punkty Waypoint. Trase mozna wygenerowac dla co
najmniej dwéch punktéw Waypoint. Po wygenerowaniu trasy skonfiguruj ustawie-
nia trasy i punktéw Waypoint.

8 o Waypoint
Waypoints 0

/ Select Aircraft

/ FlyCart 30 v

@6m
1 Altitude Mode
— E2 2 :
2 % L My It o t altitude of the
, ARUR airc ‘
3 Lg TS
4 Estimated Time: Waypoints

0mo0s 0
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1. Blokowanie punktéw Waypoint

Nacisnij, aby wtgczy¢ lub wytgczy¢ punkty Waypoint, co pomoze unikng¢ nieoczeki-
wanego dziatania.

2. Odwrotna trasa

Nacisnij, aby zamieni¢ miejscami punkt poczatkowy i koricowy w celu odwrotu
trasy lotu. S odnosi sie do punktu poczatkowego.

3. Usuwanie punktéw Waypoints

Nacisnij, aby usunag¢ wybrane punkty Waypoint.

4. Informacje o trasie lotu

Wyswietla dlugosc lotu, szacowany czas lotu i liczbe punktéw Waypoint.

5. Ustawienia poszczegélnych punktéw Waypoint

Wybierz punkt Waypoint i ustaw jego parametry. Ustawienia zostang zastosowane
do wybranego punktu trasy, w tym predkos¢ drona, wysokos$¢ drona, tryb odchyle-
nia drona, typ punktu trasy, nachylenie gimbala, dziatania dla punktu trasy,
dtugos¢ i szerokos¢ geograficzna. Dla wszystkich parametréw wskazane jest
wybranie opcji Follow Route.

6. Ustawienia trasy

Ustawienia sg stosowane do catej trasy, w tym bezpiecznej wysokosci startu, wzno-
szenia do punktu poczatkowego, predkosci drona, wysokosci drona, odchylenia
drona, sterowania gimbalem, typu punktu Waypoint i czynnosci zakoriczenia.

7. Lista parametrow

Edycja nazwy trasy, zaawansowanych ustawien trasy lotu i trybu wysokosci. Mozna
réwniez ustawi¢ typ drona.

8. Zapisanie

Nacisnij, aby zapisac trase lotu.

Nagrywanie misji na zywo

Nagrywanie misji na zywo wykorzystuje aparature sterujgcg do dodawania punk-
tow Waypoint podczas lotu w celu rejestrowania pozycji drondéw i generowania
trasy.

Nagrywanie trasy lotu

Nalezy polecie¢ do punktu poczatkowego trasy i nacisng¢ przycisk C1 na aparatu-
rze sterujgcej, aby ustawi¢ punkt Waypoint, podczas gdy dron bedzie unosit sie w
miejscu. Po pomysinym zarejestrowaniu punktu Waypoint 1 zostanie wyswietlony
komunikat. Pole¢ do nastepnego punktu Waypoint i nacisnij przycisk C1, aby
nagrac¢. Nacisnij przycisk C2 na aparaturze sterujgcej, aby usung¢ punkt Waypoint.

Edycja trasy

Nacisnij, aby wyswietli¢ biblioteke i wybra¢ trase lotu do podgladu. Nacisnij
ustawienia i punkty Waypoint, aby edytowac trase. Nacisnij przycisk zapisywania,
aby wygenerowac edytowang trase.

Q - Jesli dron korzysta z pozycjonowania RTK, informacje o wysokosci zostang uzyskane
automatycznie. W takim przypadku nie nalezy wybierac opcji Follow Route.
- Bezpieczna wysoko$¢ do otwarcia spadochronu wynosi 60 m. Podczas planowania
trasy wskazane jest utrzymywanie wysokosci drona powyzej 60 m.
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System HMS

System HMS obejmuje program konserwacji DJI, ustuge DJI Care Delivery, aktualizacje
oprogramowania, zarzadzanie rejestrami i rejestry btedéw. Jesli dron dziata nieprawidtowo,
sprawdz odpowiedni problem w rozdziale Zarzadzanie rejestrami i skontaktuj sie z pomoca
techniczng DJI.

& UAV Health Management System

A [l |

H Battery Remote Controller Image Transmission
Mode 2 ~

DJI Care Delivery >

Firmware > l@ ISI V

Cargo Case Winch System Parachute
Manage Logs > Tethered Descent ~

Eror ecords > I | =

System sterowania i kontroli

System sterowania i kontroli (C2) miedzy dronem a aparaturg sterujgca jest nawia-
zywane przy uzyciu technologii transmisji DJI O3 z dwiema antenami OcuSync na
dronie i systemem transmisji obrazu DJI O3, oferujgc maksymalny zasieg transmi-
sji 20 km. Informacje na temat jego wydajnosci mozna znalez¢ w rozdziale ,Specyfi-
kacja".

Konfiguracja obszaru operacyjnego

Wskazane jest, aby dron startowat na otwartej przestrzeni. Podczas startu
uzytkownik powinien znajdowac sie w odlegtosci wiekszej niz 10 m od drona.

Ochrona danych

DJI DeliveryHub przesyta, przechowuje i zarzgdza danymi na serwerach w chmurze
obstugiwanych przez Amazon Web Services, ktére sg zgodne z certyfikatami
bezpieczenstwa ISO/IEC 27001.

System HMS

DJI nie uzyska dostepu do zadnych danych uzytkownika, zanim uzytkownik nie
udzieli na to zgody. Mozesz udzieli¢ lub cofng¢ pozwolenie w dowolnym momencie
w "Network Security Mode" ("Tryb bezpieczenistwa sieci") lub wigczy¢ "Local Data
Mode" ("Tryb danych lokalnych"), aby korzysta¢ z urzagdzenia catkowicie offline.
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Przesytanie i przechowywanie danych

Petne szyfrowanie skutecznie zabezpiecza dane przed przejeciem przez osoby
trzecie. Wrazliwe informacje, takie jak adresy e-mail, numery telefonéw komorko-
wych i lokalizacje, sg zabezpieczone dodatkowym szyfrowaniem AES-256-CBC.

Czyszczenie wszystkich danych urzgdzenia

Mozesz usuna¢ wszelkie dane wygenerowane podczas korzystania z urzadzen DJI.
Za pomocg aplikacji DJI Pilot 2 mozna wyczysci¢ rejestry i pamie¢ podreczng
urzadzenia oraz aplikacji lub przywréci¢ urzadzenie do ustawien fabrycznych.

Ostrzezenia o niskim poziomie natadowania akumulatora

i niskim napieciu

Dron posiada ostrzezenie o niskim poziomie natadowania akumulatora, ostrzeze-
nie o bardzo niskim poziomie natadowania akumulatora, ostrzezenie o bardzo
niskim poziomie napiecia oraz funkcje zabezpieczen podczas lotu.

- Gdy w aplikacji pojawi sie komunikat ostrzegajgcy o niskim poziomie natadowa-
nia akumulatora, pole¢ dronem w bezpieczne miejsce i wyladuj tak szybko, jak to
mozliwe. Zatrzymaj silniki i wymien akumulator.

- Dron automatycznie obnizy sie i wyladuje, gdy w aplikacji pojawi sie komunikat
ostrzegajacy o bardzo niskim napieciu. Lgdowania nie mozna anulowac.

- Jesli funkcja Safe Flight Assistance jest wtgczona w aplikacji DJI Pilot 2, gdy dron
wykryje, ze poziom natadowania akumulatora wystarcza tylko na lot do punktu
Home lub alternatywnego miejsca ladowania, poleci do alternatywnego miejsca
ladowania (ustawienie domysine) lub powréci do punktu Home.

03 Uzytkownicy mogg ustawi¢ prog ostrzezen o niskim poziomie natadowania akumulatora
w aplikacji.

Funkcje RTK

Dron jest wyposazony we wbudowany uktad RTK. Punkt odniesienia kursu drona
z podwdjnych anten wbudowanego RTK jest dokfadniejszy niz standardowy
czujnik kompasu i moze wytrzymac zaktdcenia magnetyczne z metalowych
konstrukgji i linii wysokiego napiecia. W przypadku silnego sygnatu GNSS, podwdj-
ne anteny aktywujg sie automatycznie, aby zmierzy¢ kurs drona.

Dron obstuguje pozycjonowanie na poziomie centymetra, aby usprawni¢ dostawe,
gdy jest uzywany ze stacjg mobilng DJI D-RTK 2. Postepuj zgodnie z ponizszymi
instrukcjami, aby korzystac¢ z funkcji RTK.

Wiaczanie/wytgczanie RTK

Przed kazdym uzyciem nalezy upewnic sie, ze zrédto sygnatu RTK jest prawidtowo
ustawione na D-RTK 2 Mobile Station lub Network RTK. W przeciwnym razie nie
bedzie mozna uzywac¢ RTK do pozycjonowania. Przejdz do podgladu kamery w
aplikacji, nacisnij <+ +, @ a nastepnie wybierz RTK, aby wyswietli¢ i ustawic.
Wytacz pozycjonowanie RTK, jesli RTK nie jest uzywane. W przeciwnym razie dron
nie bedzie moégt wystartowaé w przypadku braku danych réznicowych.
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Korzystanie ze stacji mobilnej DJI D-RTK 2

1. Wiecej informacji na temat taczenia drona ze stacjg mobilng i konfigurowania
stacji mobilnej mozna znalez¢ w instrukgcji obstugi stacji mobilnej D-RTK 2.

2. Wiacz zasilanie stacji mobilnej i poczekaj, az system rozpocznie wyszukiwanie
satelitéw. lkona statusu RTK w gérnej czesci podgladu kamery w aplikacji stanie sie
biata, wskazujac, ze dron uzyskat i wykorzystuje dane réznicowe ze stacji mobilne;j.

Korzystanie z ustugi sieci RTK

Ustuga sieci RTK wykorzystuje aparature sterujacg zamiast stacji bazowej do facze-
nia sie z zatwierdzonym serwerem sieci RTK w celu uzyskania danych réznicowych.
Podczas korzystania z tej funkcji aparatura sterujgca musi by¢ wigczona i potagczo-
na z siecig internetowa.

1. Upewnij sie, ze aparatura sterujgca jest podtgczona do sieci internetowe;j.

2. W aplikacji przejdz do opcji Camera View (Podglad kamery), nacisnij «=->mm , aby
wybra¢ opcje RTK Signal Type (Typ sygnatu RTK) na Network RTK (Sie¢ RTK).

3. Nacisnij Check Plan Coverage (Sprawdz zasieg planu), aby upewnic sie, ze zasieg
sygnatu Network RTK jest dostepny w obszarze, w ktérym dron bedzie uzywany.
Nacisnij RTK Service Center i postepuj zgodnie z instrukcjami, aby zakupi¢ i
aktywowac ustuge.

4. Poczekaj na potaczenie aparatury sterujacej z serwerem Network RTK. lkona
statusu RTK w goérnej czesci podgladu kamery w aplikacji zmieni kolor na biaty,
wskazujac, ze dron uzyskat i wykorzystat dane RTK z serwera.
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Wskazniki LED drona

Na ramionach znajdujg sie wskazniki LED oznaczone od M1 do M4. Wskaz-
niki LED na M1 i M2 sg przednimi wskaznikami LED i Swiecg na czerwono
podczas lotu, wskazujgc przéd drona. Wskazniki LED na M3 i M4 sg tylnymi
wskaznikami LED i Swiecg na zielono podczas lotu, wskazujac tyt drona.
Wszystkie wskazniki LED sg wytgczone, gdy dron znajduje sie na powierzch-
ni ziemi. Przednie wskazniki LED migajg szybko na czerwono, a tylne na
zielono, gdy silniki zaczynaja sie obracac. Pamietaj, aby natychmiast
wystartowac.
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Spadochron

FlyCart 30 jest wyposazony we wbudowany spadochron, ktéry moze by¢
otwierany recznie lub automatycznie, gdy dron dziata nieprawidtowo lub w
sytuacji awaryjnej.

Otwieranie spadochronu

1. Za pomocg aparatury sterujgcej: W podgladzie kamery aplikacji DJI Pilot
2 nacisnij ikone spadochronu ¥, aby otworzy¢ spadochron.

2. Gdy dron ulegnie awarii lub utraci zasilanie, spadochron otworzy sie
automatycznie.

£ - Spadochron moze by¢ uzyty tylko raz. Skontaktuj sie z pomocg techniczng
DJI, aby wymieni¢ spadochron po uzyciu.
- Optymalna bezpieczna wysoko$¢ otwarcia spadochronu wynosi 60 m nad
poziomem morza. Jesli spadochron zostanie otwarty na wysokosci ponizej 60
m, moze nie by¢ w stanie zabezpieczy¢ drona zgodnie z przeznaczeniem.

Smigta

Dron jest dostarczany ze Smigtami 5420 do lotow na duzych wysokosciach.
Smigta 5420 majg oznaczenia CCW i CW i muszg by¢ zamontowane do
odpowiednich silnikbw oznaczonych CCW i CW. W przeciwnym razie

spowoduje to uszkodzenie drona lub dron nie wystartuje. Smigta nalezy
wymieniac parami.
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Smigta do lotéw na duzych wysokoéciach mogg by¢ uzywane na wysokosci
od 0 do 6000 m nad poziomem morza. tadownos$¢ drona zmienia sie, gdy
leci on na réznych wysokosciach. Na przyktad, maksymalna tadownos¢
wynosi 25 kg, gdy dron leci na wysokosci 0 m nad poziomem morza.
Podczas lotu na wysokosci od 0 do 3000 m n.p.m. maksymalna tadownos¢
stopniowo wzrasta wraz z wysokoscig lotu, a maksymalna tadownos¢
wynosi 30 kg, gdy dron leci na wysokosci 3000 m n.p.m. Podczas lotu na
wysokosci od 3000 do 6000 m n.p.m. maksymalna tadownos$¢ stopniowo
maleje wraz z wysokoscig lotu, a maksymalna tadownos$¢ wynosi 0 kg, gdy
dron leci na wysokosci 6000 m n.p.m. Aby odpowiednio zorganizowac
dostawe tadunku, nalezy zapoznac sie z ponizszg tabela.

Tryb pojedynczego akumulatora Tryb podwjnego akumulatora
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L - Uzywaj wytgcznie oficjalnych Smigiet DJI. Nie nalezy mieszac typow smigiet.
- Smigta sg elementami eksploatacyjnymi. W razie potrzeby nalezy zakupi¢
dodatkowe Smigta.
- Upewnij sie, ze Smigta sg prawidtowo i stabilnie zamontowane. Sprawdz, czy
uszczelki sg zuzyte.
- Przed kazdym lotem upewnij sie, ze wszystkie Smigta s3 w prawidtowym
stanie. Nie nalezy uzywal zuzytych, wyszczerbionych lub uszkodzonych
Smigiet.
- Aby unikna¢ obrazen, nalezy przebywac¢ z dala od obracajgcych sie sSmigiet
lub silnikéw.
- Ostrza Smigiet sg ostre. Nalezy obchodzi¢ sie z nimi ostroznie.
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Parametry i ograniczenia

Parametry

Informacje na temat wydajnosci FlyCart 30 znajdujg sie w rozdziale Specy-
fikacja.

Niedozwolone manewry
Nastepujgce dziatania sg zabronione.

1. Bycie pod wptywem alkoholu, srodkéw odurzajgcych lub znieczulaja-
cych, wystepowanie zawrotéw gtowy, zmeczenia, nudnosci lub jakichkol-
wiek innych dolegliwosci, fizycznych lub psychicznych, ktére mogltyby
wptynac¢ na zdolnos$¢ do bezpiecznej obstugi drona.

2. Zatrzymanie silnikow w trakcie lotu. UWAGA: nie jest to zabronione w
sytuacji awaryjnej, gdy zmniejszy to ryzyko uszkodzenia lub obrazen.

3. Po wylgdowaniu wytgczanie zasilania aparatury sterujacej przed wyta-
czeniem drona.

4. Zrzucanie, wystrzeliwanie lub w inny sposdb wyrzucanie jakichkolwiek
niebezpiecznych tadunkdéw na budynki, osoby lub zwierzeta, lub ktoére
mogtyby spowodowac obrazenia ciata lub uszkodzenie mienia.

5. Wykonywanie lotow dronem bez zadnego planu.

6. Uzywanie tego produktu do jakichkolwiek nielegalnych lub niewtasci-
wych celdéw, takich jak szpiegostwo, operacje wojskowe lub nieautoryzo-
wane dochodzenia.

7. Uzywanie produktu do zniestawiania, znecania sie, nekania, przeslado-
wania, grozenia lub naruszania w inny sposéb praw innych oséb, takich jak
prawo do prywatnosci i wizerunku.

8. Wkraczanie na teren prywatny innych osob.
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Prawidtowe procedury

Srodowisko przestrzeni powietrznej

Upewnij sie, ze przeszedtes szkolenie i praktyke przed wykonaniem jakie-
gokolwiek rzeczywistego lotu. Cwicz na symulatorze w DJI Assistant 2 lub
lataj pod okiem doswiadczonych profesjonalistéw. Wybierz odpowiedni
obszar do lotu zgodnie z ponizszymi wymaganiami i ograniczeniami. Wyko-
nuj loty dronem na wysokosci ponizej 120 m (400 stop). Kazda wyzsza
wysokos¢ lotu moze naruszac lokalne prawa i przepisy. Przed lotem upew-
nij sie, ze rozumiesz i przestrzegasz lokalnych przepiséw i regulacji. Przed
lotem nalezy uwaznie przeczytac instrukcje bezpieczenstwa, aby zrozu-
mie¢ wszystkie srodki ostroznosci.

Wymagania dotyczgce sSrodowiska lotu

1. Nie nalezy uzywa¢ drona w niekorzystnych warunkach pogodowych,
takich jak snieg, mgta, wiatr przekraczajacy 12 m/s lub ulewny deszcz prze-
kraczajacy 24,9 mm w ciggu 24 godzin.

2. Nalezy lata¢ wytgcznie na otwartej przestrzeni. Wysokie budynki i
konstrukcje stalowe mogg wptywac¢ na doktadnos¢ kompasu i sygnatu
GNSS.

3. Zwracaj uwage na stupy energetyczne, linie energetyczne i inne prze-
szkody. Nie nalezy lata¢ w poblizu lub nad wodg, ludzmi lub zwierzetami.
4, Staraj sie utrzymywac drona w zasiegu wzroku przez caty czas i unikaj
latania w poblizu przeszkéd, thumow, zwierzat i zbiornikéw wodnych.

5. Unikaj lotéw w obszarach o wysokim poziomie elektromagnetyzmu, w
tym w poblizu stacji bazowych telefonii komoérkowej i wiez nadawczych.

6. Nie nalezy lata¢ na wysokosci wiekszej niz 6 km (19 685 stép) nad pozio-
mem morza.

7. Nie nalezy przekraczac wskazanego limitu masy tadunku podczas doda-
wania tadunku do skrzyni tadunkowej. W przeciwnym razie moze to wpty-
na¢ na bezpieczenstwo lotu.

8. Upewnij sig, ze sygnat GNSS jest silny, a anteny GNSS nie sg zastoniete
podczas pracy urzgdzenia.

9. Nie nalezy obstugiwa¢ drona w pomieszczeniach zamknietych.

Rejestrator lotu

Dane lotu sg automatycznie zapisywane w wewnetrznej pamieci drona.
Drona mozna podtgczy¢ do komputera przez port USB i wyeksportowac te
dane za pomocg aplikacji DJI Assistant 2 lub DJI Pilot 2.
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Ograniczenia i odblokowywanie lotéw

System GEO (Geospatial Environment Online)

System DJI Geospatial Environment Online (GEO) to globalny system informa-
cyjny, ktéry dostarcza w czasie rzeczywistym informacje na temat bezpieczen-
stwa lotéw i aktualizacji ograniczen oraz zapobiega lotom drondw w ograni-
czonej przestrzeni powietrznej. W wyjatkowych okolicznosciach obszary o
ograniczonym dostepie mogg zosta¢ odblokowane, aby umozliwi¢ lot. Wcze-
Sniej uzytkownik musi ztozy¢ wniosek o odblokowanie w oparciu o aktualny
poziom ograniczen w planowanym obszarze lotu. System GEO moze nie by¢w
petni zgodny z lokalnymi przepisami i regulacjami. Uzytkownicy sg odpowie-
dzialni za wtasne bezpieczenstwo lotu i musza skonsultowac sie z lokalnymi
witadzami w sprawie odpowiednich wymogéw prawnych i regulacyjnych przed
ztozeniem wniosku o odblokowanie lotu w obszarze o ograniczonym dostepie.

Strefy GEO

System GEO DJI wyznacza bezpieczne lokalizacje lotéw, okresla poziomy ryzyka
i ostrzezenia dotyczgce bezpieczenstwa dla poszczegdlnych lotéw oraz oferuje
informacje o ograniczonej przestrzeni powietrznej. Wszystkie obszary lotéw o
ograniczonym dostepie sg okreslane jako strefy GEO, ktére sg dalej podzielone
na strefy ograniczone, strefy autoryzacji, strefy ostrzegawcze, rozszerzone
strefy ostrzegawcze i strefy wysokosci. Uzytkownicy moga wyswietla¢ takie
informacje w czasie rzeczywistym w aplikacji DJI Pilot 2. Strefy GEO to okre$lone
obszary lotéw, w tym miedzy innymi lotniska, duze miejsca wydarzen, miejsca,
w ktorych wystapity sytuacje nadzwyczajne (takie jak pozary laséw), elektrownie
jadrowe, wiezienia, nieruchomosci rzagdowe i obiekty wojskowe. DomyslInie
system GEO ogranicza starty i loty w strefach, ktére mogg powodowac zagroze-
nia dla bezpieczehstwa lub ochrony. Mapa stref GEO, ktéra zawiera wyczerpu-
jace informacje na temat stref GEO na catym Swiecie, jest dostepna na oficjalnej
stronie internetowej DJI: https://fly-safe.dji.com.

Ograniczenia lotéw w strefach GEO

Ponizsza sekcja szczegbtowo opisuje ograniczenia lotéw dla wyzej wymienio-
nych stref GEO.

Strefa GEO Ograniczenie lotow Sytuacja
Zabranig sie latania Start: Silniki dronéw nie moga by¢ uruchamiane
dronami w strefach w strefach ograniczonych.

ograniczonych. Jesli
uzyskate$ pozwolenie na Podczas lotu: Gdy dron wleci do strefy ograniczo-

SUEfY. lot w strefie ograniczonej, | nej, w aplikacji DJI Pilot 2 rozpocznie sie 100-se-

ograniczone odwiedz strone kundowe odliczanie. Po zakonczeniu odliczania

(czerwone) https://www.dji.com/fly- | dron natychmiast wylagduje w trybie pétautoma-
safe lub skontaktuj sie z tycznym i wytaczy silniki po wylgdowaniu. Gdy
flysafe@dji.com, aby dron zblizy sie do granicy strefy ograniczonej,

odblokowac strefe. automatycznie zwolni i zawisnie.




Start: Silniki drondéw nie moga by¢
uruchamiane w strefach autoryzacji. Aby
lata¢ w strefie autoryzacji, uzytkownik musi
przestac prosbe o odblokowanie z

Dron nie bedzie mogt zarejestrowanym numerem telefonu

Strefy wystartowac w Strefie zweryfikowanym przez DJI.

autoryzacji Autoryzacji, chyba ze

(niebieskie) uzyskano pozwolenie na Podczas lotu: Gdy dron znajdzie sie w strefie
lot w tym obszarze. autoryzacji, w aplikacji DJI Pilot 2 rozpocznie

sie 100-sekundowe odliczanie. Po zakohcze-
niu odliczania dron natychmiast wyladuje w
trybie pétautomatycznym i wytgczy silniki po
wyladowaniu.

Strefy Ostrzezenie zostanie Dron moze lata¢ w strefie, ale uzytkownik
ostrzegawcze wyswietlone, gdy dron jest zobowigzany do zapoznania sie z
(z6tte) znajdzie sie w strefie ostrzezeniem.
ostrzegawczej.
Rozszerzone Gdy dron znajdzie sie w
strefy rozszerzonej ;trefie .
ostrzegawcze ostrzegawczej, zostanie Po potwierdzeniu ostrzezenia dron moze
(pomaran- Wysywetlone ostrzezeniez | kontynuowac lot.
czowe) prosba o potwierdzenie
trasy lotu.
Gdy sygnat GNSS jest silny, dron nie moze
lecie¢ powyzej limitu wysokosci. Gdy dron
zbliza sie do granicy strefy wysokosci, a
sygnat GNSS jest silny, dron automatycznie
Strefy Wysokos¢ drona jest zwolni i zawisnie, jesli wysokos¢ przekroczy
wysokosci ograniczona podczas lotu | limit. o
(szare) wewnatrz strefy wysokosci. | Gdy sygnat GNSS zmieni sie ze stabego na

silny, w aplikacji DJI Pilot 2 rozpocznie sie
100-sekundowe odliczanie, jesli dron
przekroczy limit wysokosci. Po zakoriczeniu
odliczania dron zejdzie ponizej limitu
wysokosci i zawisnie.

{x Pétautomatyczne lagdowanie: Podczas znizania i lgdowania dostepne sg
wszystkie polecenia drazka z wyjatkiem polecenia drazka throttle (przepustni-
cy) i przycisku RTH. Silniki drona wytaczg sie automatycznie po wylagdowaniu.
Podczas pétautomatycznego ladowania wskazane jest odlecenie dronem w
bezpieczne miejsce.

Strefa buforowa

Strefy buforowe dla stref ograniczonych i stref autoryzacji: Aby zapobiec przypad-
kowemu wleceniu drona w strefe ograniczong lub strefe autoryzacji, system GEO
tworzy strefe buforowg o szerokosci okoto 20 metréw poza kazdg strefg ograniczo-
ng i strefg autoryzacji. Jak pokazano na ponizszej ilustracji, dron moze startowac i
ladowac z dala od strefy ograniczonej lub strefy autoryzacji tylko wtedy, gdy znajdu-
je sie wewnatrz strefy buforowej. Dron nie moze lecie¢ w kierunku strefy ograniczo-
nej lub strefy autoryzacji, chyba ze zatwierdzono wniosek o odblokowanie.
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Dron nie moze wlecie¢ z powrotem do strefy buforowej po jej opuszczeniu.Strefy
buforowe dla stref wysokosci: strefa buforowa o szerokosci okoto 20 metrow jest
ustanawiana poza kazda strefg wysokosci. Jak pokazano na ponizszej ilustracji,
podczas zblizania sie do strefy buforowej strefy wysokosci w kierunku poziomym,
dron stopniowo zmniejszy predkos$¢ lotu i zawisnie poza strefg buforowa. Zblizajac
sie do strefy buforowej od spodu w kierunku pionowym, dron moze wznosic sie i
obniza¢ wysokos$¢ lub odlatywa¢ od strefy wysokosci. Dron nie moze lecie¢ w
kierunku strefy wysokosci. Dron nie moze wlecie¢ z powrotem do strefy buforowej
w kierunku poziomym po opuszczeniu strefy buforowej.

F20m |20m]
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Strefa buforowa
ograniczona/
Strefa

P
| autoryzacji l€X
P Teren

oo F2om

Strefa
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Odblokowywanie stref GEO

Aby zaspokoié potrzeby réznych uzytkownikéw, DJI oferuje dwa tryby odblokowa-
nia: odblokowanie w czasie rzeczywistym (Self-Unlocking) i odblokowanie niestan-
dardowe (Custom Unlocking). Uzytkownicy mogg ztozy¢ dowolny rodzaj zagdania
na stronie internetowej DJI Fly Safe lub za posrednictwem urzadzenia mobilnego.
Odblokowanie w czasie rzeczywistym jest przeznaczone do odblokowywania stref
autoryzacji. Aby wykona¢ odblokowanie w czasie rzeczywistym, uzytkownik musi
przesta¢ zadanie odblokowania za posrednictwem strony internetowej DJI Fly Safe
pod adresem https://fly-safe.dji.com. Po zatwierdzeniu zadania odblokowania
uzytkownik moze zsynchronizowac licencje odblokowujgcg za posrednictwem
aplikacji DJI Pilot 2 (Live Self-Unlocking), aby odblokowa¢ strefe; alternatywnie
uzytkownik moze uruchomic lub polecie¢ dronem bezposrednio do zatwierdzonej
strefy autoryzacji i postepowac zgodnie z komunikatami w aplikacji DJI Pilot 2, aby
odblokowa¢ strefe ("Scheduled Self-Unlocking"). W przypadku odblokowania w
czasie rzeczywistym uzytkownik moze wyznaczy¢ okres odblokowania, podczas
ktérego mozna wykonywac wiele lotéw. Zaplanowane odblokowanie jest wazne
tylko dla jednego lotu. Jesli dron zostanie ponownie uruchomiony, uzytkownik
bedzie musiat ponownie odblokowad strefe.

Odblokowanie niestandardowe jest przeznaczone dla uzytkownikéw o specjal-
nych wymaganiach. Wyznacza zdefiniowane przez uzytkownika niestandardowe
obszary lotu i zapewnia dokumenty uprawnien do lotu dostosowane do potrzeb
réznych uzytkownikéw. Ta opcja odblokowania jest dostepna we wszystkich
krajach i regionach i mozna o nig wnioskowac za posrednictwem strony interneto-
wej DJI Fly Safe pod adresem https://fly-safe.dji.com.

48



Odblokowanie na urzadzeniu mobilnym: Uruchom aplikacje DJI Pilot 2 i nacisnij
GEO Zone Map (Mapa stref GEO) na ekranie gtéwnym. Wyswietl liste licencji odblo-
kowujagcych i nacisnij, aby wyswietli¢ szczegoty licencji odblokowujgcej. Wyswietlo-
ny zostanie link do licencji odblokowujacej i kod QR. Za pomocg urzgdzenia mobil-
nego zeskanuj kod QR i zt6z wniosek o odblokowanie bezposrednio z urzadzenia
mobilnego. Aby uzyska¢ wiecej informacji na temat odblokowywania, odwiedz
strone https://fly-safe.dji.com lub skontaktuj sie z flysafe@ dji.com.

Maksymalna wysokos¢ i ograniczenia odlegtosci

Maksymalna wysokos$¢ lotu ogranicza wysokos¢ lotu drona, a maksymalna
odlegtos¢ lotu ogranicza promien lotu drona wokot punktu Home. Ograniczenia te
mozna ustawi¢ za pomocg aplikacji DJI Pilot 2 w celu zwiekszenia bezpieczenstwa
lotu.

§ -

Maksymalna wysokos¢

Home Point
Maks. odlegtos¢

— Wysokos¢ drona przy wigczonym zasilaniu

Punkt Home nie jest aktualizowany recznie podczas lotu.

Silny sygnat GNSS

Ograniczenia lotéw Komunikat w aplikacji DJI Pilot 2

Dron zbliza sie do maksymalnej

Wysokos$¢ drona nie moze przekroczy¢ P : .
Y P Y wysokosci lotu. Nalezy zachowac

Maks. wysokosc wartosci ustawionej w aplikacji DI Pilot 2.

ostroznosc¢.
Odlegtos$¢ w linii prostej od drona do Dron zbliza sie do maksymalnej
.. | punktu Home nie moze przekroczy¢ odlegtosci lotu. Nalezy zachowa¢
Maks. odlegtosc maksymalnej odlegtosci lotu ustawionej ostroznoé¢.

w aplikacji DJI Pilot 2.

Staby sygnat GNSS
Ograniczenia dotyczace lotow Komunikat w aplikacji DJI Pilot 2
Wysokos¢ lotu nie moze przekroczy¢ Dron zbliza sie do maksymalnej

Maks. wysoko$¢ | maksymalnej wysokosci lotu ustawionej wysokosci lotu. Nalezy zachowac
w aplikacji DJI Pilot 2. ostroznosc.

Maks. odlegto$¢ | Bez ograniczen Nie dotyczy

/\- Jesli dron przekroczy okreslony limit, uzytkownik moze nadal sterowac
dronem, ale nie moze lecie¢ blizej obszaru objetego ograniczeniami.
- Ze wzgledow bezpieczenstwa nie nalezy lata¢ dronem w poblizu lotnisk,
autostrad, stacji kolejowych, linii kolejowych, centréw miast lub innych wrazli-
wych obszaréw. Dronem nalezy lata¢ wytgcznie w zasiegu wzroku.
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DJI AirSense

Drony z nadajnikiem-odbiornikiem ADS-B beda aktywnie nadawa¢ informacje o
locie, w tym lokalizacje, tor lotu, predkos¢ i wysokos$¢. Drony wyposazone w techno-
logie DJI AirSense sa w stanie odbiera¢ transmisje informacji o locie z nadajnikow-
-odbiornikéw ADS-B zgodnych ze standardami 1090ES lub UAT w promieniu 10
kilometréw. W oparciu o odebrane informacje o locie, DJI AirSense moze analizo-
wac i uzyskiwac lokalizacje, wysokos¢, orientacje i predkosc¢ otaczajacych obiektow
lotniczych oraz poréwnywad te dane z biezgcg pozycjg, wysokoscig, orientacjq i
predkoscig drona DJI, aby obliczy¢ w czasie rzeczywistym potencjalne ryzyko kolizji
z otaczajgcymi obiektami. DJI AirSense wyswietli nastepnie komunikat ostrzegaw-
czy w aplikacji DJI Pilot 2 zgodnie z poziomem ryzyka.

DJI AirSense wydaje komunikaty ostrzegawcze dotyczace zblizeh okreslonych
obiektéw lotniczych tylko w szczegdlnych okolicznosciach. Nalezy zawsze latac
dronem w zasiegu wzroku i zawsze podejmowac srodki ostroznosci, aby zapewnic
bezpieczenstwo lotu. Nalezy pamieta¢, ze DJI AirSense posiada nastepujace ograni-
czenia:

1. DJI AirSense moze odbiera¢ tylko wiadomosci wystane przez obiekty z urzadze-
niem ADS-B Out, ktére jest zgodne ze standardami 1090ES (RTCA DO-260) lub UAT
(RTCA DO-282). Urzadzenia DJI nie mogg odbiera¢ nadawanych komunikatéw ani
wyswietla¢ ostrzezen z obiektéw niewyposazonych w prawidtowo dziatajgce
urzgdzenia ADS-B Out.

2. Jesli pomiedzy obiektem, a urzagdzeniem DJI znajduje sie przeszkoda, DJI AirSense
nie bedzie w stanie odbiera¢ komunikatéw ADS-B z drona ani wysyta¢ ostrzezen do
uzytkownika. Nalezy uwaznie obserwowac otoczenie i lata¢ ostroznie.

3. Komunikaty ostrzegawcze mogg pojawiac sie z op6znieniem, jesli DJI AirSense
doswiadczy zaktocen z otoczenia. Uwaznie obserwuj otoczenie i lataj ostroznie.

4. Komunikaty ostrzegawcze moga nie by¢ wyswietlane, jesli dron DJI nie jest w
stanie uzyskac¢ informacji o swojej lokalizacji.

5. DJI AirSense nie moze odbiera¢ komunikatéw ADS-B z obiektow lotniczych ani
wysytac¢ ostrzezen do uzytkownika, gdy jest wytaczony lub Zle skonfigurowany.

Gdy zagrozenie zostanie wykryte przez system DJI AirSense, wysSwietlacz projekcji
AR pojawi sie na biezagcym podgladzie w DJI Pilot 2, pokazujgc odlegtos¢ miedzy
dronem DJI a obiektem lotniczym, jednoczes$nie wysytajac ostrzezenie. Uzytkownicy
powinni postepowac zgodnie z instrukcjami w DJI Pilot 2 po otrzymaniu ostrzezenia.
a. Uwaga: Na mapie pojawi sie niebieska ikona samolotu.

b. Uwaga: Aplikacja wyswietli komunikat: W poblizu wykryto obiekt lotniczy. Nalezy
zachowac ostroznos¢. Na podgladzie z kamery pojawi sie mata kwadratowa, poma-
ranczowa ikona z informacjg o odlegtosci, a na podgladzie mapy pojawi sie poma-
ranczowa ikona samolotu.

c. Ostrzezenie: Aplikacja wyswietli komunikat: Ryzyko kolizji. Natychmiast zniz lub
wznies$ sie. Jesli uzytkownik nie obstuguje drona, aplikacja wyswietli komunikat:
Ryzyko kolizji. Na podgladzie kamery pojawi sie mata kwadratowa, czerwona ikona
z informacja o odlegtosci, a na podgladzie mapy pojawi sie czerwona ikona samolo-
tu. Aparatura sterujaca bedzie wibrowa¢, aby powiadomi¢ uzytkownika.
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Srodowisko czestotliwosci radiowych

1. Lataj na otwartych przestrzeniach. Wysokie budynki, konstrukcje stalowe, gory,
skaty lub lasy moga wptywac na doktadnos¢ kompasu i blokowac sygnaty GNSS oraz
sygnaly aparatury sterujacej.

2. Unikaj korzystania z urzagdzen bezprzewodowych, takich jak urzgdzenia mobilne
z Bluetooth, Wi-Fi itp. korzystajgcych z tych samych pasm czestotliwosci co aparatu-
ra sterujaca.

3. W przypadku korzystania z wielu dronéw nalezy upewnic sie, ze odlegtos¢ miedzy
kazdym dronem przekracza 10 m, aby unikng¢ zaktécen. Nalezy zwracac¢ uwage na
komunikaty o zaktéceniach i odpowiednio dostosowa¢ odlegto$¢ drondw.

4. Czuto$¢ modutu radaru moze ulec zmniejszeniu w przypadku obstugi kilku
dronéw w niewielkiej odlegtosci. Nalezy zachowa¢ ostroznosc.

5. Nalezy zachowac czujnos¢ podczas lotéw w poblizu obszaréw z zaktdceniami
magnetycznymi lub radiowymi. Nalezg do nich miedzy innymi linie wysokiego
napiecia, duze stacje zasilania lub mobilne stacje bazowe oraz wieze nadawcze.
Niezastosowanie sie do tego wymogu moze pogorszy¢ jako$¢ transmisji tego
produktu lub spowodowac btedy transmisji, ktére moga wptynac¢ na orientacje lotu
i doktadnos¢ lokalizacji.

Korzystanie z systemu Launch and Recovery
Nie dotyczy.

Odlegtos¢ od aparatury sterujgcej

Podczas startu lub Iadowania dron powinien znajdowac sie w odlegtosci wiekszej
niz 10 m od aparatury sterujacej i uzytkownika w celu zapewnienia bezpieczenstwa.
Przez caty czas nalezy utrzymywac linie wzroku z dronem.
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Przygotowanie do pracy

Przygotowanie aparatury sterujace;j

tadowanie aparatury sterujacej

Do tadowania aparatury sterujgcej nalezy uzywac¢ zasilacza DJI USB-C (100 W).
Przed pierwszym uzyciem nalezy natadowa¢ wewnetrzny akumulator aparatury
sterujacej, aby go aktywowac. Wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora
beda miga¢, wskazujac, ze wewnetrzny akumulator zostat aktywowany i rozpoczeto
sie tadowanie.

£ Aparatury nie mozna wigczy¢ przed aktywacjg wewnetrznego akumulatora.

Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora

Gdy aparatura sterujgca jest wylgczona, nacisnij raz przycisk zasilania, aby spraw-
dzi¢ poziom natadowania akumulatora wewnetrznego.

Wiaczanie/wytgczanie zasilania

Nacisnij raz, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj, aby wigczyé/wytgczy¢ aparature
sterujaca. Aparatura sterujgca musi zosta¢ aktywowana przed pierwszym uzyciem.
W celu aktywacji nalezy postepowac zgodnie z komunikatami.
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Regulacja anten

Roztéz i wyreguluj anteny. Pozycja anten ma wptyw na site sygnatu z aparatury
sterujgcej.

1. Roztéz uchwyty ztgcza paska.
2. Podczas noszenia paska przymocuj zaczepy paska do otwordw uchwytu.

£ Po uzyciu nalezy przytrzymac aparature sterujgcg jedng reka i odczepic zaczepy
paska od uchwytéw. Odt6z aparature sterujaca, a nastepnie zdejmij pasek.
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Przygotowanie drona

tadowanie Inteligentnych akumulatoréw DB2000
tadowanie Inteligentnych akumulatoréw DB2000

Inteligentna stacja tadowania C8000 stuzy do tadowania inteligentnych akumulato-
row DB2000. Inteligentng stacje akumulatorowg C8000 nalezy aktywowac przed
pierwszym uzyciem, a inteligentne akumulatory DB2000 nalezy aktywowac za
pomoca inteligentnej stacji akumulatorowej C8000.

/A\ - Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukcji obstugi inteligentnej stacji
akumulatoréw C8000.
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Rozktadanie ramion drona

Rozktadanie ramion drona

a. Roztdz i zablokuj ramiona M3 i M4 (D@ przed roztozeniem i zablokowaniem
ramion M1 i M2 ®®. Upewnij sie, ze wszystkie blokady ramion sg zabezpieczone.
Aby utatwi¢ rozktadanie, sprébuj odsung¢ $migta (znajdujace sie w uchwycie Smigiet)
od ramion przed odsunieciem ramion od drona.

b. Zdejmij uchwyt $migiet.

c. Roztéz Smigta.
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Montaz inteligentnego akumulatora
Zainstaluj dwa akumulatory w sposéb pokazany na schemacie. Wcisnij akumulator,
az ustyszysz dwa klikniecia.

Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora: Nacisnij przycisk zasilania jeden
raz.

Wiaczanie/wytaczanie zasilania: Nacisnij raz, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj
przycisk zasilania.

e =TT

[ ol

Aktywacja drona
Wiacz zasilanie drona i aparatury sterujgcej, a nastepnie uruchom aplikacje DJI Pilot
2 i postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby aktywowac drona.

{(@)| DJi Pilot 2 App|(®)

|m— Y ] >

/N - Upewnij sie, ze akumulator jest prawidtowo zamontowany. Upewnij sig, ze akumulator
jest wytgczony podczas montazu.
- Aby wyja¢ akumulator, nalezy nacisnac¢ zatrzask akumulatora i podnie$¢ akumulator.
- Aby ztozy¢ ramiona, ztéz ramiona M1 i M2 przed ztozeniem ramion M3 i M4.
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Korzystanie ze skrzyni tadunkowej
Pociggnij blokade, aby otworzy¢ i zamkna¢ skrzynie tadunkowa.

Lista kontrolna przed lotem

1. Upewnij sie, ze aparatura sterujgca i akumulatory drona sg w petni natadowane.
2. Upewnij sie, ze inteligentne akumulatory i skrzynia tadunkowa sg prawidtowo
zamontowane.

3. Upewnij sig, ze wszystkie czesci sg bezpiecznie zamontowane.

4. Upewnij sie, ze wszystkie kable sg prawidtowo i bezpiecznie podtgczone.

5. Upewnij sie, ze Smigla s3 bezpiecznie zamontowane, ze nie ma zadnych
zanieczyszczeh w lub na silnikach i Smigtach oraz ze ostrza i ramiona Smigiet sg
roztozone, a blokady ramion sg dokrecone.

6. Upewnij sie, ze kamera FPV i system wizyjny s czyste i w odpowiednim stanie.
7. Upewnij sie, ze lista kontrolna w aplikacji DJI Pilot 2 nie wyswietla zadnych
ostrzezen, a wszystkie ustawienia sg prawidtowe.

Uruchamianie systemu (lot podstawowy)

1. Umies¢ drona na otwartym, ptaskim terenie, tytem do siebie.

2. Zamknij skrzynie tadunkowg po umieszczeniu w niej tadunku.

3. Wiacz zasilanie na aparaturze sterujacej i dronie, a nastepnie uruchom aplikacje
DJI Pilot 2.

4. Upewnij sie, ze aparatura sterujgca jest potgczona z dronem i dziata prawidtowo.
5. Jesli do pozycjonowania uzywasz RTK, upewnij sie, ze zrédto sygnatu RTK jest
ustawione prawidtowo (stacja mobilna D-RTK 2 lub ustuga sieciowa RTK). Przejdz
do podgladu kamery w aplikacji DJI Pilot 2, nacisnij « « «i @, aby wyswietli¢ i ustawic
zrodto sygnatu RTK. Ustaw zrédto sygnatu RTK na None (Brak), jesli pozycjonowanie
RTK nie jest uzywane. W przeciwnym razie dron nie moze wystartowac, jesli nie ma
danych réznicowych.

6. Poczekaj na wyniki wyszukiwania satelitow. Upewnij sie, ze sygnat GNSS jest silny
i upewnij sie, ze pomiary kursu drona, wykonane przy uzyciu podwojnych anten, sg
gotowe. Wykonaj polecenie kombinacji drazka (CSC), aby uruchomic¢ silniki. Jesli
podwdjne anteny nie sg gotowe po dluzszym oczekiwaniu, przenie$ drona na
otwartg przestrzen z silniejszym sygnatem GNSS.
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7. Nacisnij powoli drazek throttle (przepustnicy), aby wystartowac.

Przed ladowaniem upewnij sie, ze dron opuscit trase lotu i mozna nim sterowac recznie.
Pociggnij drazek throttle (przepustnicy) powoli w dét i wylagduj dronem na ptaskim terenie.

9. Po wylgdowaniu pociagnij drazek throttle (przepustnicy) w doét i przytrzymaj go w tej pozycji
do momentu zatrzymania silnikéw.

10. Po zatrzymaniu silnikéw wytacz drona przed wytgczeniem aparatury sterujacej.

/\ - Gdy w aplikacji pojawi sie komunikat ostrzegajacy o niskim poziomie natadowania
akumulatora, pole¢ dronem w bezpieczne miejsce i wylgduj tak szybko, jak to mozliwe.
Zatrzymaj silniki i wymier akumulator. Dron automatycznie obnizy sie i wyladuje, gdy w
aplikacji pojawi sie komunikat o bardzo niskim poziomie natadowania akumulatora.

Kalibracja kompasu

/\ - Kalibracja kompasu jest bardzo wazna. Wynik kalibracji wptywa na bezpieczenstwo
lotu. Dron moze dziata¢ nieprawidtowo, jesli kompas nie zostanie skalibrowany.
- Nie nalezy kalibrowa¢ kompasu w miejscach, w ktérych mogg wystepowac silne
zaktécenia magnetyczne. Obejmuje to obszary, w ktérych znajdujg sie stupy energe-
tyczne lub Sciany ze stalowymi wzmocnieniami.
- Podczas kalibracji nie nalezy mie¢ przy sobie materiatow ferromagnetycznych, takich
jak klucze lub telefon komérkowy.
- Po udanej kalibracji kompas moze dziata¢ nieprawidtowo po umieszczeniu drona na
terenie. Moze to by¢ spowodowane zaktéceniami magnetycznymi pod ziemia. Przenie$
drona w inne miejsce i sprobuj ponownie.

Po wyswietleniu komunikatu przez aplikacje nalezy skalibrowa¢ kompas. Wskazane jest
skalibrowanie kompasu przy pustej skrzyni tadunkowe;j.

1. Nacisnij e « ¢ > 3¢> Sensor Status (Stan czujnika) > Compass (Kompas) > Calibrate Compass
(Kalibruj kompas).

2. Przytrzymaj drona poziomo i obré¢ go o 360° wokét osi pionowej, trzymajac drona okoto
1,2 m nad terenem. Kalibracja jest zakoriczona, gdy aplikacja wyswietli, ze kalibracja sie
powiodta.

3. Jesli aplikacja wyswietla nachylenie drona, oznacza to, ze kalibracja pozioma nie powiodta
sie. Uzytkownik powinien nachyli¢ drona i obréci¢ go w poziomie. Kalibracja zostanie zakon-
czona, gdy aplikacja wyswietli komunikat o pomysinej kalibracji. Aby zmniejszy¢ liczbe wyma-
ganych obrotéw, dron powinien by¢ nachylony pod katem co najmniej 45°.

4. Sprobuj ponownie, jesli kalibracja sie nie powiedzie.
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Start/Ladowanie
Start

Polecenie kombinacji drgzkéw (CSC) stuzy do uruchamiania silnikéw. Wcisnij oba drazki do
dolnych wewnetrznych lub zewnetrznych rogéw, aby uruchomic silniki. Gdy silniki zaczng sie
obraca¢, zwolnij oba drazki jednoczesnie i wystartuj tak szybko, jak to mozliwe. Nie nalezy
uruchamiac silnikow, jesli nie planuje sie startu od razu, w przeciwnym razie dron moze sie
zgubi¢, straci¢ sterownos$¢ lub nawet automatycznie wystartowac, powodujgc obrazenia lub
uszkodzenia.

- Po wykonaniu CSC nastepuje szesciosekundowe odliczanie i wydany zostaje sygnat
dzwiekowy ESC przed uruchomieniem silnika.

Ladowanie

Istniejg dwa sposoby zatrzymania silnikéw:
1. Gdy dron wyladuje, wcisnij i przytrzymaj drazek throttle (przepustnicy), az silniki sie

zatrzymajg (wskazane).

Drazek przepustnicy (lewy drazek sterujacy w trybie 2)

2. Gdy dron wyladuje, wykonaj te same polecenia CSC, ktére zostaty uzyte do uruchomienia
silnikéw, az do ich zatrzymania. Po zatrzymaniu silnikéw zwolnij oba drazki.

Metoda 1 Metoda 2

/\ - Obracajace sie Smigta s niebezpieczne. Nalezy przebywac z dala od obracajacych sie
$migiet i silnikéw, aby unikng¢ obrazen podczas startu lub Iagdowania.
-Upewnij sie, ze trzymasz aparature sterujgcg i kontrolujesz drona do momentu
zatrzymania silnikéw.
- Nie nalezy zatrzymywac silnikéw w trakcie lotu, poniewaz moze to spowodowac
awarie drona. Silniki powinny by¢ wytgczane w trakcie lotu tylko w sytuacjach
awaryjnych, takich jak kolizja drona.
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- Wskazane jest uzycie metody 1 do zatrzymania silnikéw. W przypadku uzycia metody 2 do
zatrzymania silnikéw, dron moze sie przechyli¢, jesli nie wylagduje catkowicie na ziemi. Metody
2 nalezy uzywac ostroznie.

- Po wylgdowaniu nalezy wytgczy¢ drona przed wytgczeniem aparatury sterujace;.

Lot standardowy/manewrowy

Tryby lotu

System sterowania dronem obstuguje nastepujgce tryby lotu. Domysinie dron bedzie latat w
trybie N (Normal).

Tryb N (Normal): Dron wykorzystuje GNSS lub modut RTK do pozycjonowania. Gdy sygnat
GNSS jest silny, dron wykorzystuje GNSS do pozycjonowania. Gdy modut RTK jest wtgczony, a
transmisja danych réznicowych jest silna, zapewnia on pozycjonowanie na poziomie
centymetra. Powrdci do trybu Attitude, gdy sygnat GNSS jest staby lub gdy kompas doswiad-
cza zaktocen.

Tryb S (Sport): Dron wykorzystuje GNSS lub modut RTK do pozycjonowania. Dostosowujgc
ustawienia wzmocnienia i ekspozycji, maksymalna predkosc¢ lotu drona moze zosta¢ zwiek-
szona do 20 m/s. Wykrywanie przeszkéd w trybie S bedzie ograniczone. Nalezy zachowa¢
ostroznosc.

Tryb F (System wciggarki): Tryb F jest oparty na trybie N. Predko$¢ lotu jest ograniczona, aby
umozliwi¢ tatwiejsze sterowanie dronem. Nadaje sie do uzycia, gdy pozycja drona musi
zostac nieznacznie skorygowana, np. przed zwolnieniem tadunku przez system wyciggarki.
Jesli tryb ASN zostat wybrany w aplikacji DJI Pilot 2, przetgcz sie na tryb F, aby przej$¢ do trybu
Attitude (tryb A). W tym trybie GNSS nie jest uzywany do pozycjonowania, a dron moze
utrzymywac wysokos¢ tylko za pomocg barometru. Predkos¢ lotu w trybie A zalezy od otocze-
nia drona, takiego jak predkos¢ wiatru.

Ostrzezenie o trybie Attitude

W trybie A dron nie jest w stanie automatycznie sie pozycjonowac i fatwo ulega
wptywom warunkéw otoczenia, co moze skutkowaé przesunieciem w poziomie.
Nie nalezy lata¢ dronem zbyt daleko, aby unikna¢ niepotrzebnego ryzyka. Unikaj
latania w obszarach, w ktérych sygnat GNSS jest staby lub w waskich i ograniczo-
nych przestrzeniach. W przeciwnym razie dron zostanie zmuszony do przejscia w
tryb Attitude, co doprowadzi do potencjalnych zagrozen podczas lotu. Jak najszyb-
ciej wylagduj dronem w bezpiecznym miejscu.

A\ - Wykrywanie przeszkéd jest ograniczone w trybie S. Podczas lotu dronem w
trybie S nalezy zwracaé¢ uwage na otaczajace Srodowisko i przeszkody na
trasie.

- Nalezy pamieta¢, ze podczas lotu w trybie S predkos¢ lotu drona znacznie
wzrasta w poréwnaniu z trybem N (Normal). W zwigzku z tym droga
zatrzymywania rowniez znacznie sie wydtuzy. Podczas lotu w bezwietrznym
otoczeniu wymagana jest minimalna droga zatrzymywania wynoszaca 50 m.
- Nie nalezy przetacza¢ sie z trybu N na tryb S lub A, jesli nie jest sie
wystarczajgco obeznanym z dziataniem drona w kazdym z tych trybéw lotu.
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- Po przetgczeniu GNSS na system pozycjonowania satelitarnego BeiDou w aplikacji D)l
Pilot 2, dron bedzie korzystat tylko z jednego systemu pozycjonowania, a mozliwosci
wyszukiwania satelitéw stang sie ograniczone. Nalezy zachowac ostroznosc¢.

Return to Home

Return to Home (RTH) powoduje powrét drona do ostatniego zapisanego punktu Home, gdy
system pozycjonowania dziata prawidtowo. Istniejg trzy rodzaje RTH: Smart RTH, Low Battery
RTH i Failsafe RTH.

Dron automatycznie wraca do punktu Home i Iaduje, gdy uruchomiony zostanie Smart RTH.
Dron wejdzie w Low Battery RTH lub sygnat transmisji wideo zostanie utracony podczas lotu,
jesdli punkt Home zostat zapisany podczas startu, a sygnat GNSS jest silny.

X - Punkt Home: Punkt Home jest zapisywany, gdy ikona GNSS jest biata podczas startu
lub lotu.

Smart RTH

Nacis$nij i przytrzymaj przycisk RTH na aparaturze sterujgcej, aby uruchomi¢ funkcje Smart
RTH. Orientacja drona nie moze by¢ sterowana podczas RTH. Uzyj aparatury sterujgcej do
sterowania wysokoscig lotu drona, aby unikng¢ kolizji podczas procedury RTH. Naci$nij
przycisk RTH, aby wyj$¢ z funkcji Smart RTH i odzyska¢ petne sterowanie dronem.

Procedura Smart RTH

1. Punkt Home jest zapisywany.

2. Uruchamiany jest RTH, na przyktad Smart RTH lub Low Battery RTH.

3. Punkt Home zostaje potwierdzony, a dron dostosowuje swojg orientacje.
a. Jesli dron znajduje sie ponad 50 m od punktu Home i ponizej wstepnie ustawionej
wysokosci RTH, wzniesie sie on do wstepnie ustawionej wysokosci RTH przed lotem
do punktu Home. Dron poleci bezposrednio do punktu Home, jesli znajduje sie
powyzej wstepnie ustawionej wysokosci RTH.
b. Jesli odlegtos¢ od punktu Home wynosi od 5 m do 50 m, dron poleci do punktu
Home na aktualnej wysokosci.
¢. Gdy odlegtos¢ jest mniejsza niz 5 m od punktu Home, dron wylgduje w miejscu, w
ktérym sie znajduje.

Low Battery RTH

Jesli czynno$¢ podczas trybu Low Battery jest ustawiona na RTH w ustawieniach drona w
aplikacji, dron automatycznie przejdzie w tryb RTH, gdy poziom natadowania akumulatora
osiggnie prég niskiego natadowania.

Podczas RTH uzytkownik moze sterowaé wysokoscig drona, aby unikng¢ kolizji podczas
powrotu do punktu Home. Naci$nij przycisk RTH jeden raz, aby wyj$¢ z RTH i odzyska¢
sterowanie dronem.

Dron nie wejdzie w tryb RTH, jesli czynno$¢ podczas trybu Low Battery jest ustawiona na
Warning (Ostrzezenie) w ustawieniach drona w aplikacji.
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Failsafe RTH

W przypadku utraty sygnatu z aparatury sterujacej w aplikacji mozna ustawi¢ czynnosc
awaryjng na RTH, zawis lub Igdowanie. Jesli akcja awaryjna jest ustawiona na RTH, sygnat
GNSS jest silny (ikona GNSS jest biata), modut RTK dziata prawidtowo, a punkt Home zostat
pomysinie zapisany, dron poleci do punktu Home, gdy sygnat z aparatury sterujgcej zostanie
utracony na dtuzej niz trzy sekundy. Dron pozostanie w trybie RTH nawet po przywréceniu
sygnatu z aparatury sterujacej. Uzytkownik moze uzy¢ aparatury sterujgcej do sterowania
predkoscig i wysokoscig lotu drona lub wyj$¢ z trybu RTH, naciskajac przycisk RTH na
aparaturze sterujacej.

Procedura Failsafe RTH

1. Punkt Home jest zapisywany.

2. Funkcja Failsafe RTH jest uruchamiana, gdy sygnat z aparatury sterujgcej zostanie utracony

na dtuzej niz trzy sekundy.

3. Punkt Home zostaje zatwierdzony, a dron dostosowuje swojg orientacje.
a. Jesli dron znajduje sie w odlegtosci wiekszej niz 50 m od punktu Home i ponizej
wstepnie ustawionej wysokosci RTH, dron wzniesie sie do wstepnie ustawionej
wysokosci RTH przed lotem do punktu Home. Dron poleci bezposrednio do punktu
Home, jesli znajduje sie powyzej wstepnie ustawionej wysokosci RTH.
b. Gdy odlegtos¢ wynosi od 5 do 50 m od punktu Home, dron poleci do punktu
Home na aktualnej wysokosci.
c. Gdy odlegto$¢ jest mniejsza niz 5 m od punktu Home, dron wyladuje w miejscu,
w ktorym sie znajduje.

Aktualizacja punktu Home

Punkt Home mozna zaktualizowa¢ w aplikacji DJI Pilot 2 podczas lotu. Istniejg dwa sposoby
ustawienia punktu Home:

1. Ustaw biezgce wspoétrzedne drona jako punkt Home.

2. Ustaw biezgce wspotrzedne aparatury sterujgcej jako punkt Home.

/N - Upewnijsig, ze przestrzern nad modutem GNSS aparatury sterujacej nie jest ograniczona
i ze w poblizu nie ma wysokich budynkéw podczas aktualizacji punktu Home.

Postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami, aby zaktualizowa¢ punkt Home:

1. Przejdz do aplikacji DJI Pilot 2 i wejdZ w podglad kamery.

2. Nacisnij o« > 32 i wybierz A\¢, aby ustawi¢ biezace wspétrzedne drona jako punkt Home.
Wybierz o, aby ustawi¢ biezace wspotrzedne aparatury sterujacej jako punkt Home.

/\ - Funkcja RTH zostanie wylgczona, gdy sygnat GNSS jest staby (gdy ikona GNSS jest
czerwona lub GNSS jest niedostepny).

Omijanie przeszkéd podczas RTH

W optymalnym $rodowisku operacyjnym dostepne jest omijanie przeszkéd podczas RTH. Jesli
w promieniu 20 m od drona znajduje sie przeszkoda, dron zwalnia, a nastepnie zatrzymuje sie
i zawisa. Dron zakonczy procedure RTH i bedzie oczekiwat na dalsze polecenia.
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Zabezpieczenie podczas lagdowania

Zabezpieczenie podczas lgdowania aktywuje sie podczas automatycznego lgdowania.
Procedura jest nastepujaca:

1. Po dotarciu do punktu Home, dron zniza sie do pozycji 3 m nad terenem i zawisa.

2. Steruj drazkami pitch i roll, aby dostosowac pozycje drona i upewnic sie, ze teren jest
odpowiedni do Iagdowania.

3. Pociggnij drazek throttle (przepustnicy) w dét lub postepuj zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi na ekranie w aplikacji, aby wylagdowa¢ dronem. Dron wylagduje automatycznie,
jesliw ciggu 20 sekund nie zostanie wydane zadne polecenie z aparatury sterujacej.

Alternatywne lgdowanie

W przypadku niskiego poziomu natadowania akumulatora lub innych nietypowych sytuagji
mozna ustawi¢ alternatywne miejsce lagdowania, jesli miejsce lgdowania drona znajduje sie
daleko od punktu Home lub dron nie musi lecie¢ z powrotem do punktu Home. Dron poleci
do alternatywnego miejsca lagdowania po uruchomieniu funkcji Alternate Landing
(Alternatywne Iagdowanie). Ladowanie alternatywne moze zosta¢ uruchomione
automatycznie tylko przez drona.

Ustawianie alternatywnego miejsca ladowania

Przypnij punkt na mapie w aplikacji DJI Pilot 2, aby ustawi¢ alternatywne miejsce lgdowania.
Mozna ustawi¢ do pieciu alternatywnych miejsc lagdowania, w tym dowolne trzy punkty, a
takze punkt startu i koniec trasy lotu (jesli trasa lotu jest wigczona).

Alternatywne lagdowanie Smart Low Battery

Jesli poziom natadowania akumulatora nie jest wystarczajgcy do ukonczenia trasy lotu, w
aplikacji pojawi sie komunikat i rozpocznie sie 10-sekundowe odliczanie. Uzytkownik moze
wybrac alternatywne miejsce lgdowania w komunikacie lub nacisnag¢ przycisk anulowania.
Dron poleci do wybranego alternatywnego miejsca lagdowania na trasie lotu po potwierdzeniu
wyboru przez uzytkownika. Dron nie poleci do alternatywnego miejsca lgdowania, jesli
uzytkownik anuluje te opcje, ale wyswietli ostrzezenie.

Alternatywne lgdowanie Failsafe

Jesli czynnos¢ failsafe jest ustawiona na Alternate Landing (Alternatywne Igdowanie) w DJI
Pilot 2, dron poleci do alternatywnego miejsca lgdowania, gdy sygnat z aparatury sterujacej
zostanie utracony podczas lotu.

Alternatywne lagdowanie w przypadku przegrzania

Jesli czynnos¢ awaryjna jest ustawiona na Alternate Landing (Alternatywne lgdowanie) w
zaktadce Preflight Check (Kontrola przed lotem) w DJI Pilot 2, dron poleci do alternatywnego
miejsca ladowania w przypadku przegrzania (np. IMU).
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Procedura alternatywnego lagdowania

Procedura alternatywnego lagdowania podczas lotu
recznego

a. Jesli dron znajduje sie w odlegtosci wiekszej niz 5 m od punktu Home i ponizej wstepnie
ustawionej wysokosci RTH, wzniesie sie do wstepnie ustawionej wysokosci RTH przed lotem
do alternatywnego miejsca lgdowania. Dron poleci bezposrednio do alternatywnego miejsca
Iadowania, jesli znajduje sie powyzej wstepnie ustawionej wysokosci RTH.

b. Jesdli dron znajduje sie w odlegtosci mniejszej niz5 m od alternatywnego miejsca Igdowania,
poleci bezposrednio do alternatywnego miejsca lgdowania na aktualnej wysokosci.

Jesli ustawiono wiecej niz jedno alternatywne miejsce lgdowania, alternatywne miejsce
lgdowania mozna wybra¢ w ciggu 10 sekund po wyswietleniu w aplikacji komunikatu o niskim
poziomie natadowania akumulatora. Dron automatycznie wybierze alternatywne miejsce
ladowania, jesli uruchomiony zostanie inny rodzaj alternatywnego lgdowania

Alternatywna procedura lgdowania podczas trasy lotu

a. Jesdli dron znajduje sie w odlegtosci mniejszej niz 50 m od najblizszego punktu trasy lotu,
poleci do tego najblizszego punktu, a nastepnie poleci wzdtuz trasy lotu do przewidywanego
punktu nad alternatywnym miejscem lagdowania. Jesli przewidywany punkt znajduje sie wyzej
niz wysoko$¢ RTH, dron poleci do przewidywanego punktu na aktualnej wysokoéci. Jesli
przewidywany punkt znajduje sie nizej niz wysoko$¢ RTH, dron wzniesie sie do wysoko$ci RTH,
a nastepnie poleci do przewidywanego punktu i wylgduje.

b. Jesli dron znajduje sie dalej niz 50 m od najblizszego punktu trasy lotu, procedura
lagdowania alternatywnego jest taka sama jak procedura Igdowania alternatywnego podczas
lotu recznego.

$x - Przewidywany punkt: Przewidywany punkt to najblizszy punkt na trasie lotu powyzej
alternatywnego miejsca lgdowania.

/N\ - Po uruchomieniu alternatywnego lgdowania, alternatywne miejsce lgdowania i
alternatywna trasa lagdowania nie mogg zosta¢ zmienione.

Wyjscie z alternatywnego lagdowania

a. Naciénij przycisk wstrzymania lotu na aparaturze sterujacej, aby wyjs¢ z alternatywnego
lgdowania.

b. Alternatywne lgdowanie zostanie opuszczone automatycznie w przypadku wykrycia
przeszkody lub wystgpienia sytuacji szczegélnej, takiej jak zblizanie sie do stref
ograniczonych, osiggniecie maksymalnej wysokosci lub maksymalnej odlegtosci lotu.

c. Podczas alternatywnego Igdowania domysinie uzywane jest pozycjonowanie RTK.
Pozycjonowanie GNSS bedzie uzywane, jesli pozycjonowanie RTK jest niedostepne.
Alternatywne lgdowanie zostanie automatycznie zakonczone, jesli GNSS jest rowniez
niedostepny.

d. Alternatywne lgdowanie zostanie zakonczone automatycznie, jesli wystapi przeszkoda,
taka jak bardzo niski poziom natadowania akumulatora lub przegrzanie silnikéw.

/\ - Alternatywne Igdowanie nie jest dostepne, gdy sygnat GNSS jest staby lub niedostepny.
- Alternatywna trasa lgdowania bedzie wyswietlana w aplikacji podczas alternatywnego
Igdowania.
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Po wylgdowaniu wcisnij i przytrzymaj drazek throttle (przepustnicy), aby zatrzymac silniki.
Nacisnij przycisk zasilania, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj, aby wytgczy¢ drona i aparature
sterujgca.

1. Upewnij sie, ze dron jest wytgczony. Wyjmij akumulator z drona i przechowuj go w
odpowiedni sposéb.

2. Sprawdz konstrukcje drona, wyczy$¢ z zanieczyszczen i kurzu oraz wymien wszelkie luzne
lub uszkodzone czesci.

3. Upewnij sig, ze dron jest prawidtowo ztozony do transportu.

4. Upewnij sig, ze ztgcze akumulatora w dronie jest czyste i suche.
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Procedury awaryjne

Uszkodzenie silnika

Jesli jeden lub wiecej silnikéw ulegnie awarii podczas lotu, dron obliczy pozostaty
naped zgodnie z czynnikami takimi jak stan uktadu napedowego, waga drona i
Srodowisko lotu. Moga wystgpi¢ dwa mozliwe scenariusze:

1. Pozostaty naped jest wystarczajgcy: dron bedzie kontynuowat lot w stabilnym
stanie z pozostatym napedem.

2. Pozostaty naped jest niewystarczajgcy: dron obroci sie i wykona kontrolowane
ladowanie. Nastepnie wskazane jest, aby uzytkownik wylagdowat dronem recznie
oraz natychmiast sprawdzit i naprawit drona.

Pozar

W aplikacji pojawi sie komunikat, a kontroler lotu zmniejszy moc drona, gdy tempe-
ratura akumulatora bedzie zbyt wysoka. Akumulator zostanie zablokowany do
dalszego uzytku, jesli przekroczy prég temperatury podczas lotu i nie bedzie mozna
g0 ponownie uzy¢ po wylgdowaniu.

W przypadku zapalenia sie akumulatora nalezy postepowac zgodnie z ponizszymi
instrukcjami.

1.Jesli akumulator zapali sie podczas tadowania za pomocg stacji tadowania, nalezy
zapewni¢ bezpieczenstwo osobiste, natychmiast wytaczy¢ stacje tadowania i
odtgczy¢ akumulator od urzadzenia tadujgcego. Jesli akumulator zapali sie, gdy
znajduje sie w dronie, nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo osobiste i natychmiast
odtgczy¢ akumulator od drona.

2. Przenie$¢ tatwopalne materiaty w otoczeniu akumulatora na bezpieczng
odlegto$¢ ponad 5 m.

3. Jesli pozar jest niewielki, uzyj materiatow takich jak gasnica piaskowa lub duza
ilos¢ piasku do przykrycia miejsca pozaru i polewaj akumulator zimng wodg do
momentu, az przestanie wydobywac sie z niego dym. Za pomocg ognioodpornych
rekawic lub innych zabezpieczen, ktére pozwolg uzytkownikowi unikna¢ bezpo-
Sredniego kontaktu z akumulatorem, przenies akumulator do pojemnika z woda w
ilosci wystarczajgcej do catkowitego zanurzenia akumulatora i dodaj odpowiednig
ilos¢ soli, ktéra pomoze catkowicie roztadowac¢ akumulator. Pozostaw pojemnik w
chtodnym miejscu na ponad 72 godziny, a nastepnie wyjmij akumulator i wyrzu¢
go.

4. Jesli pozar jest duzy, nalezy upewnic sie, ze w jego otoczeniu nie ma tatwopalnych
materiatéw, zwigkszy¢ bezpieczng odlegtos¢ do ponad 10 m i ewakuowad wszystkie
osoby znajdujace sie w poblizu. Aby unikng¢ dalszych wypadkow, nalezy poczekac,
az akumulator sie wypali i ogien zostanie ugaszony.

Utrata potaczenia C2

Failsafe RTH i alternatywne lgdowanie Failsafe zostang uruchomione po utracie
potfaczenia C2. Szczegobtowe informacje znajduja sie w rozdziale Return to Home i
Alternatywne lgdowanie.
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Utrata systemoéw nawigacyjnych

Podczas korzystania ze statego pozycjonowania RTK, dron przetaczy sie na GNSS,
jesli RTK jest niedostepny podczas lotu. Jesli GNSS jest réwniez niedostepny, dron
automatycznie przetaczy sie w tryb Attitude (ATTI), aby ustabilizowaé swoje
potozenie, a w aplikacji pojawi sie komunikat przypominajgcy uzytkownikom o
ostroznym locie i jak najszybszym Igdowaniu.

Awaria stacji mobilnej

Awarie stacji mobilnej obejmuja nastepujgce sytuacje:

1. Utrata sygnatu sterowania: dron wejdzie w tryb Failsafe RTH, jesli Failsafe RTH
jest wigczony w aplikacji. Sprawdz "Utrata potgczenia C2", aby uzyska¢ wiecej
informacji na temat Failsafe RTH. Dziatanie drona mozna réwniez ustawi¢ na zawis
w miejscu do momentu wylgdowania z bardzo niskim poziomem natadowania
akumulatora lub bezposredniego ladowania.

2. Aplikacja zawiesza sie podczas operacji automatycznych, gdy sygnat sterowania
jest prawidtowy: w tym przypadku potgczenie C2 miedzy dronem a aparaturg
sterujgca jest w prawidtowym stanie, wiec dron bedzie kontynuowat wykonywanie
biezgcej operacji do momentu lgdowania wywotanego bardzo niskim poziomem
natadowania akumulatora. Uzytkownicy moga zakonczy¢ trase, lekko poruszajac
drazkiem sterujgcym i sterujgc dronem recznie.

Utrata drona

Dane telemetryczne lotu drona bedg wyswietlane na ekranie aparatury sterujacej
podczas lotu. Jesli dron odleci podczas lotu, uzytkownicy mogg go wyszukaé na
podstawie lokalizacji drona i aparatury sterujgcej wyswietlanej na mapie w aplikacji.
Jesli sygnat GNSS drona zostanie utracony po jego odlocie, dron nie bedzie wyswie-
tlany na mapie w aplikacji. Uzytkownicy mogg oszacowac potozenie drona na
podstawie jego ostatniej lokalizacji, predkosci lotu i kierunku przed utratg sygnatu
GNSS.

Wymogi dotyczace zgtoszen

Uzytkownicy sa odpowiedzialni za poinformowanie DJI o kazdym przypadku
wystapienia niekontrolowanej awarii lub odlotu w ciggu 2 dni roboczych za
posrednictwem pomocy technicznej DJI, autoryzowanego sprzedawcy DJI lub w
inny sposob oraz za przestanie danych lotu zwigzanych z tym zdarzeniem.
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Inteligentny akumulator
Wprowadzenie

Inteligentny akumulator DB2000 wykorzystuje wysokoenergetyczne ogniwa i
zaawansowany system zarzadzania energia, aby zapewni¢ diugotrwate zasilanie
dronéw FlyCart 30. Zoptymalizowane ogniwa akumulatora i konstrukcja
odprowadzajgca ciepto skutecznie utrzymujg temperature akumulatora w normie.
Inteligentny akumulator posiada pojemno$¢ 38000 mAh przy napieciu nominalnym
52,22 V.

1. Przycisk zasilania

Nacis$nij, aby sprawdzi¢ poziom natadowania akumulatora. Nacisnij, a nastepnie
nacisnij i przytrzymaj, aby wigczy¢ akumulator po wiozeniu go do drona.
Akumulator nalezy wigcza¢ i wytgcza¢ tylko wtedy, gdy jest prawidtowo
zamontowany w dronie. W przeciwnym razie moze doj$¢ do uszkodzenia portéw
zasilania akumulatora i drona.

2. Wskazniki LED statusu
Wskazujg poziom natadowania akumulatora. Od lewej do prawej: Wskaznik LED 1,
Wskaznik LED 2, Wskaznik LED 3 i Wskaznik LED 4.

3. Uchwyt
Uchwyt stuzy do przenoszenia akumulatora.

4. Zatrzask

Uzyj zatrzasku, aby prawidtowo przymocowa¢ akumulator do drona. Zatrzask
posiada dwa zaczepy, nalezy docisng¢ akumulator, aby upewni¢ sie, ze jest
prawidtowo zamocowany. Nacisnij i przytrzymaj zatrzask, aby wyja¢ akumulator z
drona.

5. Port zasilania
Stuzy do podtgczenia do drona lub stacji tadowania.

6. Gumowe ostony
Zabezpieczajg akumulator.
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Wiasciwosci akumulatora

Inteligentny akumulator DB2000 posiada nastepujgce wiasciwosci:

1. Wskaznik poziomu natadowania akumulatora: Wskazniki LED statusu wskazujg
aktualny poziom natadowania akumulatora. Nacisnij przycisk zasilania, aby to
sprawdzic.

2. Przesyt danych: Parametry akumulatora, w tym napiecie i poziom natadowania,
sg przesytane do drona, aby umozliwi¢ mu podjecie odpowiednich dziatan w
przypadku zmiany parametréw akumulatora.

3. Autodiagnostyka btedéw akumulatora: Akumulator moze wykrywac btedy, takie
jak nieprawidtowe napiecie, natezenie pradu i temperatura, oraz wydawac
ostrzezenia. Informacja o btedzie zostanie zapisana w akumulatorze.

4. Wykrywanie zwarcia: Po wtozeniu akumulatora do drona i wigczeniu zasilania,
akumulator najpierw wykryje, czy w dronie wystepuje zwarcie. Jesli zostanie ono
wykryte, akumulator wytaczy zasilanie drona, aby uniknag¢ pozaru.

5. Wykrywanie btedéw tadowania: Btedy wystepujace podczas fadowania sg
sygnalizowane przez wskazniki LED statusu. W przypadku wystapienia btedu nalezy
poczeka¢, az akumulator automatycznie usunie btad. Wiecej informacji mozna
znalez¢ w rozdziale Wskazniki LED.

6. Automatyczne réwnowazenie: W niektorych sytuacjach akumulator
automatycznie wyréwnuje napiecia ogniw.

7. Automatyczne roztadowanie: Jesli akumulator jest w petni natadowany przez
wiecej niz jeden dzien, automatycznie roztadowuje sie do 95%. Po 7 dniach
(mozliwos¢ ustawienia przez uzytkownika) akumulator automatycznie roztaduje sie
do 60%.

8. Automatyczne dostosowanie pragdu: Akumulator inteligentnie dostosowuje prad
tadowania w oparciu o temperature ogniw akumulatora. Akumulator obstuguje
rowniez funkcje automatycznego zabezpieczenia w oparciu o temperature
otoczenia.

9. Sterowanie temperaturg: Akumulator kontroluje réznice temperatur pomiedzy
oghniwami i utrzymuje ja w dopuszczalnym zakresie. Ta funkcja zapewnia
prawidtowe dziatanie akumulatora w niskiej temperaturze.

/\ - Przed pierwszym uzyciem nalezy zapoznal sie z wymogami bezpieczenstwa
wymienionymi  na  etykiecie akumulatora.  Uzytkownicy = ponoszg petng
odpowiedzialno$¢ za wszystkie czynnosci i uzytkowanie.

- Gwarancja na produkt zostaje uniewazniona w przypadku wystagpienia jakichkolwiek
btedéw zwigzanych z niewtasciwym uzytkowaniem akumulatora.
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Korzystanie z akumulatora

tadowanie
Inteligentna stacja tadowania C8000 stuzy do tadowania inteligentnego akumulatora
DB2000.

A\ - Do fadowania Inteligentnych akumulatorow DB2000 nalezy uzywal wytacznie
Inteligentnej stacji tadowania C8000 wyprodukowanej przez Shenzhen Gold Power Tech
Co, Ltd. DJI nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za szkody spowodowane uzyciem
urzadzen tadujacych innych niz okreslone przez DJI.

Uzywanie dwéch akumulatoréow

Przed uzyciem nalezy oznaczy¢ oba akumulatory naklejkami potgczonych
akumulatorow. Nataduj i roztaduj oba akumulatory razem, aby zoptymalizowac
wydajnos¢ lotu i zmaksymalizowa¢ zywotnos¢ akumulatora. Po wiozeniu
akumulatoréow i wigczeniu drona, w przypadku znacznej réznicy w zywotnosci
akumulatorow, aplikacja wyswietli komunikat ostrzegajacy uzytkownika o stanie
akumulatorow. Przed uzyciem wskazane jest zastgpienie ich akumulatorami o
podobnym poziomie natadowania.

Wiaczanie/wytaczanie zasilania

X: - Akumulatora nie mozna wiaczy¢ przed wtozeniem go do drona.

Zamontuj akumulatory w dronie przed wigczeniem lub wytgczeniem zasilania. Nacis$nij
przycisk zasilania, a nastepnie naci$nij ponownie i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby
wigczy¢ akumulator. Po wigczeniu jednego akumulatora, drugi akumulator wtgczy sie po nim.
Nacisnij przycisk zasilania, a nastepnie nacisnij ponownie i przytrzymaj, aby wytgczy¢
akumulatory po zakonczeniu lotu. Po zatrzymaniu silnika odtgcz akumulatory od drona.

Wymiana akumulatora przy wigczonym zasilaniu drona

Po wylagdowaniu dron nie musi by¢ wytgczony podczas wymiany akumulatoréw. Wtéz w petni
natadowany akumulator i odczekaj trzy sekundy przed witozeniem drugiego akumulatora.
Funkcja Battery Hot Swapping (Wymiany akumulatora przy wtgczonym zasilaniu) musi by¢
wigczona w aplikacji DJI Pilot 2 i jest obstugiwana tylko w przypadku korzystania z trybu dwéch
akumulatoréw. Nacisnij « « « > [Ji >Battery Hot Swapping, aby wiaczy¢.

/\ - Nie nalezy uzywac tej metody wymiany akumulatora w deszczowy dzien.
- Akumulator wytaczy sie automatycznie podczas wymiany akumulatora bez uprzedniego
wigczenia tej funkcji w aplikacji DJI Pilot 2.
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Tryb jednego/dwéch akumulatoréw

Dron FlyCart 30 obstuguje tryb jednego akumulatora i dwéch akumulatoréw. Tryb dwoch
akumulatoréw jest uzywany domysinie. Tryb jednego akumulatora musi zosta¢ wtgczony w
aplikacji DJI Pilot 2 przed uzyciem.

1. Wskazane jest uzycie przedniej komory akumulatora do lotéw z pojedynczym akumulato-
rem. Zamontuj dotgczong pokrywe akumulatora na nieuzywanym przedziale akumulatora w
celu zabezpieczenia portu akumulatora. Dron nie moze by¢ wigczony bez zamontowania
pokrywy akumulatora.

2. Wiacz tryb pojedynczego akumulatora w aplikacji DJI Pilot 2: Nacisnij e<<>[A> Single
Battery Flight (Lot na jednym akumulatorze).

Aircraft Battery

Battery Hot Swapping
Power-Up Timeout Duration|

Single Battery Flight

Safe Flight Assistance

Low-Battery Return Altemate Site

A\ - W trybie dwoch akumulatoréw, jesli wskazniki LED akumulatora nie zaswiecity si¢ po
wigczeniu zasilania, nalezy odtgczy¢ i podtgczy¢ akumulator, aby upewni¢ sie, ze jest
prawidtowo zamontowany. Nalezy uruchomi¢ akumulator dopiero po prawidtowym
zasdwieceniu sie wszystkich wskaznikéw LED. W przeciwnym razie czas pracy ulegnie
znacznemu skréceniu. Jesli wskazniki LED nadal nie $wieca, nalezy wymieni¢ akumulator
nainny.

- Trybu pojedynczego akumulatora nalezy uzywac¢ tylko w szczegdlnych sytuacjach.
Maksymalna tadowno$¢ moze zosta¢ zwiekszona, ale czas pracy w trybie pojedynczego
akumulatora ulegnie skréceniu.

Funkcja automatycznego nagrzewania
Akumulator posiada wbudowang funkcje automatycznego nagrzewania, z ktérej mozna
korzysta¢ podczas pracy w niskich temperaturach:

1. Gdy temperatura akumulatora jest nizsza niz 10° C (50° F), po wtozeniu akumulatora do
drona i wigczeniu zasilania rozpoczyna sie jego automatyczne nagrzewanie. Wskazane jest
uzywanie akumulatora po wytgczeniu automatycznego nagrzewania. Automatyczne
nagrzewanie wytgczy sie automatycznie po starcie.

2. Jedli akumulator nie znajduje sie w dronie, naci$nij i przytrzymaj przycisk poziomu
natadowania akumulatora przez pie¢ sekund, aby uruchomic¢ automatyczne nagrzewanie.
Akumulator bedzie utrzymywat temperature od 10° do 12° C (50° do 53,6° F) przez okoto 30
minut. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania przez pie¢ sekund, aby zatrzymac
automatyczne nagrzewanie.

3. Gdy temperatura akumulatora jest nizsza niz 20° C (68° F), podtgcz akumulator do stacji
tadowania i wigcz zasilanie. Akumulator bedzie nagrzewany i zasilany przez stacje zasilania.
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Uwagi dotyczace niskich temperatur

1. Wydajnos¢ inteligentnych akumulatoréw znacznie spada podczas lotéw w niskich
temperaturach (ponizej 10° C (50° F)). Przed kazdym lotem nalezy upewni¢ sig, ze
akumulatory sa w petni natadowane.

2. Zakoncz lot, gdy tylko DJI Pilot 2 wys$wietli ostrzezenie o niskim poziomie natadowania
akumulatora w Srodowisku o niskiej temperaturze. Nadal bedziesz w stanie sterowa¢ ruchem
drona podczas automatycznego lagdowania, np. naciskajgc drazek throttle (przepustnicy), aby
sie wznies¢.

3. W ekstremalnie niskich temperaturach temperatura akumulatora moze nie by¢
wystarczajgco wysoka nawet po rozgrzaniu. W takich przypadkach nalezy odpowiednio
zaizolowa¢ akumulator.

4. Aby zapewni¢ optymalng wydajno$¢ akumulatora, nalezy utrzymywac temperature
akumulatora powyzej 10° C (50° F). Temperatura akumulatora powyzej 20° C (68° F) zapewni
odpowiednig wydajnos¢.

5. W $rodowisku o niskiej temperaturze nagrzewanie sie akumulatoréw bedzie trwato dtuzej.
Wskazane jest nagrzanie akumulatora przed uzyciem, aby skréci¢ czas nagrzewania.

A\ - Nie nalezy przechowywad¢, uzywa¢, transportowa¢ ani pozostawia¢ akumulatoréw w
poblizu Zrédet ciepta, takich jak piec lub grzejnik, ani wewnatrz pojazdu w upalne dni.
- Nie nalezy dopuszcza¢ do kontaktu akumulatoréw z jakimikolwiek ptynami. Nie nalezy
uzywac¢ akumulatoréw w deszczu lub w innym wilgotnym Srodowisku. Jesli wnetrze
akumulatora wejdzie w kontakt z wodg, moze dojs$¢ do rozktadu chemicznego, co moze
doprowadzi¢ do zapalenia sie akumulatora i eksplozji.
- Nie nalezy uzywac spuchnietych, przeciekajacych lub uszkodzonych akumulatoréw. Jesli
z akumulatorem dzieje sie co$ nieprawidiowego, nalezy skontaktowal sie z
autoryzowanym sprzedawcg DJI w celu uzyskania dalszej pomocy.
- Przed podtgczeniem lub odtgczeniem akumulatora od drona nalezy upewnic sig, ze jest
on wytaczony. Nie nalezy podtgczac ani odtgcza¢ akumulatora, gdy jest on wigczony. W
przeciwnym razie moze doj$¢ do uszkodzenia portéw zasilania.
- Akumulator powinien by¢ uzywany w zakresie temperatur od -20° do 45° C (od -4° do
113° F). Uzywanie akumulatoréw w srodowiskach o temperaturze powyzej 50° C (122° F)
moze doprowadzi¢ do pozaru lub wybuchu.
- Nie nalezy uzywa¢ akumulatora w silnym sSrodowisku elektrostatycznym lub
elektromagnetycznym lub w poblizu linii przesytowych wysokiego napiecia. W
przeciwnym razie ptytka obwodu akumulatora moze dziata¢ nieprawidtowo, co moze
spowodowac powazne zagrozenie dla lotu.
- Nie nalezy demontowac ani przebija¢ akumulatoréw w jakikolwiek sposéb. W
przeciwnym razie akumulatory mogga przecieka¢, zapali¢ sie lub eksplodowac.
- Elektrolity w akumulatorach sg silnie zragce. Jesli elektrolity wejda w kontakt ze skérg lub
oczami, nalezy natychmiast przemy¢ dotkniety obszar biezgcg wodga przez co najmniej 15
minut i jak najszybciej udac sie do lekarza.
- Nie nalezy uzywa¢ akumulatoréw, ktére zostaty upuszczone.
- Jedli akumulator wejdzie w kontakt z wodg podczas lotu dronem lub jesli akumulator
spadnie z drona, nalezy go natychmiast wyja¢ i skontaktowac sie z autoryzowanym
sprzedawcg DJI w celu jak najszybszego sprawdzenia oraz naprawy drona i
inteligentnego akumulatora.
- Pozar akumulatora nalezy gasi¢ wodg, piaskiem lub gasnicg proszkowa.
- Nie nalezy wktada¢ akumulatora do kuchenki mikrofalowej lub pojemnika pod
cisnieniem.
- Nie nalezy tgczy¢ dodatniego i ujemnego bieguna akumulatora za pomocg kabla lub
innych metalowych przedmiotéw. W przeciwnym razie akumulator ulegnie zwarciu.

72  © 2024 D)l All Rights Reserved.



- Nie nalezy upuszcza¢ ani uszkadza¢ akumulatoréw. Nie nalezy umieszczac ciezkich
przedmiotéw na akumulatorach lub stacji tadowania.

- Do czyszczenia ztgczy akumulatora nalezy zawsze uzywacé czystej, suchej Sciereczki. W
przeciwnym razie moze to wptyng¢ na ztgcze akumulatora, powodujac utrate energii lub
brak tadowania.

- Nie nalezy lata¢, gdy poziom natadowania akumulatora jest nizszy niz 15%, aby unikng¢
uszkodzenia akumulatora i ryzyka zwigzanego z lotem.

- Upewnij sie, ze akumulator jest prawidtowo podtgczony. W przeciwnym razie
akumulator moze sie przegrza¢ lub nawet eksplodowa¢ z powodu nieprawidtowego
tadowania. Nalezy uzywac¢ wytgcznie oryginalnych akumulatoréw od autoryzowanych
sprzedawcow. DJI nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody spowodowane
uzyciem nieoryginalnych akumulatoréw.

- Akumulator nalezy podnosi¢ za uchwyt.

- Nie nalezy umieszczac¢ zadnych przedmiotéw na akumulatorze. W przeciwnym razie
akumulator moze ulec uszkodzeniu, co moze prowadzi¢ do zagrozenia pozarem.

- Akumulator jest ciezki. Podczas przenoszenia akumulatora nalezy zachowat
ostroznos¢, aby go nie upuscic. Jesli akumulator zostanie upuszczony i uszkodzony,
nalezy natychmiast pozostawi¢ go na otwartej przestrzeni z dala od ludzi. Nalezy
odczekac 30 minut i zanurzy¢ akumulator w wodzie na 24 godziny. Po upewnieniu sie, ze
zasilanie catkowicie sie wytaczyto, nalezy zutylizowa¢ akumulator zgodnie z lokalnymi
przepisami.

5 - Przed kazdym lotem nalezy upewnic sie, ze akumulator jest w petni natadowany.

- Natychmiast wyladuj dronem, jesli pojawi sie ostrzezenie o bardzo niskim poziomie
natadowania akumulatora i wymier akumulator na w petni natadowany.
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Wskazniki LED

Q Wskazniki poziomu natadowania akumulatora wskazujg aktualny poziom natadowania akumulatora i
jego stan podczas tadowania i roztadowywania. Wskazniki zostaty opisane ponizej:

(] Wskaznik $wieci [} Wskaznik miga [] Wskaznik jest wytaczony

Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora

Jesli akumulator jest w trybie oszczedzania energii, nacisnij przycisk zasilania jeden raz, aby
sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora.

LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom natadowania akumulatora

0 0 I 0 88%~100%
0 I 0 { 75%~87%
0 0 0 0 63%~74%
0 0 I 0 50%~62%
0 0 0 0 38%~49%
0 I 0 0 25%~37%
0 0 0 0 13%~24%
il 0 0 0 0%~12%

Wskazniki LED podczas tadowania

Podczas tadowania wskazniki LED migajg sekwencyjnie, wskazujgc aktualny poziom natado-
wania akumulatora. Po petnym natadowaniu wszystkie wskazniki LED zgasng. Po zakonczeniu
tadowania nalezy odtgczy¢ akumulator i zawsze uzywac oryginalnej tadowarki do tadowania
akumulatora.

LED LED2 LED3 LED4 Poziom natadowania akumulatora
| i 0 0 0%~49%
I I: 0 0 50%~74%
{ I (I 0 75%~89%
0 0 0 0 90%~99%
0 0 0 0 100%

Wskazniki LED btedéw akumulatora
Ponizsza tabela przedstawia mechanizmy zabezpieczen akumulatora i odpowiadajace im
wskazniki LED.

LED1 LED2 LED3 LED4 Wzbr migania Opis
B ; Wskazniki LED2 i LED4 migajg | Zwarcie/nadmiar pradu w
0 s 0 - trzy razy na sekunde dronie przy wtgczeniu zasilania
Wskazniki LED2 i LED4 migaja Zbyt niskie napiecie przy
0 L 0 [ dwa razy na sekunde wigczeniu zasilania
0 [ 0 0 Wskaznik LED2 miga dwa razy | Wykryto nadmierne natezenie
‘ na sekunde pradu
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0 i 0 0 Wskaznik LED2 miga trzy razy Akumulator nie dziata
A na sekunde prawidtowo
Wskaznik LED3 miga dwa razy i i
0 { [ 0 na sekunde Wykryto nadmierne tadowanie
I Wskaznik LED3 miga trzy razy Nadmierne napiecie
0 0 L 0 na sekunde urzadzenia tadujgcego
0 0 0 I Wskaznik LED4 miga dwa razy| Temperatura jest zbyt niska po
: na sekunde natadowaniu/wigczeniu zasilania
0 0 0 1 Wskaznik LED4 miga trzy razy | Temperatura jest zbyt wysoka po
: na sekunde natadowaniu/wigczeniu zasilania
= . . - Wszystkie 4 wskazniki LED | Akumulator nie dziata prawidtowo i
el l il il migaja szybko nie mozna go uzywac

W przypadku wykrycia nadmiernego natezenia pradu przy wigczeniu zasilania lub wystgpienia
zwarcia, nalezy odtaczy¢ akumulator, a nastepnie sprawdzi¢, czy w porcie nie znajdujg sie
zadne zanieczyszczenia. W przypadku wykrycia zbyt niskiego napiecia po wigczeniu zasilania
nalezy natadowac akumulator przed uzyciem.

Jesli temperatura akumulatora odbiega od normy, nalezy poczeka¢, az temperatura powrdéci
do prawidlowego poziomu. Woéwczas akumulator automatycznie wigczy sie lub wznowi
tadowanie.

W innych sytuacjach, po rozwigzaniu problemu (nadmierny prad, zwarcie, zbyt wysokie napie-
cie akumulatora z powodu nadmiernego tadowania lub zbyt wysokie napiecie urzadzenia
tadujacego), nacisnij przycisk zasilania, aby anulowa¢ alarm zabezpieczenia wskaznika LED, a
nastepnie odtgcz i ponownie podtagcz tadowarke, aby wznowic tadowanie.

Pozostate statusy

LED1 LED2 LED3 LED4 Wzér migania Opis
1 0 0 I Wskaznlklpl_rEeDnli/:nmlgan na Utrzymywanie temperatury
(] {f 0 Wskazniki LED 1/2 i LED 3/4 migaja  Automatyczne nagrzewanie
7 naprzemiennie
0 D D 0 Wskaznik LED%néigaieci stale, LED3 Aktualizacja oprogramowania
T T P . Aktualizacja oprogramowania
0 {f {J U Wskazniki LED 2/3 migaja nierom’/)io 4 sie

/N - Nie nalezy tadowa¢ akumulatora w poblizu tatwopalnych materiatow lub na
tatwopalnych powierzchniach, takich jak dywan lub drewno. Nie nalezy pozostawiac
akumulatora bez nadzoru podczas tadowania. Pomiedzy stacjg tadowania a tadowanymi
akumulatorami nalezy zachowa¢ odlegto$¢ co najmniej 30 cm. W przeciwnym razie stacja
tadowania lub tadowane akumulatory mogg zosta¢ uszkodzone przez nadmierne ciepto,
co moze nawet doprowadzi¢ do pozaru.

- Temperatura akumulatora po locie bedzie wysoka. Nalezy poczeka¢ z tadowaniem
akumulatora, az ostygnie do temperatury pokojowej. W przeciwnym razie fadowanie
moze zosta¢ przerwane. Akumulator nalezy tadowa¢ w temperaturze od 0° do 60° C (od
32° do 140° F). Optymalny zakres temperatur tadowania wynosi od 22° do 28° C (od 72°
do 82° F). tadowanie w optymalnym zakresie temperatur moze wydtuzy¢ zywotnosc
akumulatora.

- Nie nalezy zanurza¢ akumulatora w wodzie w celu jego schtodzenia lub podczas
tadowania. W przeciwnym razie ogniwa akumulatora ulegng korozji, powodujac
powazne uszkodzenie akumulatora. Uzytkownik ponosi petng odpowiedzialnos¢ za
wszelkie uszkodzenia akumulatora spowodowane zanurzeniem go w wodzie.

- Nalezy regularnie sprawdza¢ zigcza i porty akumulatora. Nie nalezy czysci¢
akumulatora alkoholem lub innym tatwopalnym ptynem. Nie nalezy uzywac uszkodzonej
tadowarki.
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- Po zakohczeniu tadowania akumulator przestaje sie tadowac. Wskazane jest odtgczenie
akumulatora po zakoriczeniu tadowania.

- Przed rozpoczeciem fadowania nalezy upewni¢ sie, ze akumulator jest wytgczony.
W przeciwnym razie moze dojs¢ do uszkodzenia portéw akumulatora.

Przechowywanie akumulatoréw

Moc akumulatora ulega automatycznemu roztadowaniu do 95% po raz pierwszy po jednym
dniu, gdy akumulator jest w petni natadowany, a proces automatycznego roztadowania trwa
15 godzin. Drugi okres automatycznego roztadowania akumulatora rozpoczyna sie domysinie
od siédmego dnia (mozna go ustawi¢ w aplikacji DJI Pilot 2, minimalny czas to jeden dzien) i
samoczynnie roztadowuje sie do 60% poziomu natadowania akumulatora w celu wydtuzenia
zywotnosci akumulatora. Proces automatycznego roztadowania trwa osiem dni.

Schemat automatycznego roztadowywania akumulatora pokazano ponizej. Dni ustawione
przez uzytkownika sg zaznaczone na niebiesko.

Poziom natadowania akumulatora

Dzien

15

Przechowywanie zasilania na odpowiednich poziomach moze wydtuzy¢ zywotnos¢
akumulatora. W przypadku przechowywania diugoterminowego wskazane jest przechowywa-
nie akumulatora na poziomie 30% lub wyzszym petnej pojemnosci i tadowanie akumulatora co
pie¢ miesiecy.

/\ - Nie nalezy przechowywac akumulatora w miejscu, w ktérym temperatura wykracza poza
zakres - 20° do 45° C (-4° do 113° F). W przypadku przechowywania akumulatora przez okres
dtuzszy niz trzy miesigce, wskazane jest przechowywanie akumulatora w torbie ochronnej w
$rodowisku o temperaturze z zakresu od -20° do 40° C (-4° do 104° F). Zywotno$¢ akumulato-
ra ulegnie skréceniu w przypadku przechowywania akumulatora pod wysokim cisnieniem.
Wskazane jest skrocenie drugiego okresu samoroztadowania akumulatora w aplikacji.

- Nie nalezy przechowywac¢ akumulatora przez dtuzszy czas po jego catkowitym roztadowaniu.
W przeciwnym razie moze dojs¢ do nadmiernego roztadowania akumulatora i nieodwracalne-
go uszkodzenia ogniwa.

- Akumulator przechodzi w tryb hibernacji, jesli jest roztadowany i przechowywany przez
dtuzszy czas. Aby wyprowadzi¢ akumulator ze stanu hibernacji, nalezy go ponownie natado-
wac.

- Akumulatory nalezy przechowywac¢ w miejscu niedostepnym dla dzieci i zwierzat. W
przypadku potknigcia czesci akumulatora przez dzieci nalezy niezwtocznie zwrocic¢ sie o
pomoc medyczna.

- Nieuzywanie akumulatora przez dtuzszy czas bedzie miato negatywny wplyw na jego
wydajnos¢.

- Co trzy miesigce nalezy w petni natadowac i roztadowa¢ akumulator, aby utrzymac¢ go w
odpowiednim stanie.

- Jedli akumulator nie byt tadowany lub roztadowywany przez pie¢ miesiecy lub dtuzej, nie
bedzie on juz objety gwarancja.
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Transport

Odtacz akumulator od drona i sprawdz, czy w porcie akumulatora nie gromadzi sie osad.

/\ - Podczas transportu nalezy wytaczy¢ zasilanie i odtgczy¢ akumulator od drona lub
innych urzadzen.
- Jesli poziom natadowania akumulatora jest bardzo niski, nalezy natadowa¢ akumulator
do poziomu 25%. Nie nalezy przechowywa¢ akumulatora z niskim poziomem natadowa-
nia przez dtuzszy czas. W przeciwnym razie bedzie to miato negatywny wptyw na wydaj-
nosc.
- Akumulator nalezy przechowywa¢ w suchym miejscu.
- Nie nalezy umieszcza¢ akumulatora w poblizu materiatow wybuchowych lub niebez-
piecznych ani w poblizu metalowych przedmiotéw, takich jak okulary, zegarki, bizuteria i
spinki do wtosow.
- Nie nalezy prébowac transportowac¢ akumulatora, ktéry jest uszkodzony lub ma wiecej
niz 30% mocy. Przed transportem nalezy roztadowac akumulator do poziomu 25% lub
nizszego.
- Nalezy upewni¢ sie, ze akumulator jest umieszczony na ptaskiej powierzchni, aby
uniknac jego uszkodzenia przez ostre przedmioty.

Konserwacja akumulatora

Wykonaj konserwacje akumulatora raz na 200 cykli lub trzy miesigce lub gdy zostaniesz o to
poproszony przez DJI Pilot 2, wykonujgc ponizsze czynnosci:

Nataduj do Pozostaw na Roztaduj Pozostaw na Nataduj do
100% godzine ponizej 20% godzine 100%

Utylizacja akumulatoréw

/\ - Przed utylizacjg nalezy zanurzy¢ akumulator w wodzie na 72 godziny w celu jego
catkowitego roztadowania. Akumulator nalezy wyrzuca¢ do specjalnych pojemnikéw
przeznaczonych do recyklingu akumulatoréw. Akumulator zawiera niebezpieczne
substancje chemiczne, nie nalezy wyrzuca¢ akumulatora do zwyktego pojemnika na
odpady. Nalezy Scisle przestrzegac lokalnych przepiséw dotyczacych utylizacji i recyklin-
gu akumulatoréw.

- Jesli akumulatora nie mozna catkowicie roztadowaé, nie nalezy wyrzucac¢ go bezposred-
nio do pojemnika na zuzyte baterie. W celu uzyskania pomocy nalezy skontaktowac sie
z profesjonalng firmg zajmujacg sie recyklingiem akumulatoréw.
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Dostarczanie

System tadunkowy jest odpowiedni do dostarczania niewielkich ilosci tadunku. Podczas
dostarczania fadunku mozna wybrac¢ lot reczny lub automatyczng trase lotu. Proces
dostarczania tadunku jest opisany ponizej.

L - FlyCart 30 obstuguje system wyciggarki (sprzedawany oddzielnie). Wiecej informacji
mozna znalez¢ w instrukcji obstugi DJI FlyCart 30 Winch System.

Wymagania eksploatacyjne

1. Nie nalezy lata¢ dronem nad ludzmi. Zachowaj odlegto$¢ ponad 10 m miedzy
dronem a ludzmi. Nalezy przebywac z dala od obracajgcych sie Smigiet.

2. Nie nalezy lata¢ w miastach.

3. Na miejsca startu i lgdowania nalezy wybierac otwarte, ptaskie obszary. Sprawdz i
upewnij sie, ze teren jest pozbawiony jakichkolwiek obiektow. Nie nalezy startowac
ani lagdowac¢ na drodze z ludzmi.

4. Po roztozeniu drona sprawdz, czy blokady ramion sg prawidtowo zablokowane.
Sprawdz, czy $migta sg prawidtowo dokrecone do silnikéw i czy sg w odpowiednim
stanie. Upewnij sie, ze port akumulatora nie ma czarnych $ladéw utleniania lub rdzy.
5. Jesli warto$¢ wagi przekracza 0, gdy na pokfadzie nie ma tadunku, konieczna jest
kalibracja wagi. tadunek powinien by¢ umieszczony na srodku skrzyni tadunkowej i
bezpiecznie zamocowany. Upewnij sie, ze tadunek nie przekracza tadownosci, spraw-
dzajac, czy nie ma zadnych ostrzezen w DJI Pilot 2. Upewnij sie rowniez, ze nie ma
ostrzezenia o srodku ciezkosci. Gdy pojawi sie czerwona ikona, nalezy wyregulowac
pozycje tadunku. W przypadku tadunku z przesunietym srodkiem ciezkosci, tadunek
nalezy przesung¢ w kierunku przodu skrzyni.

6. Upewnij sie, ze blokada skrzyni tadunkowej znajduje sie w odpowiednim potozeniu
podczas otwierania lub zamykania skrzyni tadunkowej. Pociggnij, aby otworzy¢ lub
zablokowac.

7. Operatorzy muszg nosi¢ kask.

Kalibracja wagi skrzyni tadunkowej

Jesli wartos¢ masy przekracza 0, gdy na poktadzie nie ma tadunku, konieczna jest
kalibracja.

Proces kalibracji

1. Umies¢ drona na ptaskim terenie i upewnij sie, ze skrzynia tadunkowa jest pusta.
2. Nacisnij «++>"3'> Weight Sensor Calibration (Kalibracja czujnika wagi) w podgla-
dzie kamery w aplikacji DJI Pilot 2.

A\ - Dodaj fadunek do skrzyni tadunkowej po udanej kalibracji.
- Wskazane jest comiesieczne kalibrowanie czujnika masy w celu zapewnienia
jego dokfadnosci
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Obstuga reczna

1. Po zabezpieczeniu tadunku i zakohczeniu kontroli przed lotem, steruj dronem
podczas startu recznego, a nastepnie pole¢ do miejsca docelowego.

2. Gdy dron dotrze do miejsca docelowego, zachowaj okoto 10 m odlegtosci miedzy
terenem a dnem skrzyni tadunkowej. Nachyl gimbal FPV w dot, a projekcja AR
pozwoli uzytkownikowi na podglad sytuacji w terenie.

3. Upewnij sie, ze otoczenie jest bezpieczne, a teren nadaje sie do lgdowania, a
nastepnie wylgduj dronem i wyjmij tadunek.

Sterowanie tempomatem

Po nacisnieciu przycisku C3 podczas lotu, dron wejdzie w tryb tempomatu i bedzie
leciat automatycznie, bez koniecznosci wykonywania jakichkolwiek czynnosci.
Ponowne nacisniecie przycisku C3 spowoduje wyjscie ze sterowania.

Tryb Dual Operator

Ustaw aparature w punkcie startu na A, a drugg aparature w punkcie docelowym
na B. Jesli sita sygnatu jest staba lub warunki lagdowania sg skomplikowane, aparatu-
ra B moze uzyskac sterowanie lotem, aby sterowa¢ dronem, gdy znajduje sie on w
zasiegu wzroku.

Uzytkowanie

1. Ustaw aparature na A lub B na stronie gtéwnej aplikacji DJI Pilot 2.

Controller A Management

Device Health Management

Switch to Controller B

Link to Aircraft

2. Nacisnij jeden raz przycisk sterowania dronem na aparaturze sterujgcej B. Gdy
wskaznik zmieni kolor na zielony, oznacza to, ze uzyskano sterowanie dronem
przez aparature B.

ol Nacisnij i przytrzymaj przycisk sterowania dronem na aparaturze sterujgcej A, aby
zablokowac sterowanie dronem. Gdy wskaznik zmieni kolor na niebieski, wskaznik na
aparaturze sterujacej B zacznie miga¢ na biato, co oznacza, ze aparatura sterujgca B nie
moze uzyskac sterowania dronem. Aby zwolni¢ blokade sterowania dronem, nacisnij
jeden raz przycisk sterowania dronem na aparaturze sterujgcej A.
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Zarzadzanie trasg lotu

Dron moze lata¢ i dostarcza¢ tadunki do miejsca docelowego automatycznie podczas
korzystania z funkgji Flight Route (Trasa lotu).

1. Nacisnij Flight Route na stronie gtéwnej aplikacji DJI Pilot 2, aby uzyska¢ dostep do biblioteki
tras lotu, a nastepnie wybierz trase lotu.

e RV

= < M0oRTK

® i
Create a Route Import Route (KMZ/KML)

| Updated On: 12/19/2023 =

N mEmATT FRMAT

o5
& .. ¥ M30ORTK < FlyCart 30

Updated On: 07/27/2028 =7

AV

Updated On: 07/27/2023

2. Naci$nij @ , aby przejéc¢ do funkgji Preflight Check (Kontrola przed lotem).

Preflight Check X

.. Controller
2%,

30 Amode (1[Il 98% [I 98% 50.2v [i] 98% 59.2v (il 65% il -

O set [ NA/25.0kg ©
Terrain Data
Application

Failsafe Response @ Home Point 2 Signal Lost Action Return To Home Vv
Max Max Flight

3 20~1500m) -100 -10 120 +10 +100 N 50~20000m 5000
Altitude ¢ 200m) Distance ¢ ™ D
Home Point X0 || 2za Control Stick Mode Mode 2 4

Return to Home Direct RTH

Customize Battery Critically Low: 5%  Low: 23% "

Warning
Obstacl Horizontal
stacte Brake J}id orizonta @ Brake: 5.0m  Alert: 30.0m "
Avoidance Sensing
Upw.:ard @ Brake: 2.0m  Alert: 6.0m u
Sensing
Dowrfward & Alert: 6.0m
Sensing

3. Nacisnij przycisk Next (Dalej), aby przej$¢ do sprawdzania trasy lotu. Jedli pojawia sie
ostrzezenia, dostosuj ustawienia zgodnie z potrzebami. Przeélij trase lotu, gdy nie bedzie juz
zadnych ostrzezen. Naci$nij Start, aby rozpocza¢ trase lotu. Dron automatycznie dostarczy
tadunek.

A - Jesli podczas lotu wystapi jakakolwiek sytuacja awaryjna, nacisnij przycisk wstrzymania
lotu, aby zatrzymac sie i zawisna¢. Dron moze kontynuowac lot od punktu zatrzymania.
- W sytuacji awaryjnej uzytkownik moze otworzy¢ spadochron w celu zabezpieczenia
drona i tadunku, zmniejszajac straty. Gdy dron wykryje btad krytyczny, spadochron
otworzy sie automatycznie.
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Aktualizacja oprogramowania

Uzyj DJI Pilot 2 lub DJI Assistant 2 (Delivery Series), aby zaktualizowa¢ aparature
sterujgcy, drona oraz pozostate urzadzenia DJI.

Korzystanie z DI Pilot 2

Aktualizacja online

1. Wacz zasilanie aparatury sterujgcej i drona. Upewnij sie, ze dron jest prawidtowo
potgczony z aparaturg sterujgcg, poziom natadowania akumulatora jest wyzszy niz
25%, oraz ze aparatura sterujgca jest potgczona z siecig internetowa.

2. Uruchom aplikacje DJI Pilot 2. Na stronie gtownej pojawi sie komunikat o
dostepnosci nowego oprogramowania. Nacisnij, aby wyswietli¢ podglad
aktualizacji oprogramowania.

3. Nacisnij Update All (Aktualizuj wszystko), a DJI Pilot 2 pobierze oprogramowanie
i zaktualizuje drona oraz aparature sterujaca.

4. Po zakonczeniu aktualizacji oprogramowania dron i aparatura sterujgca
automatycznie uruchomia sie ponownie.

A - Aktualizacja trwa okoto 10 minut (w zaleznosci od sity sieci). Upewnij sig, ze aparatura
sterujgca jest potgczona z siecig internetowg podczas catego procesu aktualizacji.
- Inteligentne akumulatory DB2000 w dronie zostang zaktualizowane do najnowszej
wersji oprogramowania.

Aktualizacja offline

Pakiet oprogramowania offline mozna pobra¢ z oficjalnej strony internetowej DJI na
zewnetrzne urzadzenie pamieci masowej, takie jak karta microSD lub pamig¢ USB. Uruchom
DJI Pilot 2, naci$nij HMS, a nastepnie Firmware Update (Aktualizacja oprogramowania).
Nacis$nij Offline Update (Aktualizacja offline), aby wybra¢ pakiet oprogramowania aparatury
lub drona z zewnetrznego urzadzenia pamieci masowej i nacisnij Update All (Aktualizuj
wszystko), aby dokonac aktualizacji.

Korzystanie z DI Assistant 2 (Delivery Series)

1. Podtgcz drona i aparature sterujagcg do komputera osobno, poniewaz DJI Assistant 2 nie
obstuguje aktualizacji wielu urzadzen DJI jednoczesnie.

2. Upewnij sie, ze komputer jest podtgczony do sieci internetowej, a urzadzenie DJI jest
wigczone i posiada poziom natadowania akumulatora wyzszy niz 25%.

3. Uruchom aplikacje DJI Assistant 2 i zaloguj sie za pomocg konta DJI.

4. Nacisnij przycisk aktualizacji oprogramowania po lewej stronie gtéwnego interfejsu.

5. Wybierz wersje oprogramowania i kliknij, aby zaktualizowac. Oprogramowanie zostanie
pobrane i zaktualizowane automatycznie.

6. Gdy pojawi sie komunikat "Update successful", aktualizacja urzadzenia zostanie zakonczo-
na, a urzadzenie DJI uruchomi sie ponownie automatycznie.

© 2024 DJI All Rights Reserved. 81



/\ - Oprogramowanie akumulatora jest zawarte w oprogramowaniu drona. Upewnij sie,

ze zaktualizowate$ oprogramowanie wszystkich akumulatoréow.

- Upewnij sie, ze wszystkie urzgdzenia DJI sg prawidtowo podtgczone do komputera
podczas aktualizacji.

- Podczas procesu aktualizacji wskazniki LED drona migaja, a dron uruchamia sie
ponownie. Poczekaj cierpliwie na zakonczenie aktualizacji.

- Podczas aktualizacji oprogramowania, kalibracji systemu lub konfiguracji parametréw
nalezy przechowywac¢ drona z dala od ludzi i zwierzat.

- Upewnij sie, ze uzywasz najnowszej wersji oprogramowania, aby zapewnic bezpie-
czenstwo lotu.

- Po zakonhczeniu aktualizacji oprogramowania moze dojs¢ do roztgczenia aparatury
sterujacej z dronem. W razie potrzeby nalezy je ponownie potgczyc.
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© 2024 DJI All Rights Reserved.



DJI DeliveryHub

DJI DeliveryHub to oparta na chmurze platforma zarzadzania dla dronéw dostaw-
czych. Pomaga zdalnie zarzadzac i monitorowa¢ zadania podczas lotu, ale obstugi-
wane jest rowniez planowanie trasy lotu i zarzadzanie danymi.

K= Korzystanie z DJI DeliveryHub jest opcjonalne, poniewaz dostawy moga by¢
realizowane bez niego.

Funkcje interfejsu uzytkownika/Funkcje Ul

Zadania

) Fiight Test

Start and End Time Status Information ¢ Fiight Route Aircrat Name Created By Remarks

Kliknij menu po lewej stronie, aby uzyska¢ dostep do nastepujgcych stron.

Lista zadan

Nacisnij opcje New Task, aby utworzy¢ nowe zadanie. Mozna filtrowa¢ wedtug
statusu zadania w okreslonym okresie, statusu zadania dla okre$lonego drona i
statusu tras lotu dla zadania. Wybierz czas rozpoczecia i czas zakoriczenia, aby
wyswietla¢ proces i status zadania. Informacje wyswietlajg szczegoéty zwigzane z
zadaniem, takie jak tadunek, odlegtos¢ i czas trwania lotu, maksymalna predkos¢
wiatru i zuzycie energii akumulatora. Kliknij Actions (Dziatania), aby edytowad
zadanie. Kliknij ikone kopiowania, aby skopiowa¢ zadanie, a nastepnie wykonac je
ponownie.

Namierzanie zadan

Wyswietla liczbe drondéw online oraz liczbe wszystkich dronéw. Mozna tu réwniez

wyswietla¢ zadania online i zadania ogoétem. Wyswietlane s3 tu takze numery
dronéw online i offline, status drona podczas zadania, numery dronéw w trybie
czuwania online, uzytkownicy online i ich nazwy.

Trasa lotu
Mozliwe jest sprawdzenie trasy lotu wedtug czasu. Kliknij Import, aby zaimportowaé
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plik KMZ do DeliveryHub. Kliknij +, aby utworzy¢ nowa trase lotu na mapie. Lista tras
lotu pokazuje odlegtos¢ i czas trwania trasy lotu. Mozna zaktualizowa¢ uzytkownika
i czas. Kliknij trase lotu, aby wyswietli¢ j3 na mapie. Przeciggnij kursor myszy,
przytrzymujac przycisk CTRL, aby wyswietli¢ podglad trasy lotu w 3D. Jedli istnieje
wiecej niz jedna trasa lotu, mozna wybra¢ wszystkie wymagane trasy lotu i wyswie-
tla¢ je jednocze$nie w 3D. Nacisnij ikone edycji lub wiecej, aby dostosowac trase
lotu.

Elementy mapy

Wyswietlanie zaznaczonych lokalizacji. Lista lokalizacji obstuguje wyswietlanie
wedtug czasu i moze by¢ dodawana do ulubionych lub przeszukiwana. Nacisnij +,
aby doda¢ nowg lokalizacje. Wybierz lokalizacje, aby szybko przetgcza¢ sie miedzy
obszarami lotu. Alternatywne lokalizacje mozna dodawac¢ lub edytowac. Nacisnij
alternatywng lokalizacje, aby uzyska¢ wiecej informacji.

Administrator

Cztonkowie

Zespot musi zostac utworzony podczas pierwszego logowania do DeliveryHub. Po
utworzeniu zespotu dostepne bedg ustawienia cztonkéw. Uzytkownik, ktéry utwo-
rzyt zesp6t, ma uprawnienia administratora.

Wybierz opcje Add Member, aby dodac konto DJI i ustawi¢ nazwe oraz role cztonka.
Role mozna ustawi¢ jako Administrator lub Member (Cztonek). Administrator ma
wszystkie prawa do zarzadzania, a cztonek ma tylko niektére z tych praw. Nacisnij
Confirm (Potwierdz), aby doda¢ cztonka po potwierdzeniu wszystkich ustawien.
Przeslij plik Excel w przypadku dodawania wielu cztonkéw. Pobierz szablon Excel,
aby doda¢ cztonkéw. Aby dodac¢ drona, uzyj wczesniej dodanego konta DJI.

Urzadzenia
Moze wyswietla¢ profil drona i wykonywa¢ nastepujace operacje:

- Edycja nazwy urzadzenia.

- Wyswietlanie danych dronéw i elementéw konserwacji.
- Sprawdzanie wszystkich ostrzezen.

- Usuwanie urzadzenia.
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Statystyki

A

Sprawdz statystyki z danego okresu dla zespotu, drona lub trasy lotu.

Korzystanie z DeliveryHub

Logowanie

Odwiedz strone https://dh.dji.com, aby rozpocza¢ korzystanie z DeliveryHub.
Wymagane jest konto DJI.

Tworzenie zespotu

Jesli zesp6t jeszcze nie istnieje, nalezy go utworzy¢. Wprowadz nazwe zespotu i
ustaw lokalizacje zespotu na mapie, aby zakonczy¢ tworzenie. Po dodaniu zespotu
zostanie on natychmiast dodany do funkgcji Task Tracking (Sledzenie zadan).

Potaczenie zespotu i drona

Po potfaczeniu zespotu i drona, status drona mozna tatwo udostepnic zespotowi na
DeliveryHub.

Upewnij sie, ze potagczenia drona i aparatury sterujgcej sa prawidtowe. Na stronie
gtéwnej aplikacji DJI Pilot 2 nacisnij Cloud Service (Ustuga w chmurze), a nastepnie
zaloguj sie do DeliveryHub przy uzyciu konta DJI. Wybierz zespét i potacz zespo6t z
dronem. Potgczenie mozna cofngé za pomocg aparatury sterujacej lub operacji w
Basics (Informacje podstawowe) w DeliveryHub.
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Po potaczeniu trasy lotu zapisane w aplikacji DJI Pilot 2 mogga zosta¢ przestane do
plikdw zespotu, a trasy lotu zespotu moga zosta¢ pobrane do aparatury sterujacej.

Tworzenie trasy

1. Wybierz opcje Location (Lokalizacja) na stronie zadan. Wybierz lokalizacje
zwigzang z trasg lotu lub wyszukaj obszar lotu.

) Fiight Test

aa |

A

| o

2. Po potwierdzeniu obszaru lotu wybierz opcje Flight Route Library (Biblioteka tras
lotu).

<

New Fiight Route B ca waypoint

Nacisnij +, aby doda¢ punkt Waypoint. Dla tras lotu mozna okresli¢ nastepujace
ustawienia.
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Nazwa trasy lotu

Bezpieczna
wysoko$¢ startu

Bezposrednia trasa

Tryb wysokosci
Predkos¢

Czynnos¢ po zakonczeniu lotu
Utracony sygnat
Typ punktu
Waypoint

Wskazane jest nazwanie trasy lotu przy uzyciu nazwy lokalizacji.
Bezpieczna wysokos¢ startowa to wysokos¢ wzgledem wysokosci
punktu startu. Gdy bezpieczna wysoko$¢ startowa jest wyzsza niz
wysokos¢ trasy lotu, dron wzniesie sie do bezpiecznej wysokosci
startowej i poleci do punktu startu, a nastepnie znizy sie do punktu
poczatkowego trasy lotu. Gdy bezpieczna wysokos¢ startowa jest
nizsza niz wysokos¢ trasy lotu, dron wzniesie sie do bezpiecznej
wysokosci startowej, a nastepnie wzniesie sie do wysokosci trasy lotu
i poleci do punktu poczgtkowego.

Po witgczeniu tej funkcji dron wzniesie sie do wysokosci bezpiecznego
startu i poleci prosto do punktu poczatkowego.

Wskazane jest wybranie opcji ALT.

Pozioma predkos¢ lotu podczas trasy lotu.

Ustaw na Hover (zawis) lub Land (Igdowanie).

Ustaw na Continue Task (Kontynuuj zadanie), Return to Home, Land (Lgdowanie), Hover (Zawis)

Ustaw czynno$¢, gdy dron przeleci obok punktu Waypoint. Wskazane jest
uzycie opcji Turns before Waypoint (Obrot przed punktem Waypoint).

3. Kliknij lewym przyciskiem myszy, aby doda¢ punkt Waypoint lub kliknij prawym
przyciskiem myszy, aby dodac lub usung¢ punkt Waypoint. Na mapie zostanie wyswie-
tlona odlegtosc trasy lotu, szacowany czas trwania i informacje o punkcie Waypoint.
Nacisnij punkt Waypoint, aby go przenies¢ i nacisnij < lub >, aby edytowac nastepny
punkt. Wskazane jest wybranie opcji Follow Route (Podazaj za trasg).
4. Edytuj trase lotu za pomocg mapy.
a. Kompas wskazuje kierunek na mapie.
b. Nacisnij, aby przetgczy¢ na wyswietlanie w formacie 2D lub 3D.
c. Wyswietlanie obszaru lotu i obszaréw zastrzezonych.
d. Wybierz opcje wyswietlania elementow.
e. Powigksz lub zmniejsz mape.
f. Sprawdz wysokosc lotu w podgladzie warstwy wysokosci. Jesli punkt
Waypoint znajduje sie zbyt nisko, dostosuj wysokos¢ na mapie. Przeciggnij
mysza w goére lub w dét, naciskajgc jednoczesnie klawisz ALT, aby dostosowac
wysokos¢. Nacisnij lewy przycisk myszy, naciskajgc jednoczesnie klawisz CTRL,
aby dostosowac wyswietlanie.
5. Nacisnij Save (Zapisz), aby ukonczy¢ plan trasy lotu. Punkt poczatkowy i kohcowy
mozna potgczy¢ pdzniej.
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Wykonanie zadania

1. Utwdrz zadanie
Nacisnij opcje Task (Zadanie) > Task List (Lista zadan), aby utworzy¢ zadanie.
Wybierz trase lotu, urzadzenie i wyswietl status drona. Nacisnij Confirm

(Potwierdz), aby zakonczy¢.

8
B
o}

A

VVVVV

A@na

2. Wykonaj zadanie

Na liscie zadan nacisnij ikone startu. Dron rozpocznie automatyczng kontrole. Po
zakonczeniu automatycznej kontroli wybierz opcje Confirm (Potwierdz). Przed
pierwszym startem DeliveryHub musi uzyska¢ pozwolenie od aparatury sterujgcej
w punkcie startu. Uzytkownik w punkcie startu musi potwierdzi¢ w aplikacji DJI
Pilot 2, gdy pojawi sie komunikat. Dron moze wystartowac po uzyskaniu pozwole-
nia na chmure, ktére trwa siedem dni.

3. Namierzanie zadania

Wyswietl status zadania na stronie $ledzenia zadan. Nacisnij ikone, aby sprawdzi¢
informacje o dronie. Nacisnij FPV, aby wyswietli¢ podglad kamery FPV. Uzytkownik
w punkcie poczatkowym moze sprawdzi¢ status ustugi w chmurze na stronie
gtéwnej DJI Pilot 2 i w podgladzie z kamery.

Jesli ustuga w chmurze nie jest potgczona lub ikona zmieni kolor na szary, oznacza
to, ze potaczenie jest nieprawidtowe. Sprawdz sie¢ aparatury sterujace;.
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Dodatkowe informacje

Specyfikacja

Dron

Masa

Maksymalna masa startowa
Maksymalny rozstaw osi
Wymiary

Wymiary

Wymiary

Metoda sktadania

Maksymalna ilo$¢
akumulatoréw

Maksymalny czas zawisu

(bez obcigzenia)

Maksymalny czas zawisu
(przy petnym obciagzeniu)

Maksymalny czas zawisu
(przy petnym obcigzeniu)

Maksymalna odlegtos¢
lotu (przy petnym
obcigzeniu)

Maksymalny czas lotu

(przy petnym obcigzeniu)

Zakres temperatury pracy
Stopien ochrony
Doktadno$¢ zawisu

42.5 kg (bez akumulatorow);
65 kg (z dwoma akumulatorami)

95 kg (ze skrzynig fadunkowa)
2200 mm

1590 mm dtugosci, 1900 mm szerokosci, 947 mm wysokosci (ramiona roztozone, $migta
ztozone)

2800 mm dtugosci, 3085 mm szerokosci, 947 mm wysokosci (ramiona roztozone, Smigta
roztozone)

1115 mm dtugosci, 760 mm szerokosci, 1027 mm wysokosci (ramiona ztozone, Smigta
zfozone)

Ztozenie do obudowy
2

Lot z dwoma akumulatorami: 29 min; Lot z jedym akumulatorem: 15
min (Dane zostaty zmierzone w Srodowisku eksperymentalnym bez
wiatru na zerowej wysokosci i stuzg wylacznie jako odniesienie)

Lot z dwoma akumulatorami (fadownos¢: 30 kg): 18 min; Lot z
jednym akumulatorem (tadownos¢: 40 kg): 8 min (Dane zostaty
zmierzone w Srodowisku eksperymentalnym bez wiatru na zerowej
wysokosci i stuzg wytgcznie jako odniesienie)

Lot z dwoma akumulatorami: 28 km; Lot z jednym akumulatorem:
12 km (Dane zostaty zmierzone w Srodowisku eksperymentalnym,
bez wiatru, na zerowej wysokosci i podczas lotu ze statg predkosciag
15 metréw na sekunde)

Lot z dwoma akumulatorami (fadownos¢: 30 kg): 16 km; Lot z
jednym akumulatorem (tadownos¢: 40 kg): 8 km (Dane zostaty
zmierzone w bezwietrznym srodowisku eksperymentalnym na
zerowej wysokosci i stuzg wytacznie jako odniesienie)

Lot z dwoma akumulatorami (30 kg zatadunku): 18 min; Lot z
jednym akumulatorem (40 kg zatadunku): 9 min (Dane zostaty
zmierzone w Srodowisku eksperymentalnym, bez wiatru, na
zerowej wysokosci i podczas lotu ze statg predkoscig 15 metréw na
sekunde)

-20°to 45° C(-4°to 113° F)
IP55

Pozycjonowanie w trybie RTK: w poziomie +10 cm, w pionie +10 cm;
Pozycjonowanie bez wigczonego trybu RTK: poziome +60 cm,
pionowe +30 cm
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Zakres czestotliwosci RTK: GPS L1/L2, Galileo F1/F2, BeiDou B11/B2I/B3l, Galieo E1/E5b,
RTK/GNSS RTK: QZSS L1/L2

GNSS: GPS L1, BeiDou B1l, Galileo F1, Galieo E1, QZSS L1
Maksymalny kat nachylenia 30°

(w osi pitch)
Maksymalna predko$¢ 5 m/s (zatadunek 30 kg, zmierzone w bezwietrznym $rodowisku
wznoszenia eksperymentalnym na zerowej wysokosci, wytgcznie w celach

informacyjnych)

Maksymalna predko$¢  w pionie: 3 m/s; pod nachyleniem: 5 m/s (predkos¢ w pionie)

opadania (Zatadunek 30 kg, zmierzony w bezwietrznym $rodowisku ekspery-
mentalnym na zerowej wysokosci, wytgcznie w celach informacyj-
nych)

Maksymalna predkos¢ 20 m/s (zatadunek 30 kg, zmierzone w bezwietrznym Srodowisku

lotu w poziomie eksperymentalnym na zerowej wysokosci, wytgcznie w celach
informacyjnych)

Maksymalna wysokos¢ lotu 6000 m (bez zatadunku)

Maksymalna predko$¢ 12 m/s (zatadunek 30 kg, zmierzone w $Srodowisku eksperymental-
wiatru nym na zerowej wysokosci, wytgcznie w celach informacyjnych)

System napedowy

Rozmiar stojana 100 x 33 mm
Wartos¢ KV silnika 48 rpm/V
Maksymalna moc silnika 4000W/na silnik

Materiat, z ktérego wykonano

$migta Wiékno weglowe
Rozmiar $migta 54 cali

Typ Smigta Podwojne sktadane
Srednica silnika 1375 mm

Liczba silnikéw 8

Oswietlenie LED

Efektywny zasieg
o$wietlenia 10m
Typ oswietlenia 60Hz, wiacza sie automatycznie w zaleznosci od warunkdw oswietleniowych Srodowiska pracy

Transmisja obrazu DJI 03

Model Pigeon (z DDR) - 2T4R
Maksymalna efektywna 20 km (FCC);
odlegtosc¢ sygnatu 8 km (CE/SRRC/MIC)

(bez przeszkdéd i zaktocen)

Czestotliwo$¢ pracy 2.4000 GHz do 2.4835 GHz; 5.725 GHz do 5.850 GHz (Niektére kraje
lub regiony nie obstuguja pasma czestotliwosci 5,8 GHz. Szczegéto-
we informacje mozna znalez¢ w lokalnych przepisach i regulacjach
dotyczacych lotéw)
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Moc nadawania (EIRP)

Bezpieczenstwo danych
ADS-B

2.4000 GHz-2.4835 GHz:
<33 dBm (FCC)
<20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.725 GHz - 5.850 GHz:
<33 dBm (FCC)

<30 dBm (SRRC)

<14 dBm (CE)

AES-256

Obstugiwany

Aktywny radar fazowy z obrotowa matryca

Model

Pomiar wysokosci

Omijanie przeszkod

RD241608RF (cyfrowy radar z przednim uktadem fazowym);
RD241608RB (radar cyfrowy z tylnym uktadem fazowym)

Zakres wysokosci: 1.5 do 200 metrow

Przewidywalna odlegtosc¢ (wielokierunkowa): 1,5 do 50 metrow; Kat
widzenia (FOV): Radar cyfrowy z przednim uktadem fazowym: 360°
w poziomie, +45° w pionie, £45° w gore (stozek); Radar cyfrowy z
tylnym uktadem fazowym: 360° w pionie, +45° w poziomie; Warunki
uzytkowania: Wysokos¢ wzgledna drona jest wieksza niz 1,5 metra.;
Bezpieczna odlegtos¢: 3,5 metra (odlegtos¢ miedzy dronem a
przeszkoda po wyhamowaniu i stabilnym zawisie); Kierunek
unikania przeszkéd: Wielokierunkowe unikanie przeszkéd (obcigze-
nie 30 kg, zmierzone w srodowisku eksperymentalnym przy zerowej
wysokosci i braku wiatru, wytgcznie w celach informacyjnych)

System wizyjny typu Binocular

FOV

Wymagania dotyczace
Srodowiska pracy

Kamera FPV
Rozdzielczos¢

DFOV

Liczba klatek na sekunde
Typ

Oswietlenie

Skrzynka tadunkowa
Wymiary zewnetrzne
Wymiary wewnetrzne
Materiat

Funkcja pomiaru ciezaru
Masa skrzyni
tadownos¢

Poziomo: 90°, Pioonowo: 106°

Powierzchnia jest wykonana z rozproszonego materiatu odblaskowego, o bogatej
fakturze powierzchni i wspétczynniku odbicia wiekszym niz 20% (np. nawierzchnia
cementowa itp.) w wystarczajacych warunkach oswietleniowych (powyzej 15 lukséw,
normalne wewnetrzne os$wietlenie fluorescencyjne).

1920 x 1440

149°

30fps

Full HD FPV jednoosiowa kamera z gimbalem

Obstugiwane

754 mm dtugosci, 472 mm szerokosci, 385 mm wysokosci
573 mm dtugosci, 416 mm szerokosci, 306 mm wysokosci
EPP + rama ze stopu aluminium

Obstugiwana

okoto 3 kg

0-40 kg
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System spadochronowy

Maksymalne obcigzenie 95 kg

Rozmiar obudowy spadochronu 300 mm dtugosci, 200 mm szerokosci, 120 mm wysokosci
Masa spadochronu ok. 2,1 kg

Czas automatycznego wyzwolenia  ~1000 ms

: Nie wiecej niz 6 metréw/sekunde (stan petnego obcigzenia bez wiatru na poziomie
Tempo opadania morza, tylko do celéw informacyjnych)

Typ czaszy spadochronu Kwadratowy parasol
Materiat czasy spadochronu Nylon

Powierzchnia czaszy spadochronu - ok. 22 metry kwadratowe
Minimalna wysoko$¢

otwarcia spadochronu 60 m

Temperatura pracy -20°C do 45°C

Stopien ochrony IP55

Zywotno$¢ akumulatora

po wytaczeniu zasilania >1 godzina

pyty gtéwnej

gg};?g%ﬁsrﬁ:j'ﬁty peicting Nagrywanie kazdego lotu w czasie rzeczywistym, mozliwos¢ nagrania 10 lotow
Alarm tupu Buzzer Obstugiwany
Oswietlenie alarmowe  Obstugiwany

Reczne vyavlania Obstugiwany

OtHareS SpaGben O Obstugiwany
Inteligentny akumulator drona

Model DB2000

Pojemnos¢ 38000 mAH

Napigcie 52.22V

Typ ogniwa 14S1P trojsktadnikowy lit
Energia 1984.4 Wh

Masa ok. 11,3 kg

Metoda montazu akumulatora  Wpinany

Wymiary 316 mm dtugosci, 152 mm szerokosci, 279 mm wysokosci
Temperatura pracy -20°C do 45°C

Parametry tadowania 0d 5 do 15°C: 1.0C;

od 15 do 45°C: 2.5C
Maksymalna moctadowania 5700 W

Funkcja automatycznego Obstugiwane (gdy temperatura akumulatora jest nizsza niz 10°C,

ogrzewania diugie nacisniecie przycisku akumulatora lub wigczenie drona
aktywuje funkcje samonagrzewania. Gdy temperatura akumulatora
jest nizsza niz 20°C, podtaczenie akumulatora do tadowarki aktywuje
funkcje samonagrzewania. tadowanie w Srodowisku o niskiej
temperaturze moze skréci¢ zywotno$¢ baterii)
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Stacja tadowania akumulatoréw DJjI C8000

Model
Napiecie wejsciowe
Napiecie wyjsciowe

Maksymalna moc
wyjsciowa

CHX101-7000
90-264 V AC
42-59.92V DC

7200 W (dwa przewody zasilania);
3600 W (jeden przewdd zasilania)

Liczba kanatéw wyjéciowych 2

Funkcja zabezpieczajaca

Temperatura pracy

Funkcja ochrony
podczas tadowania

Aparatura sterujaca
Model

Aplikacja
Czestotliwo$¢ pracy

Moc nadawania (EIRP)

Temperatura pracy

Temperatura otoczenia
tadowania

Wbudowany akumulator
Zewnetrzny akumulator
Metoda tadowania

Czas tadowania

Stopien ochrony
Port wyjscia wideo
Protokot Wi-Fi

Czestotliwo$¢ pracy
Wi-Fi

Protokét Bluetooth

Nadmierna temperatura, nadmierne napiecie, zbyt niskie napigcie,
zwarcie, zatrzymanie wentylatora itp.

-20°C do 45°C

Obstugiwana

DJI RC Plus
DJI Pilot 2

2.400 GHz do 2.483 GHz;
5.725 GHz do 5.850 GHz

2.4000-2.4835 GHz:

<33 dBm (FCC)
<20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.725-5.850 GHz:
<33 dBm (FCC)
<23 dBm (SRRC)
<14 dBm (CE)

od -20°C do 50°C

od 5°C Do 40°C

3,3 h (w normalnej temperaturze, dwukanatowa transmisja obrazu); 25°C, zuzycie energii od 100% do 0%.
Dane stuzg wytacznie jako odniesienie, nalezy odnies¢ sie do rzeczywistego uzytkowania.
2,7 h (w normalnej temperaturze, dwukanatowa transmisja obrazu); 25°C, zuzycie energii od 100% do 0%.
Dane stuzg wytacznie jako odniesienie, nalezy odnies¢ sie do rzeczywistego uzytkowania.

Uzywaj tadowarki USB-C do szybkiego tadowania o maksymalnej
mocy nie mniejszej niz 65 W (maksymalne napiecie 20 V). Zaleca sie
korzystanie z przenosnej tadowarki DJI

Whbudowany akumulator 2 godziny, wbudowany akumulator i akumulator zewnetrzny
2,5 godziny (w stanie wytgczonym zgodnie z domys$ing metodg tadowania)

IP54

HDMI

Wi-Fi 6
2.4000-2.4835 GHz

5.150-5.250 GHz
5.725-5.850 GHz

Bluetooth 5.1
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Czestotliwos¢ pracy

Bluetooth 2.4000-2.4835 GHz

Moc nadawania (EIRP) <10 dBm

GNSS GPS+Galileo+BeiDou

Wyswietlacz 7,02-calowy dotykowy wyswietlacz LCD, rozdzielczo$¢ 1920*1200,

jasnos¢ 1200 nitéw

Sterowanie przez Obstugiwane
dwéch operatoréow

Terminy HDMI, HDMI High-Definition Multimedia Interface, HDMI trade dress oraz logo
HDMI sg znakami towarowymi lub zastrzezonymi znakami towarowymi HDMI Licensing
Administrator, Inc.
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WARUNKI GWARANCJI PRODUKTOW MARKI DJI

Gwarant: SZ DJI BaiWang Technology Co, Building No.1.2.7.9,Baiwang Creative Factory, No.1051,Songbai
Road,Nanshan Xili District,Shenzhen,China

Dystrybutor: Firma INNPRO Robert Btedowski, - Dystrybutor produktéw DJI na terenie Polski oraz Rekomen-
dowany Serwis Produktéw Marki DJI

1. Okres Gwarancji wynosi:
a) 24 miesigce od daty sprzedazy (zgodnie z datg na dowodzie zakupu). Zasieg terytorialny ochrony gwa-
rancyjnej dotyczy catego terytorium Polski.
b) 12 miesiecy od daty sprzedazy na czesci oraz akcesoria podlegajace zuzyciu takie jak: akumulatory,
kable, obudowy, $migta.
2. Dystrybutor jest jednoczesnie posrednikiem w realizacji zgtoszen gwarancyjnych miedzy nabywca a Gwa-
rantem.
3. Warunkiem przyjecia produktu do naprawy gwarancyjnej jest dostarczenie przez nabywce urzadzenia
pochodzacego z dystrybucji INNPRO do siedziby sprzedawcy wraz z widocznym numerem seryjnym oraz
waznym dowodem zakupu (paragon, rachunek uproszczony, faktura VAT). Serwis gwarancyjny moze odmowic
wykonania naprawy gwarancyjnej w przypadku stwierdzenia niezgodnosci danych zawartych w powyzszych
dokumentach.
4. Gwarant zapewnia, ze kazdy zakupiony produkt marki DJI bedzie wolny od wad materiatowych i wad
produkcyjnych podczas normalnego uzytkowania w okresie gwarancyjnym, zgodnego z opublikowanymi
materiatami dotyczacymi produktu. Materiaty opublikowane przez DJI obejmuja miedzy innymi podrecznik
uzytkownika, instrukcje obstugi, wskazowki bezpieczenstwa, specyfikacje, powiadomienia w aplikacji i ko-
munikaty serwisowe.
5. Gwarancja objete s wytacznie wady spowodowane wadami tkwigcymi w sprzedanym produkcie.
6. Gwarancja nie obejmuje:
Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku niewtasciwego uzytkowania produktu, w szczegdlnosci, niezgodnego
z instrukcja obstugi badz przepisami bezpieczenstwa.
Mechanicznego uszkodzenia produktu i wywotanej w nim wady.
Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku napraw wykonanych przez podmioty nieupowaznione (w tym przez
nabywce).
e Uszkodzenia lub wadliwego dziatania spowodowanego niewtasciwg instalacja urzadzen, wspétpracuja-
cych z produktem.
e Uszkodzenia w skutek Katastrofy lub obrazen od ognia spowodowanych czynnikami nieprodukcyjnymi,
w tym, ale nie wytacznie btedami operatora.
Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami, demontazem lub otwieraniem obudowy,
niezgodnie z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.
e Uszkodzen spowodowanych nieprawidtowa instalacja, nieprawidtowym uzytkowaniem lub dziataniem
niezgodnym z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.
o Uszkodzen spowodowanych przez nieautoryzowanego dostawce ustug.
Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami obwodéw i niedopasowaniem lub nie-
wiasciwym uzyciem akumulatora i tadowarki.
o Uszkodzen spowodowanych lotami, w ktérych nie zastosowano sie do zalecen w oficjalnych instrukcjach
uzytkowania.



e Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w ztej pogodzie (np. przy silnych wiatrach, deszczu
lub burzach piaskowych itp.)

e Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w $rodowisku, w ktérym wystepuja

o zaktdcenia elektromagnetyczne (tj. na obszarach wydobywczych lub w poblizu wiez transmisji radiowej,
przewoddw wysokiego napiecia, stacji energetycznych itp.)

e Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w $rodowisku, w ktérym wystepuja zaktécenia
z innych urzadzen bezprzewodowych (tj. aparatur, bezprzewodowego sygnatu wideo, sygnatu Wi-Fi itp.)

e Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu przy masie wigkszej niz bezpieczna masa startowa,
ktorag okreslono w instrukcji uzytkowania.

e Uszkodzen spowodowanych przez wymuszony lot, gdy elementy s zuzyte lub uszkodzone.

e Uszkodzen spowodowanych przez problemy z niezawodnoscia lub kompatybilnoscia podczas korzystania
z nieautoryzowanych czesci.

e Uszkodzen spowodowanych dziataniem urzadzenia przy stabo natadowanym lub uszkodzonym akumu-
latorze.

e Nieprzerwanego lub wolnego od btedéw uzytkowania produktu.

Utraty lub uszkodzenia danych przez produkt.

e Wszystkich programéw, dostarczonych wraz z produktem lub zainstalowanych pézniej.

Awarii lub uszkodzen spowodowanych przez produkty stron trzecich, w tym te, ktére DJI moze dostarczy¢

lub zintegrowac z produktem DJI na zadanie.

e Uszkodzen wynikajacych z pomocy technicznej innej niz DJI

Produktow lub czesci ze zmieniong etykieta identyfikacyjna lub, z ktérych usunieto etykiete identyfika-

cyjna.

Czesci i akcesoriow podlegajacych normalnemu zuzyciu w czasie eksploatacji, w szczegélnosci zarysowan,

trudno do usuniecia zabrudzen, wytarcia napiséw, akumulatoréw, itp.

e Czynnosci wymienionych w instrukcji obstugi, przeznaczonych do wykonania przez uzytkownika.

e Uszkodzen powstatych w przypadku zdarzen losowych, takich jak pozar, powddz, przepiecia sieci ener-
getycznej, wytadowania elektryczne, zalanie, dziatanie $rodkéw chemicznych oraz innych czynnikéw ze-
wnetrznych, powodujacych np. korozje czy plamy.

7. Gwarancja obejmuje bezptatna wymiane czesci zamiennych potrzebnych do naprawy oraz robocizne
w okresie gwarancji. Usterki ujawnione w okresie gwarancji moga by¢ usuwane tylko przez autoryzowany lub
oficjalny serwis Gwaranta w mozliwie jak najkrétszym terminie, nie dtuzszym nie 60 dni roboczych.

8. Czas trwania naprawy gwarancyjnej uwarunkowany jest rodzajem oraz zakresem usterek, a takze dostep-
noscia czesci serwisowych. Do czasu trwania ustugi serwisowej nie wlicza sie okresu, kiedy Gwarant nie moze
podjac sie realizacji ustugi serwisowej z przyczyn lezacych po stronie kupujacego lub po stronie oficjalnego
serwisu marki DJI.

9. W ramach napraw gwarancyjnych, Gwarant realizuje naprawy sprzetu DJI posiadajacego gwarancje DJI
samodzielnie lub za posrednictwem oficjalnego serwisu DJI na terenie UE.

10. Klient zobowiazany jest do dostarczenia sprzetu w petni zabezpieczonego przed uszkodzeniami podczas
transportu, jesli zachodzi koniecznos$¢ dostarczenia sprzetu do sprzedawcy. W innym przypadku ryzyko uszko-
dzenia sprzetu podczas transportu ponosi klient.

11. W przypadku stwierdzenia usterki klient powinien zgtosi¢ usterke w miejscu zakupu.

12. Jezeli wysytka produktu z Serwisu do nabywcy jest realizowana za posrednictwem firmy kurierskiej,
nabywca zobowiazany jest do sprawdzenia stanu sprzetu w obecnosci przedstawiciela firmy kurierskiej, na
prosbe nabywcy. Sporzadzi protokét szkody, stanowiacy wytaczng podstawe do dochodzenia ewentualnych
roszczen reklamacyjnych. Jezeli nabywca nie przekazat serwisowi danych adresowych wysytka po naprawie
nie bedzie realizowana. Jezeli zgtaszajacy z jakichkolwiek przyczyn odmdwi odbioru przesytki (z wytaczeniem
przesytek uszkodzonych w transporcie z waznym protokotem szkody), przesytka zostanie zwrécona do serwi-
su, a ponowna wysytka produktu z serwisu do nabywcy odbedzie sie na koszt nabywcy.

13. Nabywcy przystuguje prawo do wymiany sprzetu na nowy jezeli producent stwierdzi na piSmie iz usuniecie
wady jest niemozliwe. Sprzet podlegajacy wymianie musi by¢ kompletny. W razie dostarczenia zdekompleto-
wanego zestawu, koszty brakujacego wyposazenia ponosi nabywca.



14. Jezeli zostanie ujawniona usterka w elemencie zestawu, nalezy dostarczy¢ do serwisu urzadzenie jak i do-
wod zakupu catego zestawu.
15. Podczas $wiadczenia ustug gwarancyjnych, Gwarant odpowiada za utrate lub uszkodzenie produktu tylko
gdy jest on w jego posiadaniu.
16. Jesli urzadzenie ujawni wady w ciagu (7) dni od daty zakupu i zostang one potwierdzone przez Serwis,
Gwarant dotozy wszelkich staran aby produkt zostat wymieniony na nowy, wolny od wad w czasie 14 dni
roboczych w ramach gwarancji DOA. Gwarant zastrzega sobie prawo do odmowy realizacji wymiany DOA
w przypadku brakéw magazynowych.
17. Ustuga gwarancji DOA nie zostanie zrealizowana jesli:

e Produkt zostat dostarczony do Gwaranta po ponad (7) dniach kalendarzowych od jego zakupu.

e Dowadd zakupu, paragony lub faktury nie zostaty dostarczone razem z urzadzeniem lub istnieje podejrze-

nie, Ze zostaty sfatszowane lub przerobione.
e Produkt dostarczany do Gwaranta w celu wymiany nie obejmuje wszystkich oryginalnych akcesoriéw,
dodatkéw i opakowan lub zawiera przedmioty uszkodzone z winy uzytkownika.

e Po przeprowadzeniu wszystkich odpowiednich testow przez Gwaranta, produkt nie bedzie zawierat zad-
nych wad.
Jakikolwiek btedy lub uszkodzenie produktu spowodowane bedzie przez nieautoryzowane uzycie lub mo-
dyfikacje produktu, takich jak ekspozycja na wilgo¢, wprowadzanie ciat obcych (wody, oleju, piasku, itd.)
lub niewtasciwego montazu lub eksploatacji.
Etykiety produktow, numery seryjne, znaki wodne itp. wykazuja oznaki sabotazu lub zmiany.
Uszkodzenia sa spowodowane przez niekontrolowane czynniki zewnetrzne, w tym pozary, powodzie, silne
wiatry lub uderzenia pioruna.
18. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za:
Utrate lub ujawnienie jakichkolwiek danych w tym informacji poufnych, informacji zastrzezonych lub informa-
cji osobistych zawartych w produkcie.
Obrazenia ciata (w tym $mierc), szkody majatkowe, osobiste lub materialne spowodowane uzyciem produktu
niezgodnie z instrukcja obstugi.
Skutki prawne i inne nastepstwa wywotane niedostosowaniem uzytkownika do przepiséw prawa na terenie
Polski i innych krajow.
19. Gwarancja nie wytacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien kupujacego wynikajacych z przepiséw
o rekojmi za wady rzeczy sprzedanej w przypadku kiedy nabywca jest konsumentem. Jesli kupujacy jest przed-
siebiorca, rekojmia zostaje wykluczona Zgodnie z art. 558 § 1 Kodeksu Cywilnego.

INNPRDE

INNPRO Robert Btedowski Sp. z o.0.
ul. Rudzka 65c¢
44-218 Rybnik



Uproszczona deklaracja zgodnosci

Producent: SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD.
Adres: 14th floor, West Wing, Skyworth Semiconductor Design Building NO.18
Gaoxin South 4th Ave, Nanshan District, Shenzhen, Guangdong, China

Produkt: Dron
Model: DJI FlyCart 30

Czestotliwos¢ radiowa:

2.400 GHz do 2.483 GHz;

5.725 GHz do 5.850 GHz

Maks. moc czestotliwosci radiowe;j:
2,4000-2,4835 GHz:

<20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,725-5,850 GHz:

<14 dBm (EC)

Wyrob jest zgodny z dyrektywg Parlamentu Europejskiego i Rady 2014/53/UE z
dnia 16 kwietnia 2014 r. w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw
cztonkowskich dotyczacych udostepniania na rynku urzadzen radiowych i
uchylajaca dyrektywe 1999/5/WE.

Deklaracja zgodnosci dostepna na stronie internetowe;:
https://files.innpro.pl/DJI



3

Ochrona $rodowiska

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywg Unii
Europejskiej, nie moze by¢ umieszczany tacznie z innymi odpadami
komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiérce i recyklingowi w
wyznaczonych punktach. Zapewniajgc jego prawidiowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla Srodowiska
naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania zuzytego sprzetu
zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami ochrony Srodowiska
dotyczagcymi usuwania odpadow. Szczegdtowe informacje na ten temat
mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w
ktérym produkt zostat zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii
Europejskiej (UE), dotyczgcych zagadnien zwigzanych z bezpieczenstwem
uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong S$rodowiska, okreslajgcych
zagrozenia, ktore powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.



JESTESMY TU DLA CIEBIE

Skontaktuj sie z pomoca
techniczng DJI

Tres¢ ta moze ulec zmianie bez wcze$niejszego powiadomienia.

i
2 https://www.dji.com/flycart-30/downloads

W przypadku jakichkolwiek pytan dotyczacych niniejszego dokumentu prosimy o kontakt z DI
poprzez wystanie wiadomosci na adres DocSupport@dji.com.

DJI jest znakiem towarowym firmy DJI.
Copyright © 2024 D)l Wszelkie prawa zastrzezone.



