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Q_ szukanie stéw kluczy

Wyszukuj stowa klucze, jak np. “akumulator” and “instalacja”, aby znalez¢ temat. Jesli
korzystasz z programu Adobe Acrobat Reader do odczytu tego dokumentu, nacisnij Ctrl+F,
aby wyszukac.

{'f) Przejscie do konkretnego tematu

Kliknij na konkretny temat w spisie tresci, aby do niego przejs¢.

Drukowanie tego dokumentu

Mozliwe jest drukowanie tego dokumentu w wysokiej rozdzielczosci.




Korzystanie z instrukcji

Legenda
@ Uwaga /N Waine 5 Wskazowki Odnosnik

Zanim zaczniesz

Niniejszy dokument ma na celu zapewni¢ tatwa i bezpieczna obstuge Ronin 2™.

Ronin 2 - zawartos¢ zestawu

Ronin 2 - Instrukcja szybkiego startu

Ronin 2 - Instrukcja obstugi

Ronin 2 - wytyczne dot. bezpieczernstwa uzywania akumulatorow
Ronin 2 - Uwagi oraz wytyczne dotyczace bezpieczeristwa

Sprawdz, czy posiadasz wszystkie elementy z powyzszej listy. Przeczytaj uwaznie
niniejszg instrukcje obstugi oraz zapoznaj sie z filmami instruktazowymi dostepnymi
na oficjalnej stronie DJI (http://www.dji.com/ronin-2). Przeczytaj Uwagi oraz
wytyczne dotyczgce bezpieczeristwa, aby zapoznad sie z prawamioraz wymaganiami.
Jesli  masz  jakiekolwiek  pytania, Ilub  wystgpit problem  podczas
instalacji lub uzytkowania tego produktu, skontaktuj sie z firma DJI lub jej oficjalnym
dystrybutorem.

Pobieranie aplikacji Ronin 2

Woyszukaj "Ronin 2" w App Store lub Google Play, a nastepnie postepuj zgodnie
z wyswietlanymi instrukcjami.

N Get iton
P” Google play

iOS wersja 9.0 Android wersja 4.4 Aplikacja Ronin 2
lub nowsza lub nowsza

* Aplikacja Ronin 2 jest dostepna na system iOS wersje 9.0 (lub nowszg) oraz na
system Android - wersja 4.4 (lub nowsza).

DIl Assistant 2

Aby pobra¢ DJI Assistant 2 odwiedz: http://www.dji.com/ronin-2/info#downloads
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Wstep

DJI Ronin 2 to 3-osiowy gimbal reczny, ktéry zostat stworzony do profesjonalnych zastosowar
filmowych. Ronin 2 jest kompatybilny ze wszealkimi kranami kamerowymi, systemami linowymi
cable cam, dronami itp. Ronin 2 mozna uzywac recznie, montowa¢ na samochodach, dronach i
w trybie sta-tywu. Ronin 2 dziata niezwykle precyzyjnie w réznych sceneriach filmowania. Co
wiecej, nowy tryb blokady osi pan zostat zaprojekotwany specjalnie do pracy z systemem steadi-
cam.

Cechy specjalne

* Weglowa konstrukcja sprawia, ze Ronin 2 jest lekki, wytrzymaty i funkcjonalny. Ulep-
szone silniki wysokich obrotéw obstuguja obcigzenie do 16,3 kg.

* Nowy mechaniczna budowa utatwia mocowanie i wywazanie kamery, jednoczes$nie
optymalizujac doktadnos¢ stabilizacji. Nowe blokady osi zwiekszaja uzyteczno$¢, a wydtu-
zalna o$ roll pozwoli zainstalowac wiecej kamer.

* Zakres wibracji kagtowcyh zamyka sie w +0,02°, a wbudowany modut GPS zwieksza doktad-
nosé pracy, co daje niewiarygodng stabilnos¢ w ujeciach nagrywanych z wysoka predkoscia.

« Konfiguracja ustawien jest tatwiejsza dzieki wbudowanemu panelu dotykowego, ktéry wys-
wietla réwniez status pracy Ronina 2.

« System podwdjnego zasilania obstuguje wymiane akumulatora w trakcie pracy, co pozwala
na ciagta prace. W petni natadowane akumulatory TB50 umozliwiaja na zasilanie Ronina i ka-
mery przez 2,5 h.

* Sygnat zasilania i video sg przesytane przez wbudowane pierscienie $lizgowe. Ronin 2 posiada
kilka gniazd na akcesoria i obstuguje system DJI Focus, ostony obiektywu, bezprzewodowga
transmisje video i monitory.

* Obstuguje sygnat 2,4 GHz i 5,8 GHz, co zwieksza stabilnos¢ transmisji.

= Zapomocy nowej aplikacji Ronin 2 mozna zmieni¢ ustawienia i aktywowac rézne intligentne
funkcje, takie jak Track i CamAnchor.

© 2017 DJI OSMO All Rights Reserved
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Ronin 2

Przycisk zwolnienia mocowania akumulatora

Dodatkowy przycisk zasilania

Przyciski wyjmowania akumulatora

Gniazdo P-Tap 14,4V

Gniazdo wyjsciowe DC 22,8 V

Whbudowany panel dotykowy

Whbudowany anteny

Gniazdo zasilania akcesoriéw 14,4 V

Gniazdo wejsciowe DC

Gniazdo zasilania akcesoriow 14,4 V
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1. Mocowanie typu dovetail

2. Uchwyt Ronin 2

3. Gniazdo wyjsciowe SDI

4. Przycisk zasilania

5. Port akcesoriow 14,4 V

6. Silnik osi pan

7. Gorna poprzeczka mocowania kamery
8. Wbudowany GPS

9. Gniazdo wejsciowe SDI

10. Mocowanie Rod 15 mm i Focusa
11. Ptyta podstawy kamery

12. Hub zasilania kamery

13. Silnik osi tilt

14. Silnik osi roll

15. Gniazdo USB typ C

16. Otwor bezpieczenstwa

17. Gniazdo akumulatora/akumulator




Pierwsze kroki

Ztozenie uchwytu

Uzyj uchwytu, aby utrzymac Ronina 2 w pozycji podczas konfiguracji lub pracy. Postepuj wg ins-
trukcji ponizej, aby ztozy¢ uchwyt Ronina 2.

1. Naci$nij przycisk D na ndzkach uchwytu i roztoz je.

2. Zamocuj gorng i dolng cze$¢ uchwytu @, a nastepnie zakre¢ .

3. Oparcie dtoni z obu stron pomagajg utrzymac uchwyt mocno. Ustaw ich pozycje wedtug wtas-
nych potrzeb, az do uruchomienia blokady. Nastepnie zablokuj dzwignie.

A Ktadac uchwyt na stole, upewnij sie, ze jest rowny i ptaski.

© 2017 DJI OSMO All Rights Reserved 5



Ronin 2

Montaz uchwytu na gimbalu

1. Osie pan, tilt i roll s zablokowane domyslnie. Odblokuj osie tilt i roll, aby ustawi¢ ich pozycje w
sposob pokazany na rysunku ponizej, a nastepnie odblokuj osie tilt i roll.

]

3%
-

2. Przesun dzwignie (D do pozycji odblokowanej. Nastepnie przymocuj gimbal do uchwytu, @ az
do uruchomienia blokady. Nastepnie zablokuj dzwignie.

A Aby zdja¢ gimbala, przesuri dzwignie do odblokowanej pozycji i naci$nij blokade bezpieczen-
stwa. Nastepnie zsuri gimbala z mocowania dovetail.

6 © 2017 DJI OSMO All Rights Rese




Ronin 2

Montaz kamery

Obstugiwane kamery

ARRI ALEXA Mini Canon C300 MKII RED Raven
ARRI ALEXA XT Canon C500 RED Dragon
Black Magic Ursa Mini Panasonic Varicam LT Sony FS5
Black Magic Ursa Mini Pro RED Epic Sony FS7
Canon C100 RED Epic-W Sony F55
Canon C100 MKII RED Scarlet Sony F5
Canon C300 RED Weapon
Obstugiwane obiektywy
Canon Fujinon Cooke Zeiss
CN-E Primes ZK2.5x 14 72.9 Mini S4/i Primes Ultra Primes
CN-E 18-80 ZK4.7x19T72.9 S4/i Primes up to Master Primes
135 mm
CN7x17 KAS ZK3.5x 85 5/i Primes up to Master Anamorphic
T72.9-4.0 100 mm
CN-E 15.5-47 XK6x 20 T3.5 S7/i Primes up to Lightweight Zoom 21-
100 mm 100mm T2.9-3.9
CN-E 30-105T2.8 Anamorphic/i lenses Cinema Zoom up to
up to 135 mm (65 mm 70-200T2.9
Macro excluded)
Compact Primes
Angenieux Leica Sony Schneider
Optimo Style Spherical Summilux-C CineAlta Primes Xenon FF-Primes
16-40, 30-76, 48-130 Primes
Optimo Spherical 15-40, Summicron-C
28-76, 45-120 Primes

Optimo Anamorphic
30-72 A2S, 56-152 A2S

Optimo DP 16-42, 30-80

Type EZ Series

A Pamietaj, ze nie wszystkie kombinacje kamer i obiektywéw bedg kompatybilne z Roninem 2.
Przyktadowo ARRI ALEXA XT z XK6x 20 T3.5 to zbyt dtuga konfiguracja, wiec nie mogg by¢
jednoczesnie uzywane na Roninie 2.

© 2017 DJI OSMO All Rights Reserved




Ronin 2

Wymiary kamery

Maksymalna gtebokos¢ od $rodka ciezkosci ptyty podstawy kamery wynosi 250 mm.
Maksymalna wysokos¢, mierzona od géry podstawy kamery wynosi 170 mm.
Maksymalna szerokos¢ wynosi 190 mm.

A ® Pamietaj, zeby kamera byta wytgczona podczas montazu.
® Zaleca sie uzywaé "miekkich" przewoddéw potgczeniowych, ktdre nie beda przeszkadzaty
w ruchu kamery.

Montaz kamery
1. Odblokuj dzwignie (@ izdejmij gérna poprzeczke @).

©
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Ronin 2

2. Przymocuj gérng poprzeczke kamery do kamery. Na rysunkach ponizej mozna znalez¢ miejsce
montazu gérnej poprzeczki do kamer ARRI ALEXA MINI ($ruby M4-10) RED EPIC ($ruby 1/4")
i RED WEAPON 8K ($ruby M4-10).

ol 0

©C | @

C | %@h ©) ﬁ@¥
© © 5 o
ARRI ALEXA MINI L RED EPIC,

RED WEAPOT 8K

Gorng poprzeczke mozna zainstalowac w dwie strony. Jezeli srodek ciezkosci obiektywu znaj-

duje sie z przodu, to zamocuj géng poprzeczke z dtugg czescig z przodu, jak na rysunku.

3. Przymocuj drazek 15 mm i drazek mocowania fokusu do kamery.
4. Wybierz odpowiednie $ruby kamery (3/8"-16 lub 1/4"-20) i przymocuj ptyte podstawy kamery
do kamery.

5. Wsun kamere do ptyty mocujacej, az do zadziatania blokady (1), nastepnie zablokuj dzwignie @ .

6. Przymocuj gorna poprzeczke i zakre¢ pokretto zabezpieczajace (3) , a nastepnie zablokuj dzwignie ®@.

A Zaleca sie, aby srodek ciezkosci byt ustawiony bardziej z tytu i z dotu.

© 2017 DJI OSMO All Rights Reserved 9



Ronin 2

Rozktadanie ramienia osi roll

Ramie osi roll mozna wyciggnaé na 5,5 cm, jezeli nie ma wystarczajgcego miejsca do montazu dtugiej ka-

mery.

Poluzuj $ruby z obu stron osi roll i przesuri dzwignie do odblokowanej pozycji. Nastepnie wyciagnij

réwnoczesnie ramiona z obu stron. Oznaczenia podziatki muszg by¢ takie sama na obu ramionach.

Zakrec Srubki i przesun dzwignie.

-

A Wywazenie i parametry pracy gimbala moga by¢ gorsze, gdy ramiona osi roll s3 wyciagniete.

Pamietaj, aby schowaé ramiona do pozycji domyslnej po uzyciu.

Przewodnik po kablach i akcesoriach

Kable

Konektor Ronina 2

Konektor urzagdzenia

Kabel zasilania ARRI Alexa Mini

Ztgcze wtykowe sprezynowe
Meskie 1B 4+2pin

Ztgcze wtykowe sprezynowe
Meskie 2B 8pin

Kabel Start/Stop ARRI Alexa Mini

Ztacze wtykowe sprezynowe
Meskie 1B 14pin

Ztacze wtykowe sprezynowe
Meskie 1B 7pin

Kabel zasilania RED

Ztacze wtykowe sprezynowe
Meskie 1B 4+2pin

Ztacze wtykowe sprezynowe
Zenskie 1B 4+2pin

Kabel zasilania RED RCP

Ztacze wtykowe sprezynowe
Meskie 1B 14pin

Ztacze wtykowe sprezynowe
Meskie 00B 4pin

Kabel zasilania Ronin 2

Ztacze wtykowe sprezynowe
Meskie 2B 10pin Single Slot

Ztacze wtykowe sprezynowe
Meskie 2B 10pin Dual Slot

Kabel zasilania 2-pinowy

Ztacze wtykowe sprezynowe
Meskie 1B 4+2pin

Ztacze wtykowe sprezynowe
Meskie 0B 2pin

Kabel zasilania DC

Ztacze wtykowe sprezynowe
Meskie 1B 4+2pin

Meskie DC 5.5x2.1

Ztacze wtykowe sprezynowe

Skrzynka rozdielajaca Triple P-TAP Meskie 1B 4+2pin P-TAPX3

Kabel SDI' IN Meski BNC Meski BNC

Kabel SDI OUT Meski BNC Meski BNC

Kabel USB Typ-C USB Typ-C USB Typ-A

Kabel UART do D-BUS DIl 4-pinowy Kabel serwa 3-pinowy

10 © 2017 DJI OSMO All Rights Reserved




Ronin 2

Gorny blok mocujacy zastepuje srodkowa raczke uchwytu Ronina 2. Blok posiada otwory mocujace 1/4"
-20, dzieki ktérym mozna do niego podtaczy¢ dodatkowe raczki i akcesoria.

Uniwersalne mocowanie dostarcza punktu montazu dla gimbala , dzieki czemu mozna go zamocowa¢
na kranach, samochodach i liniasnosnych cable cam.

/N Nie korzystaj z ackesoriow/kabli nierekomendowanych przez producenta, poniewaz moga
uszkodzi¢ Ronina 2 i spowodowac uniewaznienie gwarancji.

© 2017 DJI OSMO All Rights Reserved 11



Wywazanie

Aby wykorzysta¢ mozliwosci Ronina 2, prawidtowe wywazenie jest koniecznoscia. Precyzyjne
wywazenie jest niezwykle istotne do nagrywania gwattownych ruchéw i duzych predkosci (bieg,
jazda na rowerze, jazda samochodem itp.) Prawidtowe wywazenie oznacza réwniez dtuzszy czas
dziatania akumulatora. Wszystkie trzy osie powinny by¢ precyzyjnie zbalansowane przed
uruchomieniem Ronina 2 i konfiguracjg oprogramowania.

Przed wywazaniem

1. Podtacz kabel SDI i kabel zasilania kamery, a takze zainstluj system fokus przed rozpoczeciem
wywazania.

2. Kamera musi by¢ w petni skonfigurowana i posiada¢ podtaczone akcesoria oraz kable przed in-
stalacja i wywazaniem kamery na gimbalu. Jezeli kamera posiada ostone obiektywu, zdejmij ja
przed wywazaniem.

3. Pamietaj ze, Ronin 2 i kamera sg wytgczone podczas wywazania kamery.

Krok 1: Wywazanie osi tilt

1. Odblokuj 0$ tilt. Obré¢ os tilt, tak aby obiekty kamery byt skierowany w gére.

2. Przesun boczne dzwignie do pozycji odblokowanej (). Nastepnie ustaw wywazenie kamery
za pomoca pokretta regulujgcego @). Reguluj, az do uzyskanie prawidtowego wywazenia
kamery (bez przechylenia do przodu lub do tytu).

3. Zablokuj d2wignie .

/N Upewnij sie, ze oznaczenia wymiar6w sa zréwnane na obu poprzeczkach pionowych. Jezeli
tak nie jest, konstrukcja moze byc¢ przekrzywiona do gory lub na dét po jednej ze stron i spo-
wodowac problemy z dziataniem silnika osi tilt.

12 ©2017 DJI OSMO All Rights Reserved



Ronin 2

Krok 2: Wywazenie gtebokosci osi tilt

1. Obroé¢ os tilt, tak, aby obiekty kamery byt skierowany do przodu.

2. Przesun dzwignie (D do odblokowanej pozycji i poluzuj gérne pokretto regulujace (. Ustaw
wywazenie kamery za pomoca pokretfa regulujacego (3), az kamera pozostanie nieruchoma pod-
czas obracania osi tilt 0 45° w gore i w dot.

3. Zakre¢ pokretto zabezpieczajace (@) i zablokuj dzwignie &) .
4. Zablokuj o5 tilt

Krok 3: Wywazanie osi roll

1. Odblokuj 05 roll. ®

2. Przesun diwignie (D do pozycji odblokowanej, a nastepnie poluzuj gérne pokretto zabezpie-
czajace. Ustaw pozycje kamery za pomoca pokretta regulujacego (3, az kamera pozostanie nieru-
choma podczas obrotu w osi tilt 0 45° w lewo lub w prawo.

3. Zakre¢ pokretto zabezpieczajace @ i przesun dzwignie® do zablokowanej pozycji.

4. Zablokuj o5 roll.

A Sprawdz ponownie wywazenie osi tilt. Poluzuj pokretfo zabezpieczajace i ustaw pozycje ka-
mery, jezeli o$ tilt nie jest wywazona.

© 2017 DJI OSMO All Rights Reserved 13



Ronin 2

Krok 4: Wywazenie osi roll

Uwaga: Zaleca sie mocowanie dotaczonego do zestawu bloku MotionBlock przed wywazeniem
osi pan w przypadku krecenia w scenach z duzg predkoscia, aby usprawnic prace gimbala. Zamocuj
motionblock do osi pan i zakre¢ sruby wg rysunku ponizej.

/N Konieczne jest korzystanie z opcjonalnych odwaznikéw w przypadku korzystania z dtugiej
kamery, motionblock nie moze byc wtedy uzyty do wywazania osi pan. Wiecej szczegdtéw
na oficjalnej witrynie DJI.

1. Odblokuj 0$ pan. Podnies jedng strone uchwytu.

2. Przesun dzwignie (D do pozycji odblokowanej, a nastepnie ustaw pozycje kamery za pomoca
pokretta regulujacego @ , az kamera pozostanie nieruchoma podczas obrotu w osi pan o 45°
z podniesionym uchwytem z jednej strony.

3. Zablokuj dzwignie (3.

A Konieczne jest uzycie opcjonalnych obcigznikéw, jezeli kamera nie moze zostaé przesunieta
do tytu wystarczajgco, aby uzyska¢ odpowiednie wywazenie.

14 © 2017 DJI OSMO Al Rights Reserved



Inteligentny akumulator

Ronin 2 posiada system podwaojnego zasilania z mozliwoscig wymiany akumulatora w czasie pracy, co
pozwala na ciagty prace bez przerywania nagrywania. Pojemnos$¢ inteligentnego akumulatora TB50
wynosi 4280 mAh, a napiecie 22,8 V i posiada on szereg funkcji zarzgdzania zasilaniem. Gdy akumu-
lator jest w petni natadowany, moze zasili¢ caty system wraz z gimbalem, kamerg, systemem Focus i
monitorem przez ok. 2,5 h. Przy zasilaniu wytacznie gimbala, TB50 wystarcza na 8 godzin pracy.

Przycisk zwolnienia mocowania
akumulatora

Drugi przycisk zasilania

Przycisk zwolnienia akumulatora

144V P-TapPort —

Lot dalided]) K
 S—

Vi

228V DC-outPort ——

14.4V P-Tap Port

Mocowanie na dwa akumulatory TB50

Przycisk poziomu akmulatora

LED4
LED3
LED2
LED1

N o

o

Inteligentny akumulator TB50

Funkcje inteligentnego akumulatora

1. Wyswietlanie poziomu akumulatora: Wskazniki LED wyswietlajg biezacy poziom akumulatora.

2. Funkcja autoroztadowania: Akumulator automatycznie roztaduje sie po 10 dniach bezczynnos-
ci do poziomu 65%, aby zapobiec puchnigciu. Roztadowanie akumulatora do poziomu 65% zajmu-
je ok. 3 dni. Ciepto wydobywajace sie w tym czasie z akumulatora to zjawisko normalne podczas
procesu roztadowania (o ile nie jest nademierne). Progi roztadowania mozna zmieni¢ w aplikacji
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Ronin 2

DJl Assistant 2.

3. tadowanie zréwnowazone: Automatycznie réwnowazy napiecie kazdej celi podczas tadowa-
nia.

4. Zabezpieczenie przed nadmiernym natadowaniem: Przerywa tadowanie, gdy akumula-
tor jest w petni natadowany.

5. Zabezpieczenie termiczne: Akumulator moze by¢ tadowany jedynie, gdy temperatura wynosi
5-45° C.

6. Zabezpieczenie nadpradowe: Akumulator przerywa tadowanie, gdy wykryje wysokie natezenie
pradu (powyzej 10 A).

7. Zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem: Roztadowywanie zostanie automatycznie
przerwane, gdy cela akumulatora zostanie roztadowana do 2,8 V i akumulator nie jest uzywany.
Aby wydtuzy¢ czas pracy, zabezpieczenie jest wytaczone , gdy akumulatory sg roztadowywane
podczas pracy. Wtedy napiecie moze spas¢ ponizej 2 V i spowodowad ryzyko pozarowe podczas
tadowania. Z tego powodu akumulator zablokuje mozliwos¢ tadowania, jezeli napiecie pojedyn-
czej celi akumulatora spadto ponizej 2 V. Nie nalezy korzystac z takich akumulatoréw. Unikaj
nadmiernego roztadowania akumulatora, aby nie dopusci¢ do jego trwatego uszkodzenia.

8. Zabezpieczenie zwarciowe: Automatycznie odcina zasilanie po wykryciu zwarcia obwodu.

9. Zabezpieczenie przed uszkodzeniem cel akumulatora: DJI Assistant 2 wyswietli komunikat os-
trzegawczy w przypadku uszkodzenia celi akumulatora.

10. Tryb uspienia: Aby oszczedzi¢ energie, akumulator przechodzi w tryb uspienia, gdy nie jest uzy-

wany.

11. Komunikacja: Informacje dotyczace napiecia akumulatora, pojemnosci, pradu i innych danych
sg przesytane do gimbala.

12. Parowanie akumulatoréw: Zasilany dwoma akumulatorami (z celami potgczonymi réwnolegle)
Ronin 2 wymaga dwéch akumulatoréw o podobnych wtasciwosciach np. wewnetrznej rezystan-
cji. Zaleca sie parowanie akumulatoréw na poczatku uzytkowania , parowanie mozna wykona¢
w DJI Assistant 2, ktory poinformuje cie , jezeli uzywane akumulatory nie sg sparowane. Hub ta-
dowanie nataduje sparowane akumulatory jednoczesnie.

13. Ogrzewanie: Akumulatory moga pracowaé nawet w niskich temperaturach. Wiecej informacji
mozna znalez¢ w sekcji "Korzystanie z akumulatora".

/N\ Nalezy zapozna¢ z zasadami bezpiecznego uzytkowania inteligentnego akumulatora.
Uzytkownicy biorg petng odpowiedzialnos¢ za sposdb korzystania z urzadzenia.

tadowanie inteligentnego akumulatora

Hub tadowania Ronin 2 zostat zaprojektowany do wspétpracy z tadowarka do Ronina 2. Urzgdzenie
taduje jednoczesnie do 4 inteligentnych akumulatoréw. Para akumulatoréw z wiekszg iloscig pozos-
tatej energii zostanie natadowana jako pierwsza. Jezeli akumulatory nie s sparowane, hub tadowa-
nia nataduje akumulatory po kolei od najmniej do najbardziej wytadowanego. Parowanie mozna
przeprowadzaé za pomoca programu DJI Assistant 2.
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2
8
3
1. Gniazdo zasilajace 5. Przycisk zwolnienia akuulatora/ostony
2. Porttadowania 6. Diody LED statusu
3. Ostona portu tadowania 7. Port aktualizacji oprogramowania (micro USB)
4. Wskazniki poziomu tadowania akumulatora 8. Przetacznik dzwieku

1. Podtacz tadowarke do gniazda sieciowego (100-240 V, 50/60 Hz), a nastepnie odkryj gumowa osto-
ne gniazda zasilajacego i podtacz hub tadowania do fadowarki.

agp ; -}E

Hub tadowania tadowarka Gniazdo sieciowe

2. Nacisnij przycisk zwolnienia akumulatora i otwdrz odpowiednig ostone portu tadowania.
W16z inteligentny akumulator do portu tadowania, aby rozpocza¢ tadowanie.

Wiecej informacji w objasnieniach statusu wskaznikéw LED. Gto$nik wyemituje sygnaty dZzwieko-
we po ukonczeniu fadowania. Wiecej informacji w objasnieniach sygnatéw dzwiekowych gtosnika.

A ® Nacisnij przycisk zwolnienia, aby wyja¢ akumulatory po ukoriczeniu tadowania.

® Nie pozostawiaj metalowych terminali odkrytych, gdy nie sg uzywane.
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Objasnienia wskaznikéw LED

Wskaznik statusu LED (hub tadowania)

Miga na zielono

Swieci na zielono
Miga na czerwono

Swieci na czerwono
Miga na z6tto

Swieci na 26tto

Opis
tadowanie
W petni natadowany

Btad tadowarki, sprébuj ponownie z oryginalng
tadowarka DJI

Btad inteligentnego akumulatora
Temperatura akumulatora zbyt wysoka/niska

Gotowy do tadowania

Miga na zielono na przemian ~ Akumulator nie zostat wykryty

Wskazniki poziomu akumulatora podczas tadowania

LED1

LED2 LED3 LED4
g | o | o
G| G| o

Ok | 0|
O] 0] O

Poziom akumulatora
0%-50%
50%-75%
75%-100%

W petni natadowany

Ekran LED zabezpieczenienia tadowania
Tabela ponizej informuje o zabezpieczeniach akumulatora i odpowiadajacych im sekwencjom diod

LED.

Wskazniki poziomu akumulatora przy aktywacji zabezpieczen

LED1

O

O o O O O

LED2 LED3 LED4
O | o O
(o ING! O

o | U | o
@) @) @)
O o | O
O o |

Sekwencja migotania | Przyczyna

LED2 miga dwa razy Wykivio nadmi d
ryto nadmierny pr
na sekunde yKry yPra

LED2 miga trzy raz
gatryrazy Wykryto zwarcie obwodu

na sekunde

LED3 miga dwa razy . .
Wykryto nadmierne natadowanie

na sekunde

LED3 miga trzy razy Wykryto nadmierne napiecie

na sekunde

LED4 miga dwa razy | Temperatura tadowania jest
na sekunde zbyt niska (<0° C)

LED4 miga trzy razy | Temperatura tadowania jest
na sekunde zbyt wysoka (>40° C)
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Po rozwigzaniu probleméw z akumulatorem, nacisnij przycisk zasilania, aby wytaczy¢ wskazniki
poziomu akumulatora. Odtacz inteligentny akumulator od tadowarki i podtacz ponownie, aby
wznowi¢ fadowanie. Odtaczenie i ponowne podtaczenie tadowarki nie jest konieczne w przypadku
aktywacji zabezpieczenia przed zbyt niska lub zbyt wysoka temperatura; tadowarka wznowi tado-
wanie, gdy temperatura znajdzie sie w dopuszczalnym zakresie.

/\ DIl nie jest odpowiedzialne za uszkodzenia spowodowane uzywaniem innych tadowarek.

Objasnienie sekwencji dzwiekowych

Przesun przetacznik gtosnika, aby wigczy¢ lub wytaczyé sygnaty alarmowe.

Opis Sekwencja

Przesun przetgcznik alarmu, aby wigczyé Szybki sygnat dzwiekowy
Podtacz do tadowarki Szybki sygnat dzwiekowy
Para akumulatoréw jest petni natadowana Szybki sygnat dzwiekowy

L Na przemian dwa krokie i jeden dtugi sygnat
Cztery inteligentne akumulatory s3 natadowane L
dzwiekowy przez ok 1 godz.

Instalacja inteligentnego akumulatora

1. Wiéz inteligentne akumulatory do mocowania akumulatora, az przyciski wyjmowania akumula-
tora stang sie aktywne.

2. Zainstaluj mocowanie akumulatora na gimbalu, az przyciski zwolnienia mocowania stang sie
aktywne.

3. Mocowanie akumulatora mozna réwniez wyciggnac¢ z Ronina 2 podczas uzytkowania. Podtgcz
gniazdo zasilania Ronina 2 z gniazdem wyjsciowym DC 22,8 V na mocowaniu akumulatora za
pomocy zatgczonego w zestawie kabla zasilajagcego Ronina 2.

A ® Nieprawidtowa instalacja akumulatora moze doprowadzi¢ do (1) wypadniecia podczas ko-

rzystania, (2) do probleméw z potaczeniem lub (3) braku dostepu do danych akumulatora.

® Pamietaj, aby nacisna¢ przycisk zwolnienia akumulatora na gérze huba tadowania podczas
wyciggania akumulatora.
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Korzystanie z inteligentnego akumulatora

Sprawdzanie poziomu akumulatora

Nacisnij raz przycisk poziomu akumulatora, aby wyswietli¢ jego obecny poziom natadowania.

Wiaczanie / wytaczanie

Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania na gimbalu lub mocowaniu akumulatora, aby wtgczyé Roni-
na 2. Pamietaj, aby odblokowaé osie pan, tilt i roll przed uruchomieniem Ronina 2.

Ogrzewanie akumulatora

Ogrzewanie manualne: Gdy akmulator jest wytgczony, nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania na 3
sekundy, aby manualnie rozpocza¢ proces rozgrzewania akumulatora.

Akumulator rozpocznie rozgrzewanie, jezeli jego temperatura wynosi ponizej 15°C. W miare ociep-
lania diody LED statusu 1-2 i 3-4 bedg naprzemiennie miga¢. Akumulator zakoriczy ogrzewanie
po uzyskaniu temperatury 20°C. Temperatura akumulatora pozostanie na poziomie 15-20°C. Jezeli
diody LED 1 i 4 migaja naprzemiennie, oznacza to, ze temperatura wynosi powyzej 15°C. Po ok.
30 minutach Ronin 2 wytaczy sie automatycznie.

Automatyczne ogrzewanie: W1tdz akumulatory do mocowania akumulatora i uruchom je.
Jezeli temperatura akumulatora wynosi ponizej 15°C, akumulator ogrzeje sie automatycznie. Diody
informujg o obecnym poziomie natadowania.

Korzystanie z akumulatora w niskich temperaturach:

1. Dziatanie akumulatora jest znaczaco gorsze podczas pracy w niskich temperatuach powietrza (po-
nizej 5°C. Upewnij sie, ze akumulator jest w petni natadowany, a napiecie celi wynosi 4,35 V.

2. W ekstremalnie zimnych srodowiskach temperatura akumulatora moze nie by¢ odpowiednio wy-
soka, nawet po rozgrzaniu. Wtedy nalezy skorzystac z naklejek ozgrzewajacych.

3. Aby zapewni¢ optymalne dziatanie, temperatura rdzenia akumulatora powinna przekraczac
20°C podczas korzystania z urzadzenia.
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Ustawienia gimbala

Ustawienia wbudowanego panelu dotykowego

Po wywazeniu i uruchomieniu Ronina 2 mozesz zmienia¢ ustawienia gimbala bezposrednio z pane-
lu dotykowego.

Opis przyciskow
Przycisk trybu montazu @ Przycisk trybu follow

Przycisk powrotu

¢ Przycisk wyboru menu

¥
'e— Gniazdo D-Bus
Przycisk OK

Gniazdo USBtypuC —s,

Pokretto regulacji

Przycisk blokady = Przycisk pauzy silnika

1. Przycisk trybu montazu
Nacisnij przycisk trybu montazu, aby wybraé tryb montazu.
Handheld (reczny): Wybierz ten tryb podczas recznego korzystania z Ronina 2.
Car Mount (mocowanie samochodowe): Wybierz ten tryb do zamocowania Ronina 2 na pojez-
dzie przy pomocy kranéw kamerowych. Ronin 2 pozostanie stabilny przy wysokich predkosciach,
korzystajac z wbudowanego GPS i wiekszej mocy silnikow.
Aerial (lotniczy): Wybierz ten tryb do zamocowania Ronina 2 na dronie i po potgczeniu z kontro-
lerem lotu DJI A3.
Tripod Mode (tryb statywu): Wybierz ten tryb do wykonywania statycznych uje¢ lub korzystania
z linii no$nej Cable Cam. Nawet podczas dtuzszego filmowania, gimbal pozostanie stabilny.

& Jezeli zaistnieje koniecznos¢ montazu Ronina 2 na réznych ptytach montazu i trzeba je
zmieniac w trakcie pracy, zaleca sie wybranie trybu montazu wg listy ponizej:
® Aerial, Car Mount i Handheld: Wybierz Aerial.
® Aerial i Handheld: Wybierz Aerial.
® Car Mount i Handheld: Wybierz Car Mount.

2. Tryb przycisku follow
Nacisnij przycisk trybu follow, aby wybraé tryb folllow.
Free Mode: W trybie free Ronin 2 pozostanie w swojej obecnej pozycji, niezaleznie od ruchu
uchwytu.
Follow Mode: Gdy tryb follow jest wtaczony, operator kamery moze "kierowa¢" Ronina 2
W wybranej osi. 3 0$. Jezeli uchwyt jest obrécony w lewo lub prawo, kamera ptynnie podazy za
poleceniem operatora i zatrzyma sie pod odpowiednim katem. Ustawienia SmoothTrack s3 zas-
tosowane w tym trybie, a ustawienia dla osi pan, roll i tilt mozna niezaleznie zmienic. Tryb fol-
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low wptywa na ustawienia SmoothTrack i nie jest powigzany z trybami Free, Recenter lub FPV.

FPV Mode : Gimbal zsynchronizuje sie z ruchami uchwytu, w tym w osi roll, aby uzyskac pers-
pektywe pierwszej osoby.
Recenter Mode: Gimbal zostanie wyérodkowany poprzez zresetowanie obrotu osi pan i kame-
ra bedzie skierowana do przodu.
3. Przycisk powrotu
Nacisnij jednokrotnie, aby powrdcié do poprzedniego menu.
4. Przycisk wyboru menu
Nacisnij jednokrotnie, aby przetgcza¢ pomiedzy podmenu.
5. Pokretto sterujace
Obré¢, aby wybrac opcje.
6. Przycisk OK
Nacisnij jednokrotnie, aby potwierdzi¢ wybor.
7. Przycisk blokady
Przesun, aby zablokowa¢ panel dotykowy podczas korzystania z urzadzenia.
8. Przycisk pauzy silnika
Nacisnij jednokrotnie, aby wytaczy¢ silnik bez wytaczania gimbala.
9. Gniazdo D-Bus

Stuzy do potaczenia z nadajnikami Futaba i innymi opartymi na protokole Futaba.

10. Gniazdo USB typu C
Stuzy do aktualizacji oprogramowania przez potgczenie USB.

Opis ikon gérnego paska

B il &2 &) oy B @ W260%
1
8 9

1 1
12 6 7

QR Y

W
3
1. Status potaczenia Bluetooth

% : Sygnalizuje, ze aplikacja Ronin 2 zostata potaczona.
2. Sita sygnatu nadajnika

all: Wyswietla site sygnatu nadajnika.
3. Sita sygnatu GPS

W' Informuje o obecnej sile sygnatu GPS.
4. Tryb montazu

&) : Tryb Handheld (reczny)

&8s : Tryb Car Mount (samochodowy)

= : Tryb Aerial (lotniczy)

}‘%\ : Tryb Tripod (statywu)
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5. Pauzasilnika
c\y: Sygnalizuje, ze silnik jest wytaczony.
6. Blokada osi pan gimbala
2> Wskazuje, ze gimbal pracuje w trybie blokady silnika pan i silnik osi pan jest wytgczony.
7. Tryb Follow
® : Tryb Free
@© : Tryb Follow
® : Tryb FPV
© : Tryb wysrodkowania
8. llo$¢ akumulatoréw
w2 Informuje o ilosci obecnie uzywanych akumulatoréw. Ronin 2 moze dziata¢ z jednym lub

dwoma akumulatorami.

9. Poziom akumulatora
60% : Wyswietla obecny poziom natadowania akumulatora.

Ustawienia podstawowe
Motor settings - ustawienia silnika
Bl @2 @) ok 2 @ @2eow Bl &2 @) ok 2 @ @2eow

Motor
) 100
Basic More
90
Stiffness
80

Pan  Tilt  Roll

10 [ v

Tuning Level 60
Power 0 -6 2

50

Atti Err 19 0.6 0.1
. 40

Atti 0.02 -0.66 -0.15
30
Auto tune 20
“ <> Cancel —

1. Basic Motor Settings - podstawowe ustawienia silnika

Zaleca sie wybranie opcji automatycznej konfiguracji (Auto Tune), aby korekte ustawien kazdego
silnika.

Auto Tune: Aby rozpoczaé proces automatycznej konfiguracji musisz wybrac stiffness grade (poziom sz-
tywnosci). Wartos¢ stiffness jest okreslona przez system wedtug obcigzenia gimbala). Maksymalna war-
tos¢ stiffness to 100%. Przyktadowo, jesli obcigzenie wynosi 8 kg, 100% wartosci stiffness oferowanej
przez Auto Tune wynosi 50, a wiec po wyborze 60% warto$¢ stiffness bedzie wynosié¢ 30. Zaleca sie usta-
wienie poziomu 60% dla recznego uzytkowania i 80% dla mocowania samochodowego lub lotniczego.

Manualna konfiguracja jest konieczna, jezeli dziatanie gimbala nie jest satysfakcjonujace po automatycznej
konfiguracji lub, jezeli Auto Tune nie jest w stanie skonfigurowac gimbala (zbyt duzo zainstalowanych akceso-
riéw lub moment bezwtadnosci jest zbyt wysoki). Zresetuj gimbala przed préba manualnej konfiguracji.
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Stiffness: Wybierz tryb montazu przed korektg wartosci Stiffness. Korekta wartosci stiffness
silnika umozliwia dostosowanie ilosci mocy, z ktérej korzystaja silniki podczas pracy, gdy wywazajg
tadunek. Pamietaj o zachowaniu pewnego marginesu bezpieczenstwa, aby zapewnic stabilnos¢ w
kazdej sytuacji. Przyktadowo, jezeli 0$ pan zaczyna wibrowa¢ przy 40 stiffness, zmniejsz wartos¢ do
32. Przy korzystaniu z trybu recznego, jezeli o$ roll wibruje przy wartosci 20, oznacza to, ze wartos¢
stiffness jest zbyt niska, aby zapewni¢ optymalnos¢ stabilizacje. Sprobuj zwiekszy¢ wartos¢ do 30.

Strength: Zaleca sie pozostawienie wartosci domyslnej tej opcji. Korekta wartosci strength (sity)
pozwala zminimalizowa¢ btedy w orientacji Ronina 2. Parametr strength ma wptyw na to, jak szybko
Ronin 2 zareaguje na zmiane orientacji. Jezeli wystepuja nietypowe btedy orientacji (ponad 1 metr w
odczytach. Mozesz zminimalizowac je poprzez zwigkszenie wartosci strength odpowiedniego silnika.
Jednakze zwigkszenie o zbyt duzg warto$¢ moze spowodowac, ze Ronin 2 dokona zbyt duzej korekty,
co skutkuje w drganiu osi. Jezeli wartos¢ strength jest ustawiona na 10 a 0$ pan nie moze zatrzymac
sie natychmiast po szybkim obrocie, zmniejsz wartos¢ do 6.

Filter: Ta opcja moze zmniejszy¢ drgania Ronina 2 o wysokiej czestotliwosci. Gdy Ronin 2 wibru-
jez wysoka czestotliwoscia, mozesz doswiadczy¢ odretwienie podczas dotykania silnikdw kazdej osi.
W takich przypadkach zaleca sie zmniejszenie wartosci Filter.

Control: Zaleca sie pozostawienie warto$ci domysinej tej opcji control. Control pomaga Roninowi 2
w niwelowaniu drgan o niskiej czestotliwosci. Jezeli Ronin 2 widocznie drga, mozesz zatrzymacé drga-
nie poprzez zwiekszenie warto$ci Control. Jezeli drgania utrzymuja sie w niskiej czestotliwosci, war-

tos¢ control nalezy obnizy¢. Korekta do optymalnych ustawien moze ponownej konfiguracji.

N Stiffness Strength Filter Control
Ohbciazenie (kg) - - - -
Pan | Tilt | Roll | Pan | Tilt | Roll | Pan | Tilt | Roll | Pan | Tilt | Roll
0 10 6 10 10 10 10 30 45 45 26 28 28
0-2 kg 25 20 20 10 10 10 30 45 45 26 28 28
2-4kg 35 30 30 10 10 10 30 45 45 26 28 28
4-6 kg 40 40 35 10 10 10 30 40 40 26 28 28
6-8 kg 45 45 40 10 10 10 25 35 35 26 28 28
8-10 kg 50 50 40 10 10 10 25 35 35 26 28 28
10-12 kg 55 55 45 10 10 10 20 30 30 26 28 28
12-13.6 kg 60 55 45 10 10 10 20 25 25 26 28 28
Wartosci powyzej |Zaleca sie korzysta- | Wartosci powyzej | Zaleca sie korzysta-
maj charakter po- |nie z wartosci do- | Maja charakter po- | nie z wartosci do-
Uwagi gIa@ov_vy. Mozesz  |myslinych. Q'QldOV‘VY,- Moies’zl mysinych.
zmieniaé wartoéé zmieniac wartosc
w zakresie 10 w ra- w zakresie 10 w ra-
zie potrzeby. zie potrzeby.

A Zaleca sie korzystanie z nadajnika w celu przetestowania osi pan i tilt. Sprawdz osie pan i tilt
pod kazdym katem, aby sprawdzi¢ czy wystepuja drgania. Pojedyncze drgniecie, po ktérym
nie nastepuja dalsze wibracje jest zachowaniem prawidtowym.
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2. More - wiecej ustawien

Bl 12 @) oY 2 @ @2eon
Motor

Bas ic More

Gimbal Trim
Pan Tilt

Balance test

Ustawienia SmoothTrack

Bl 22 (@) oy & © @260%
SmoothTrack

Pan Tilt Roll

SmoothTrack Push Pan

OFF

Speed Deadband  Accel

20 5 20

Set the Power-on Position - Ustaw pozycje startowg

Nie jest konieczne ustawienie pozycji startowej, jezeli nie wyste-
puje specjalna potrzeba. Aby ustawé pozycje startowa, ustaw o$
pan w pozadanej pozycji i naci$nij OK, aby potwierdzi¢. Ronin 2
zapisze Nnowa pozycje, a 0$ pan pozostanie w zapisanej pozycji
po restarcie.

Gimbal Trim - Trymer gimbala

Stuzy do dostrojenia osi pan i tilt. DomysIna wartos¢ wynosi 0, co
0znacza, ze silnik jest w pozycji Srodkowej i nie ma koniecznosci
Zmiany ustawien.

Balance test - Test wywazenia

Osie pan, tilt i roll automatycznie obrdca sie w celu sprawdzenia
Wywazenia urzadzenia po wybraniu Balance Test. Upewnij sie, ze nic
nie hamuje ruchu gimbala podczas testu. Nie przeprowadzaj tes-
tu, jezeli gimbal jest ustawiony w tryb recenter.

Osie pan, roll i tlt s ustawienie nizaleznie od siebie.

Push Pan (Push Tilt): Wtacz opcje Push Pan lub Pan Tilt, aby recz-
nie zmieni¢ wartosc osi pan i tilt, gdy Ronin 2 jest wtgczony.

Speed - Predkos$¢: Speed okresli jak szybko kamera bedzie sie po-
ruszac podczas podczas przektadania ruchu pan, roll lub tilt.

Deadband - martwa strefa: Opcja okresla tolerancje ruchu gim-
bala przed rozpoczeciem przektadania ruchu w osiach pan, roll
i tilt.

Acceleration - przyspieszenie: Okresla jak doktadnie kamera
podazy za przetozonymi ruchami pan, tilt i roll.
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Monitor - monitorowanie

Monitor

Motor

Bl &2 @) O w? 1. Motor - silnik

Wyswietla moc, kat i temperature silnikéw. Jezeli okreslona o$
silnika wskazuje, ze odczyt mocy wiekszy niz 10, czesto to oz-
nacza, ze mechaniczne wywazenie kamery nie zostato
odpowiednio przeprowadzone. Odpowiednio wywazony
osprzet kamery bedzie wskazywat odczyt o wartosci bliskiej

Roll
450 zeru na kazdej osi (watosci te mogg jednak ulec zmianie).
2. Device - urzadzenie
Wyswietla status potgczenia z innymi urzadzeniami (takimi jak
pilot, GPS, DJI Focus itd.).
3. Log - dziennik zdarzen
<>

Wyswietla wszystkie nieprawidtowe odczyty gimbala.

Remote Control Settings - Ustawienia pilota

1. Motion - ruch

Bl @12 @) o & @ @2oon Bl @2 @) oy 8 @ @2oow
Remote Remot e
Motion Channel Motion ~ Speed  Channel
Pan CH1 1
Deadband Max Speed Smoothing CH 2 . |
10 50 15
CH3 1 - Rev
Left Right
0 0 CH4 1 Rev
CHS5 1 Rev
Test Endpoint
CH6 1 Rev
S <> S >

Pilot moze samodzielnie zmienia¢ ustawienia martwej strefy osi pan, tilt i roll.

Deadband - martwa strefa: Gdy ta wartos¢ wzrasta, konieczny jest wiekszy ruch drazka, aby

przetozy¢ go na rzeczywisty ruch gimbala.
Max Speed - predko$¢ maks: Umozliwia ustawienie predkosci obrotu przy sterowaniu pilotem.

Smoothing - wygtadzanie: Zwiekszenie tej wartosci powoduje, ze po zwolnieniu drazka ruch gim-
bala bedzie ptynniejszy i wolniejszy. Jezeli smoothing ma wartos¢ 0, zwolnienie drgzka spowoduje

gwattowne zatrzymanie ruchu urzgdzenia.
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Endpoint - punkt koricowy: Ogranicza rotacje gimbala do punktu ustawione pilotem.

Test Endpoint - test punktu koricowego: Umozliwia testowanie punktédw koricowych sieci pan i
i tilt. Upewnij sie, ze ruch kamery nie jest ograniczony w zaden sposé przed uzyciem przy-
ciskow testowych.

& Domyslinie punkty koricowe dla osi pan s ustawione na 180°, co umozliwia ciagt rotacje
w 0si pan.

2. Channel - kanat

Wskaznik kanatu dostarcza informacji zwrotnych podczas zdalnej konfiguracji urzadzenia. Osie
pan, tilt i roll posiadaja przyporzadkowane kanaty. Kazda o$ mozna odwrécié.

System Settings - ustawienia systemowe

Bl &2 @) ok 2 @ B2eo%
Settings

General  Profile More

Calibrate System

Bind Remote  Remote Freq.

Start 2.4Hz
Speaker Axis Mode
ON 3-axis
“ <>

1. General - ogolne

Callibrate system - kalibracja systemu: Korzystaj jedynie, jesli zauwazysz, ze osie nie sg stabilne.
Umiesé Ronina 2 na uchwycie i upewnij sie, ze jest catkowicie nieruchomy. Kamera musi posia-
da¢ mozliwosé obrotu 0 90° z kamerg skierowang prosto w dét bez kontkatu z zadnym przewo-
dami. Wybierz Calibrate System i poczekaj na ukoriczenie procesu przed podnoszeniem Ronina.
Bind Remote - bindowania pilota: Wybierz, aby zbindowac¢ urzadzenie z pilotem.
Czestotliwosc¢.: Pilot obstuguje czestotliwosci 2.4 GHz oraz 5.8 GHz Wi-Fi. Czestotliwosé¢ nalezy
zmieniaé tylko gdy wykryte zostang powazne zaktdcenia.

Gtosnik: Ronin 2 posiada wbudowany gtosnik, ktéry emituje dzwieki podczas wiaczania,
wytaczania urzadzenia oraz gdy wykryty zostanie nieprawidtowy status systemu. Gtosnik mozna
wytgczyé za pomoca wbudowanego ekranu w przypadku potrzeby.

Tryby operacyjne: wybierz miedzy trybem tréjosiowym (3-axis) oraz Pan Lock (blokady osi pan).

2. Profil

Uzytkownik moze zapisac¢ spersonalizowane ustawienia silnikéw lub wréci¢ do ustawien
domyslnych.
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3. Wiecej

Dostep do dziennika zdarzen (Access Log File): Ronin 2 posiada wbudowang pamie¢
wewnetrzng stuzgca do przechowywania danych. Jezeli gimbal zachowuje sie nieprawidtowo
skontaktuj sie z serwisemmarki DJI. Jezeli proponowane rozwigzanie sytuacji bedzie
niewystarczajgce pracownicy Dllpoproszg o Dziennik Zdarzen (pliki systemowe Log) w celu
analizy informacji. Otwieraj dziennikzdarzen tylko podczas kontaktu ze specjalistg DJI.

Hasto (Password): wyswietla domysine hasto Bluetooth dla Twojego urzadzenia. Hasto mozna
zmieni¢ w pozZniejszym czasie.

Kalibracja kata taczenia (Joint Angle Calibration): kalibracja ta potrzebna jest gdy gimbal nie
moze zachowa¢ odpowiedniej wysokosci, nie mozna go wysrodkowac w trybie wysrodkowania
(Recenter Mode), lub gdy 0s$ Pan odbiega od poprawnej pozycji w trybie statywu (Tripod Mode).
Aby przeprowadzi¢ kalibracje zatrzymaj silniki, zablokuj osie pan, tilti roll, a nastepnie uruchom
kalibracje.

Jezyk (Language): istnieje mozliwos¢ wyboru jezyka pomiedzy jezykiem chiriskim i angielskim.

Informacje o urzadzeniu (About): wyswietla numer seryjny oraz wersje oprogramowania
Twojego urzadzenia

Aparat (Camera Page)

Pozwala na wigksza kontrole nad nagraniami oraz na dostep do wielu ustawier kiedy
kamera podtaczona jest do stabilizatora.
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Aplikacja Ronin 2

Aplikacja Ronin 2 pozwala na dostosowanie ustawien gimbala na odlegto$¢. Zostaty réwniez
dodane nowe funkcje takie jak Track, CamAnchor i wiele wiecej. Uzyj aplikacji

aby aktywowac urzadzenie  przy pierwszym uzyciu. Do aktywacji potrzebne jest potaczenie
internetowe.

Konfiguracja

Mozesz uzywac ustawien doysinych lub stworzy¢ spersonalizowane profile.

Opcje dla ustawien silnikow, trybu SmoothTrack, Pilota i ustawien ogdlnych sa takie same jak
we wbudowanym panelu dotykowym. WejdZz w odpowiednig kategorie, aby dowiedzie¢
sie wiecej, lub kliknij znak zapytania aby uzyskaé podstawowe informacje.
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Create -

Menu Create zawiera ustawienia Video, Track oraz CamAnchor.

A ® Upewnij sie ze Ronin 2 jest w trybie Follow lub Focus podczas uzywania Menu Create
® Zaleca sie zamieszczenie Ronina 2 na statywie podczas uzywania funkcji Create.

Video

Mozesz uzy¢ smartfona aby kontrolowac kamere i nagrywanie wideo.
.» .= o= Kontrola szybkosci: Uzyj gatek pokretta aby dostosowa¢ maksymalng predkosé kazdej osi.

@ Roll Slider: Przesun, aby kontrolowa¢ ruch osi roll.

Control Joystick: Przesur Joystick w lewo lub prawo aby kontrolowacé ruch osi pan, lub w
gore/dot aby kontrolowac oS tilt.
@ Record Button: Kliknij aby rozpoczaé/zako nczyé nagrywanie
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Track - Sciezka

Dotknij ekranu, aby wybrac¢ kilka pozycji, a kamera uzyje tych pozycji jako $ciezki podczas krecenia
video.

2 @ Ustawienia pozycji: Mozna wybra¢ do 10 odrebnych pozycji. Naciénij 4 , aby doda¢ po-
zycje i nacisnij fi , aby usunac.

cji do drugiej, a Stay Time okres jak dtugo kamera pozostanie w swojej obecnej pozycji.

B Przycisk podgladu: Nacisnij, aby sprawdzé czy pozycja jest prawidtowa

@ Przycisk nagrywania: Nacisnij, aby rozpoczaé¢/zakoriczyé nagrywanie.

CamAnchor

W CamAnchor mozesz sterowaé kamerg i nagrywacé video pomiedzy réznymi docelowymi pozyc-
jami.

© Pozycja docelowa: Nacisnij, aby wybra rézne pozycje docelowe.

1ers Predkosc: Okresla predkosc z jaka kamera porusza sie pomiedzy pozycjami docelowymi.

B Przycisk podgladu: Nacisnij, aby sprawdzi¢ czy pozycje sa prawidtowe.

@ Przycisk nagrywania: Nacisnij, aby rozpoczaé¢ nagrywanie. Zmien pozycje docelowg, a kamera
przemiesci sie w jej kierunku z ustawiong predkoscia.

Monitor

Wyswietla status silnikéw, IMU, orientacji, GPS, pofgczonych urzadzen i akumulatoréw w czasie
rzeczywistym.
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Informacje

Wyswietla informacje dotyczace konta, wersje oprogramowania i wiecej.
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Nadajnik

Schemat nadajnika

oo
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1. Wbudowana antena
Nie blokuj anteny.
2. Pokretto szybkosci osi pan
Obrdé¢ pokretto szybkosci aby ustawi¢ maksymalng predko$é osi pan.
3. Pokretto szybkosci osi tilt
Obré¢ pokretto szybkosci, aby ustawié¢ maksymalng predko$¢ osi tilt.
4. Pokretto szybkosci osi roll
Obro¢ pokrettoszybkosci , aby ustawié maksymalng predkos¢ osi roll.
5. Przycisk zasilania
Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, aby wigczyé/wytaczyé nadajnik.
6. Wskaznik statusu LED
Jezeli dioda statusu LED $wieci na zielono, nadajnik jest potaczony z gimbalem. Jezeli dioda
statusu LED $wieci na czerwono, nadajnik nie jest potaczony z gimbalem. Migotanie diody
na czerwono oznacza bindowanie z nadajnikiem.
7. Przetacznik trybu
Przetacza pomiedzy réznymi trybami follow: free, follow i recenter.
8. Pokretto osi roll
Obré¢ pokretto, aby sterowac ruchami osi roll (domy$Ine ustawienia mozna zmienic)
9. Joystick
Przesun joystick do géry lub do dotu, aby kontrolowa¢ ruch osi tilt. Przesun joystick w lewo lub
w prawo, aby kontrolowa¢ obrét w osi pan (domysine ustawienia mozna zmienic)
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10.
11

12.
13.

14.

15.

16.
17.

18.
19.

Uchwyt na smycz

Przetacznik profilu

Przetacza pomiedzy réznymi profilami

Przycisk C2

Przycisk nagrywania

Nacisnij raz, aby rozpocza¢/zatrzymac nagrywanie
Gniadzo USB typ-C

Do tadowania i aktualizacji

Wskazniki poziomu akumulatora

Wyswietlajg obecny poziom natadowania akumulatora
Uchwyt

Otwor mocujacy na akcesoria

1/4"-20

Gniazdo CAN

Przycisk C1

Bindowanie nadajnika

Nadajnik domysinie taczy sie z gimbalem. Przy korzystaniu z nowego nadajnika, postepuj wg instruk-

cji ponizej, aby rozpocza¢ bindowanie.

1.
2.

Uruchom gimbala i nadajnik.

Przejdz do strony ustawier przez panel dotykowy i wybierz "Bind Remote". W ciggu nastepnych
30 sekund nacisnij jednoczesnie przyciski C1, C2 i przycisk nagrywania, az ustyszysz ciggty sygnat
dzwiekowy.

Wskaznik statusu LED zaswieci sie na zielono po uzyskaniu potaczenia.

Bl 12 (@) Y B @ @2oo% I=T\
Settings ‘«@)" : °(@‘

General Profile More 1 @m 7

Calibrate System - @ Przycisk nagrywania

Przycisk C1— [ = =y :j *— Przycisk C2
Bind Remote Remote Freq. ’

Start 2.4Hz
Speaker Axis Mode
ON 3-axis
S <> )

& Korzystajac z nadajnika, upewnij sie, ze antena znajduje sie przynajmniej 20 cm od dowolnej

osoby lub obiektu, aby utrzymac optymalng jakos¢ potaczenia.
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tadowanie

taduj nadajnik za pomoca tadowarki USB przez gniazdo USB typ-C. Maksymalny czas pracy nadajni-

ka po petnym natadowaniu wynosi 6 godzin.

= | Uspa-
[ ]

® @@ ®

Niski e—————— Wysoki

Czas tadowania: 2 godziny (tadujgc pradem 2 A)

Wskazniki poziomu akumulatora

Wskazniki poziomu akumulatora informuja o obecnym poziomie natadowania akumulatora.

Ponizej znajduje sie objasnienie znaczenia sekwencji wskaznikdw.

O : Dioda LED miga

O : Dioda LED $wieci

O: Dioda LED jest wyfaczona

LED1

O Lo 000

LED2

OO O0O0OO0O0o

LED3

OO O0OO0OO0O0o

LED4

OO O0O0OO0O0o

Poziom akumulatora
75% - 100%
50% - 75%

25% - 50%
12.5% - 25%
0% - 12.5%
<0%

Kalibracja joysticka i pokretta osi roll

Kalibruj joystick i pokretto jedynie, jezeli zauwazysz, ze nie funkcjonuja prawidtowo (np. o$ pan
obraca sie samoczynnie). Upewnij sig, ze gimbal jest wytaczony podczas kalibracji.

1. Nacisnij jednokrotnie przyciski C1 oraz C2, a nastepnie przycisnij przyciski C1 i C2 jednoczesnie i
przytrzymaj, az ustyszysz krétkie sygnaty dzwiekowe (bip, bip) zamiast dtugiego sygnatu, co oz-
nacza, ze kalibracja sie rozpoczeta. Nie dotykaj drazkéw sterujacych, az do rozpoczecia kalibra-

cji. Powtdrz krok 1, jezeli kalibracja sie nie rozpocznie.

2. Przesun do siebie i od siebie joystick i obrd¢ kilka razy pokretto roll do punktéw koricowych.
3. Nacisnij i przytrzymaj przyciski C1 oraz C2, aby opusci¢ kalibracje. Nadajnik wyemituje sygnat
dzwiekowy po pomys$inym ukorczenia kalibracji. W przypadku btedu kalibracji i braku sygnatu

dzwiekowego, powtdrz kroki powyzej.
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Tryby operacyjne

Istnieja dwa tryby operacyjne dla Ronina 2: 3-axis (tréjosiowy) i Pan Lock (blokady osi pan).

Tryb tréjosiowy

Tryb pracy w trzech osiach jest trybem domysinym. Ronin 2 pracuje w tym trybie bez koniecznosci
wprowadzania dodatkowych zmian ustawieri.

Tryb blokady osi pan

Tryb blokady osi pan zostat zaprojektowany specjalnie do wspétpracy Ronina 2 ze systemami Stea-

dicam. Aby korzystac z trybu blokady osi pan:

1. Wybierz tryb reczny.

2. Przejdz do zaktadki ustawien przez panel dotykowy i wybierz "Pan Lock", a nastepnie silnik osi
pan zostanie wytaczony.

3. Zablokuj 0$ pan. Ronin 2 bedzie teraz pracowat w trybie blokady osi pan.

4. Aby odpowiednio wykorzystac tryb blokady osi pan, nalezy zainstalowa¢ akcesorium blokady
osi pan. Wiecej szczeg6tow w oficjalnym sklepie DJI.

WspOtpraca z kontrolerem lotu DJI A3 i modutem Lightbridge

Ronina 2 mozna zamontowac na dronie z kontrolerem lotu DJI A3 i modutem transmisji Lighbridge.
Potacz gniazdo zasilajgce akcesoriow 14,4 V z kontrolerem lotu A3, a modut Lightbridge potacz
z gniazdem CAN w Roninie 2.

Konserwacja

Ronin 2 jest precyzyjnym urzadzeniem elektronicznym, a jego gniazda zasilania/danych nie sa
wodoodporne. Chron je przed pytem i woda poczas pracy. Po uzyciu zaleca si¢ wytarcie Ronina
miekka, sucha $cierka. Nie nalezy stosowac zadnych ptyndéw czyszczacych.
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Specyfikacja

Ogdlne

Whbudowane funkcje

Klasa ochrony

Peryferyjne
Wymiary ptyty montazowej
kamery

Zasilanie akcesoriow

Zasilanie

Potaczenia

Wymagania DJI Assistant 2

Wymagania aplikacji Ronin 2

* Tryby pracy
Tryb podwieszany
Tryb stojacy
Tryb walizki
Tryb reczny, samochodowy, lotniczy, statywu i steadicam
* Wbudowane niezalezne moduty pomiarowe IMU
* Zaawansowane procsory ARM 32-bit
* Wyspecjelizowanie silniki DJI z enkoderami
* System podwajnego akumulatora
* Modut Bluetooth
* Obstuga odbiornika D-Bus
* Odbiornik 2,4 GHz/5,8 GHz
* Czujniki temperatury
* Wbudowany panel dotykowy
* Wbudowany GPS/GLONASS
*USBtyp C
* Sygnat zasilajacy i video przez pierscienie slizgowe

IP52*

Maksymalna gtebokos¢ od srodka ciezkosci na ptycie podstawy kamery:
250 mm

Maksymalna wysokos¢ mierzona od gory ptyty podstawy kamery:

190 mm

Maksymalna szerokos¢: 170 mm

14,4V x 4 Klatka kamery (tacznie 8 A), 14,4V x 2 Silnik pan
(tacznie 4 A), 14,4 V x1 P-Tap (8 A)

Intelligentny akumulator 4280 mAh-22,8 V
Kontroler 2.4 GHz/5.8 GHz; Bluetooth 4.0; USB typ C

Windows 7 lub nowszy; Mac OS X 10.11 lub nowszy

iOS 9 lub nowsze; Android 4.4 lub nowsze
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Wstasciwosci mechaniczne i elektryczne
Prad pracy * Prad statyczny: =300 mA (@22,8 V)
* Prad dynamiczny: 500 mA (@22,8 V)
* Prad zablokowanego silnika: Maks. 15 A (@22,8 V)

Temperatura pracy -20°C-50°C
Czestotliwos$¢ operacyjna 2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz
Moc nadajnika (EIRP) 2,4 GHz
FCC: <25 dBm; CE: <20 dBm; SRRC: <20 dBm
5,8 GHz
FCC: <25 dBm; CE: <14 dBm; SRRC: <14 dBm
Masa Z uchwytem: 6,3 kg
Bez uchwytu: 4,9 kg
Wymiary Bez uchwytu : 350 mm (W) x 416 mm (D)x 530 mm (H)
Z uchwytem : 630 mm (W) x 416 mm (D) x 720 mm (H)
Osiagi
Obcigzenie 13,6 kg

(wartos¢ referencyjna)
Zakres wibracji katowych +0,02°

Maksymalna kontrolowana  O$ pan: 400 °/s
szybkos¢ rotacji 05 tilt: 360 °/s
0s roll: 360 °/s

Mechaniczny punkt koricowy O$ pan: 360 ° rotacja ciggta

rotacji 0§ tilt: 135 °

Os roll: £220 °
Kontrolowany zakres O$ pan: 360 ° rotacja ciggta
rotacji Os tilt: +135°°

Osroll: £45°

* Gniazda danych / zasilania Ronina 2 nie s3 wodoodporne. Pamietaj o zabezpieczeniu ich
przed szkodliwymi pytami i woda podczas pracy, w innym wypadku moze doj$¢ do uszkodzenia
gimbala
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Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsza instrukcja jest wtasnoscig firmy INNPRO.
Kopiowanie i dystrybucja w celach komercyjnych, catosci lub czesci instrukcji bez zezwolenia zabronione.

Informacje zawarte w instrukcji moga ulec zmianie.

Pobierz najnowsza wersje:
http://www.dji.com/product/ronin-2

W przyadku jakicholwiek pytar skontaktuj sie z DJI Support lub z
dealerem marki DJI.

RONIN is a trademark of DJI OSMO. Copyright © 2017 DJl OSMO
All Rights Reserved.
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