Specyfikacje
Skydio 2

Generat

ROZMIAR Z BATERIA
ROZMIAR BEZ BATERII
ROZMIAR DOEACZONEGO SZTYWNEGO ETUI

WAGA (Z AKUMULATOREM)
CZAS LOTU

MAKSYMALNA PREDKOSC LOTU (POZIOM MORZA, BEZ WIATRU)

MAKSYMALNA ODPORNOSC NA WIATR
MAKSYMALNY PULAP SERWISOWY (NAD POZIOMEM MORZA)

MAKSYMALNA WYSOKOSC LOTU (Z URZADZENIA STERUJACEGO)

ZAKRES TEMPERATUR ROBOCZYCH

System autonomii

GLOWNY PROCESOR
GPU
PROCESOR

223 x 273 % 74 mm (di. X szer. X wys.)
223 x 273 x 43 mm (di. X szer. X wys.)
297 x 255 x 65 mm (di. X szer. X wys.)

(Obudowa pasuje do: drona, zapasowe Smigla,
kabel ladujgey | 2 akumulatory lub 1 akumulator i

1 adapter scienny.)

759

23 minuty

36 mph (w pelni autonomiczny)
25 mph

Wysokosc gestosci 15 000 stop
1640 stop

Od-5°Cdo40°C

NVIDIA Tegra X2 SOC

256-rdzeniowy procesor graficzny NVIDIA Pascal ™

Dwurdzeniowy &4-bitowy procesor NVIDIA Denver 2 Quad-Core ARM®E-ASY MPCore

BARAN
POKRYCIE OMIJANIA PRZESZKOD

4 GB 128-bitowego LPDDR4

i

Wielokierunkowe | powyzej / ponizgj

Super soczewki typu rybie oko zapewniajgce widok 360 °

SZYBKOSC AKTUALIZACJI MODELU SWIATA 3D

SWIATOWA SZYBKOSC AKTUALIZACJI MODELU DO DZIALANIA
WBUDOWANA SZTUCZNA INTELIGENCJA
OBIEKTY WYBIERANE PRZEZ UZYTKOWNIKA DO SLEDZENIA
SLEDZENIE | IDENTYFIKACJA OBIEKTOW

KALIBROWANIE

> 1 milion punktow na sekunde

500 iteracji na sekunde

9 niestandardowych glebokich sieci uzywanych podczas lotu

Ludzie i pojazdy mechaniczne
Do 10 obiektow zainteresowania jednoczesnie

Automatyczna kalibracja online

parametrow obiektywu , obrotow kamery, predkosci wiatru

UMIEJETNOSCI FILMOWE

i gestosci powietrza

Motion Track (wzgledem ruchu obiektu)
Fixed Track (wzgledem orientacji absolutnej)
One Shots (dronie, rakieta, bumerang i wir)

Kaomera kablowa (jednoprzebiegowa, zapetiona lub sledzqca )

Bezprzewodowy i GPS

ZASIEG DO TELEFONU (LINIA WZROKU, IDEALNE WARUNKI)
ZASIEG DO BEACON (LINIA WZROKU, IDEALNE WARUNKI)
ZASIEG DO KONTROLERA (LINIA WZROKU, IDEALNE WARUNKI)
CZESTOTLIWOSCI OPERACYJNE

SZEROKOSC KANALU (STANDARDOWE WIFI)
SZEROKOSC KANAEU (SKYDIO LINK ™)
KONSTELACJE SATELITOW GPS

Bateria Skydio

Generat

ROZMIAR

RODZAJ

KONFIGURACJA

POJEMNOSC ENERGETYCZNA
NAPIECIE NOMINALNE

WAGA

MAKSYMALNE NAPIECIE tADOWANIA
ZAKRES TEMPERATUR ROBOCZYCH
ZAKRES TEMPERATUR LADOWANIA

Skydio Beacon

Generat

ROZMIAR

WAGA

POJEMNOSC BATERII

ZYWOTNOSC BATERII (AKTYWNY)
PORTY USB

ZAKRES TEMPERATUR ROBOCZYCH
OPCJE STEROWANIA

Kontroler

Generat

ROZMIAR PO Z£DZENIU

ROZMIAR PO ROZLOZENIU

WAGA

ZAKRES TEMPERATUR ROBOCZYCH

ROZDZIELCZOSC PRZESYLANIA STRUMIENIOWEGO NA ZYWO

URZADZENIA MOBILNE OBStUGIWANE PRZEZ SYSTEMY 10S |
ANDROID

ZYWOTNOSC BATERII

POJEMNOSC BATERII
PORTY USB
PROJEKTOWANIE | PRODUKCJA

200m

1,5 km

35 km

2.4-2 483 GHz
5,18-524 GHz
5,725-5 85 GHz
20, 40180 MHz
5i10 MHz

GPS i GLOMASS

64,5 x 121,6 x 38,8 mm (dh. X szer. X wys.)
polimer litowo-jonowy

Islp

£280 mAh (48,79 Wh)

1.4 V.

280g

1305V

Od-5"Cdo&0°C

0°Cdo35°C

A3 %129 %195 mm

91,59

1460 mah 3.8 Y.

Jgodz

USB-C (tadowanie i dane)
Od-5°Cdo&0°C

Pozycjonowanie

metodg ., przeciggnij | upusc” Dostosuj azymut
sledzenia

Dostosuj zakres sledzenia Dostosuj wysokosc
Uruchomienie One Shot

Stop i zawisniecie

24 %153 x 71 mm [di. X szer. X wys.)
153 x 153 x 117 mm (di. X szer. X wys.)
386 gramow

Od-5°Cdo&0°C

HD 720 p

Rozmiar ekranu i0S i Android do 6
cali oraz tablety z opcjonalnym
adapterem

2 godz. 30 min (Android) 5
godz. 30 min (i0S)

2500 mah 36 V.
USB-C (tladowanie i dane)
Parrot SA

Gtéwny system kamer

TYP CZUINIKA

AKTYWME PIKSELE CZUJNIKA
PRZYStONA OBIEKTYWU
OGNISKOWA OBIEKTYWU
GLEBIA OSTROSCI OBIEKTYWU
CZAS OTWARCIA MIGAWKI
ZAKRES IS0

KONTROLA EKSPOZYCJI
PROCESOR SYGNALU OBRAZU
GPU

PROCESOR

ospP

ROZDZIELCZOSC | TRYBY

SZYBKOSC TRANSMISJI
FORMAT WIDED

WCIAZ ROZDZIELCZOSC
WCIAZ FORMATY

TRYBY NIERUCHOME
ZAKRES DYNAMICZNY
PRZECHOWYWANIE

ZAKRES MECHANICZNY STABILIZACJI
KONTROLOWANY ZAKRES NACHYLENIA

System kamer nawigacyjnych

KONFIGURACJA

TYP CZUINIKA

PRZYSLONA OBIEKTYWU

POLE WIDZENIA

POKRYCIE SRODOWISKA
CZESTOTLIWOSC WYSWIETLANIA KLATEK

Bezprzewodowy i GPS

ZASIEG (W LINII WZROKU, IDEALNE WARUNKI)
CZESTOTLIWOSCI OPERACYJNE

SZEROKOSC KANALU (STANDARDOWE WIFI)
SZEROKOSC KANAEU (SKYDIO LINK ™)
KONSTELACJE SATELITOW GPS

Bezprzewodowy i GPS

ZASIEG (W LINII WZROKU, IDEALNE WARUNKI)
CZESTOTLIWOSCI OPERACY.JNE

SZEROKOSC KANALU (STANDARDOWE WIFI)
SZEROKOSC KANAEU (SKYDIO LINK ™)
KONSTELACJE SATELITOW GPS

Somy IMX577
1/23"123MPCMOS

4056 (poz.) X 3040 (pion.)

f/28

20 mm (odpowiednik formatu 35 mm)
Tm - e

elektroniczna migawka 1do 1/ 1920s

wideo 100-3200
zdjecie 100-3200

-20,-1,5,-10,-05,0,05,10,15, 20
Qualcomm QCS405

Adreno T 615

&4-bitowy osmiordzeniowy Kryo ™ 300
Hexagon ™ 685, 2x HVX

3840x2160 30 fps
3840x2160 &0 fps
3840x2160 48 fps
3840x2160 24 fps
1920x1080 120 fps
1920x1080 &0 fps
1920x1080 30 fps

1M00Mb /s

MPEG-4 (AVC / H.264, HEVC / H.265)
4056x3040 (12 MP)

JPEG, DNG (RAW)

Pojedyncze, z przerwami

13 przystankow

Wymienna karta Micro 5D,
klasa szybkosci UHS 3 / V30

nachylenie + 124 °, przechylenie £ 120 ®, odchylenie £ 125°

Cd-1M0°"do+45°

6 kamer w konfiguracii trojokularowej od gory
i od dolu

Kolorowa matryca CMOS Sony 1/3 "4K
f/18
200°

Prawdziwe 360 °

30 FPS
15 km

2 4-2,483 GHz
5,18-5,24 GHz
5,725-5,85 GHz
20, 40 i 80 MHz
5110 MHz

GPS i GLOMASS

35km

2,4-2,483 GHz
5,18-5,24 GHz
5,725-5,85 GHz

20, 40 80 MHz
5i10 MHz
GPS i GLOMNASS



