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Najwazniejsze cechy modelu:

e Zastosowanie struktury 4 osiowej dajgcej duze mozliwosci manewrowania oraz odpornos¢ na podmuchy
wiatru - moze lata¢ wewnatrz i na zewnatrz.

*  Wbudowany 6-osiowy zyroskop dla perfekcyjnego unoszenia w powietrzu.

*  Modularna budowa utatwia montaz oraz pozwala na wygodng konserwacje.

*  Funkcje: system stabilizacji GPS, automatyczny powrdt, wbudowany barometr - funkcja zawisu, tryb
inteligentnej orientacji lotu, ewolucje w powietrzu, auto powrét gdy dron jest poza kontrolg lub gdy bateria
sie roztadowuje,

®  Fotografia lotnicza w czasie rzeczywistym.

Wszystkie materiaty, wymiary i czesci zamienne wymienione w tej instrukcji majg charakter informacji pogladowe.
Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w dowolnym czasie bez informowania uzytkownika.

Wazne informacje

1. Przechowuj mate czesci w miejscu, gdzie znajdg sie one poza zasiegiem dzieci, unikniesz sytuacji
niebezpiecznych.

2. Moc tego modelu jest wystarczajgca. Dlatego tez podczas pierwszego lotu delikatnie przesuwaj drazek gazu

aby uniknga¢ kolizji spowodowanej gwattownym wzniesieniem sie drona.

Po zakonczonym locie wytgcz zasilanie modelu oraz kontrolera, wyjmij takze baterie z kontrolera.

4. Nie umieszczaj baterii w miejscach ogrzewanych jak i chron je przed dziataniem czynnikéw o wysokiej
temperaturze (takich jak ogien lub urzagdzenia grzewcze).

5. W czasie lotu dron powinien znajdowac sie 2-3 metry od uzytkownika i innych oséb, aby unikngé uderzenia w
gtowe, twarz i inne czesci ciata przy lgdowaniu.

6. Dzieci powinny wykonywac loty pod nadzorem i zgodnie z instrukcjami osdb dorostych. Upewnij sie, ze dron
jest uzytkowany w zasiegu wzroku uzytkownika lub jego opiekuna. Sterowanie modelem jest wygodne.

7. Baterie jednorazowego uzytku nie nadajg sie do tadowania. Zaktadajac lub wymieniajac baterie, zwré¢ uwage
na polaryzacje. Nie tgcz baterii nowych oraz starych lub baterii ré6znego typu.

8. Gdy nie uzywane, wytacz kolejno zasilanie nadajnika oraz modelu oraz wyjmij baterie z nadajnika.

9. tadowania nie nalezy przeprowadza¢ pragdem o napieciu wyzszym niz zalecany.

w



Konserwacja
Uzywaj miekkiej i czystej szmatki do czestego czyszczenia produktu.

Unikaj nagrzewania lub bezposredniego dziatania promieni stonecznych.

Nie umieszczaj zabawki w wodzie. Uszkodzeniu ulegng czesci elektroniczne.

Regularnie sprawdzaj stan wtyczki i innych akcesoriow. W przypadku uszkodzen, zaprzestan uzytkowania do
czasu catkowitej naprawy.

1.

2.
3.
4

Zawartosc

Model

Nadajnik
Instrukcja obstugi
4 $migta

Kabel USB

4 ostony smigiet
Uchwyt na telefon

Instalacja $migiet i oston

7
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1. Wtz przewdd kamery do ztgcza modelu.

Demontaz kamery'
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1. Obrd¢ kamere w prawo.

Instalacja $migiet:

Weciénij zaczep $émigta w dét. Smigto A jest montowane w lewo
na ramieniu A, zaé w prawo jest demontowane. Smigto B jest
montowane w prawo na ramieniu B, zas w lewo jest
demontowane.

Instalacja oston Smigiet:

1. Zamontuj ostone do ztgczy znajdujgcych sie na ramionach
modelu.

2. Zamontuj trzon oston, jak pokazano na rysunku obok.

2. Nakieruj kamere na styku z modelem i
obré¢ w lewo w celu wkrecenia.

2. Wyciagnij kamere w gore i odtgcz ztgcze
modelu od kamery.



Montaz uchwytu na telefon
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1. Nacisnij pokrywe z tytu nadajnika i wysun jg w gore.

2. Wt6z uchwyt telefonu do ztgcza w gdérnej czesci nadajnika.
3. Nacisnij uchwyt z tytu aby zamocowac telefon.

tadowanie baterii

&/ ‘ Upewnij sie, ze przycisk zasilania na gérze modelu znajduje sie w pozycji OFF.

Otwoérz pokrywe baterii i wyjmij j3.

Podtgcz port USB z kablem USB do zrddta zasilania, wskaznik zasilania bedzie swiecit na
P T czerwono. Gdy wtozysz baterie do fadowania, wskaznik bedzie swiecit na zielono, zgasnie
J, | | f- gdy bateria bedzie natadowana. Kompletne fadowanie zajmie okoto 150 minut

Po natadowaniu baterii zainstaluj jg do modelu.

Srodki ostroznosci podczas tadowania:

1. Podczas tadowania, dron powinien znajdowaé w przewiewnym i suchym miejscu oraz z dala od zrodet ciepta i
produktow tatwopalnych.

2. Przed rozpoczeciem tadowania, wyjmij baterie z modelu. tadowanie powinno odbywac sie pod

nadzorem osoby dorostej, aby unikng¢ wypadku.

3. Po zakoniczonym locie, nalezy wstrzymac sie z tadowaniem baterii do czasu ich ostygniecia. W przeciwnym
razie baterie moze dojs¢ do ich puchniecia a nawet zaptonu.

4. Do tadowania uzywaj wytgcznie oryginalnego przewodu USB dostarczonego z modelem. Jesli bateria byta
uzywana przez dtugi okres czasu lub wyglada na spuchnietg, nalezy jg wymienic.

5. Bateria nie uzywana przez dtugi okres czasu roztadowuje sie. Zbyt czeste tadowanie i roztadowywanie. Zbyt
czeste tadowanie i roztadowywanie



Opis nadajnika

.." ............... ] UChWyt te|ef0nu
Przycisk zasilania e

~® prawy drazek

Lewy drgzek .
(Nacisnij drgzek aby
wytrymowac model.
Dla usuniecia
ustawien
trymowania naciskaj
drazek i wcisnij
przycisk zasilania w
tym samym czasie).

(Wcisnij i przytrzymaj,
— aby wejsé¢/wyjsé w tryb
a @ \\ Inteligentnej Orientacji
Wcisnij, aby zmienié
szybkosé lotu).

_— \‘.,-'.'
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Regulacja kata nach\,rlema
kamery Y. 4V|deo

Foto - Vq - E E % + Akrobacje

-® Automatyczny start
Regulacja kata nachylema i lgdowanie

kamery

Pokrywa komory baterii

4 x bateria AA

Otwoérz pokrywe baterii z tytu nadajnika i zainstaluj 4 baterie AA zgodnie z polaryzacjg. Na koniec zamontuj pokrywe
baterii.

1.Umieszczaj baterie zgodnie z polaryzacja.

2.Nie mieszaj baterii uzywanych z nowymi.
3.Nie mieszaj roznych typow baterii.

Przygotowanie do lotu

1. Znajdz otwartg przestrzen do lotu.

2. Zainstaluj baterie w modelu, umies¢ model na ptaskiej powierzchni i skieruj go przodem do siebie. Wcisnij przycisk
zasilania na dwie sekundy i zwolnij go. Wtgcz nadajnik i popchnij drazek gazu do gory, a nastepnie w dot. Kiedy nadajnik



wyda dwa sygnaty dzwiekowe, a wskazniki modelu zmienig sie z migajgcych na swiecgce stale, bedzie to oznaczac
poprawne nawigzanie sygnatu.

@

i

Kalibracja kompasu:

1. Przed pierwszym lotem nalezy skalibrowa¢ kompas. Kiedy nadajnik potgczy sie z modelem, popchnij lewy drazek w
prawy dolny rég i przytrzymaj, nastepnie wcisnij przycisk powrotu wskazany na rysunku ponizej. Kiedy wskazniki zaczng
powoli miga¢, zwolnij lewy drazek, ustaw dron na ptaskim podtozu i okrecaj o 360° do czasu az wskazniki beda szybko
migac (okoto 4 obrotéw dronem). Nastepnie zmien pozycje drona jak pokazano na rysunku ponizej i okrecaj o 360° do
czasu az wskazniki zaczng swieci¢ stale (okoto 4 obrotéw dronem). Kalibracja wéwczas bedzie zakoriczona.

Uwagi:

1. Nie kalibruj kompasu w obszarze silnego pola magnetycznego.

2. Podczas kalibracji nie przechowuj w poblizu produktéw ferromagnetycznych, jak np. telefon komdrkowy.
3. Dokonaj kalibracji kompasu gdy dron dryfuje lub kotysze sie na boki podczas lotu.

Szukanie satelity

(W pomieszczeniu nie wykonuj)Tylne oswietlenie modelu bedzie swieci¢ pomarariczowym $wiattem i po okoto minucie
zmienig sie na zielone migajace po zakornczeniu szukania sygnatu satelity. Po okoto 5 sekundach migajace zielone
Swiatta bedg Swiecic stale, co oznacza ze odnaleziono wystarczajgco duzo punktéw GPS i dron moze latac z funkcjg
stabilizacji GPS.

Wiaczenie modelu

Metoda 1: Przesun lewy drazek nadajnika do najwyzszej pozycji, nastepnie do
ﬂcentrum. topaty modelu zaczng sie powoli krecic.

Metoda 2: Przesun lewy i prawdy drazek do pozycji wskazanych na rysunku
obok. topaty modelu zaczng sie powoli krecic.

Metoda 3: Gdy model jest nieruchomy, wcisnij przycisk B na nadajniku. topaty
modelu zaczng sie powoli kreci¢ i model zacznie sie unosic.




Wytaczanie modelu

Metoda 1: Przesun lewy drazek do najnizszej pozycji i przytrzymaj przez 2 -3
sekundy. Po tym model moze by¢ wytgczony.

Metoda 2: Przesun oba drazki do pozycji wskazanej na rysunku obok i
przytrzymaj przez 1 sekunde. Po tym model moze by¢ wytgczony.

Metoda 3: Kiedy model jest w trakcie lotu, wcisnij przycisk B na nadajniku.
Model zacznie obnizac lot i powoli sie wytgczaé.

Kontrola lotu
Wznoszenie i opadanie Lot do przodu i do tytu

Przesuwaj lewy drazek w gore lub Przesuwaj prawy drazek lub w doét aby
w dot aby wznosic¢ lub obnizaé lot. kierowaé model do przodu lub do tytu.
Obrét w lewo i w prawo Lot na boki
- -
—

Przesuwaj lewy drazek w prawo lub Przesuwaj prawy drgzek w prawo lub lewo
w lewo aby obraca¢ modelem w prawo aby kierowa¢ model poziomo na boki.
lub lewo.



Dostrajanie
Dostrajanie lotu do przodu / do tytu

lot.

Funkcje modelu

1. Przycisk powrotu

Po uzyciu tego przycisku gdy model znajduje sie poza kontrola lub bateria sie wyczerpuje,
przednie i tylne o$wietlenie bedzie $wieci¢ na czerwono, a model powrdéci automatycznie jesli
znajduje sie w promieniu 20 metrow. Jesli model znajduje sie poza granicg 20 metrow, uniesie
sie na wysokos$¢ 25 metrow, nastepnie powroci do Ciebie i na koniec do punktu rejestru.
Przytrzymaj dtugo przycisk powrotu modelu na nadajniku, model wyjdzie z funkcji powrotu z
wyjatkiem powrotu z powodu niskiego napiecia akumulatora. Ale kiedy model znajduje sie w
drugim zakresie (rysunek obok), powrét moze zosta¢ anulowany.

2.Zabezpieczenie niskiego napiecia:
Gdy 4 kontrolki w dolnej czesci drona zaczynajg migac, oznacza to bliskie
wyczerpanie akumulatora. Sprowadz model z powrotem na ziemie.

3.Zabezpieczenie odciecia zasilania:
Jesli podczas lotu topaty modelu zderzg sie z czyms lub zatng, system kontroli
automatycznie zatrzyma zasilanie wirnikdw. Nalezy ponownie dopasowac sygnat.

4.Funkcja restartu.

Umies¢ model w pozycji horyzontalnej, a nastepnie przesun lewg i prawg dZzwignie na okoto 2-3
sekundy do najnizszej pozycji w prawym rogu.

Wskaznik model zmieni sie od normalnego swiatta do szybko migajgcego. Po

2-3 sekundach wskaznik powinien swieci¢ normalnie, co bedzie oznaczac, ze

model zostat zresetowany z powodzeniem.

5. Funkcja szybkiego / wolnego biegu

Po wtgczeniu domysinym ustawieniem jest wolny bieg.

Nacisnij na krotko prawy drazek. Szybki bieg wtaczy sie, gdy ustyszysz dwa sygnaty
dzwiekowe z nadajnika. Gdy raz jeszcze przycisniesz prawy drazek i ustyszysz jeden

Gdy model jest znoszony do przodu lub do tytu, naciskaj w dof lewy drazek i w
tym samym czasie przesuwaj prawy drgzek do przodu / do tytu, aby skorygowaé

Nie zwalniaj lewego drgzka dopdki model nie wréci do stabilnego lotu.

Gdy model jest znoszony na lewo lub prawo, naciskaj w dot lewy drgzek i w tym
samym czasie przesuwaj prawy drazek w prawo / w lewo, aby skorygowac lot.
Nie zwalniaj lewego drazka dopdki model nie wrdci do stabilnego lotu.




sygnat dzwiekowy z nadajnika, oznacza to, ze bieg zmienit sie na wolny.

6. Funkcja foto / video

Funkcja fotografowania: nacisnij przycisk zdjecia, wskaznik modelu i czerwona lampka wskaznika na kamerze migng
jeden raz, co bedzie oznaczaé, ze zdjecie zostato zrobione.

Funkcja video: nacisnij przycisk video, wskaznik modelu i wskaznik na kamerze migng dwa razy, a nastepnie bedg jasno
Swiecié, co oznacza nagrywanie filmu. Nacisnij ponownie przycisk video, lampka kontrolna na modelu bedzie swiecic,
wskazujgc zakonczenie nagrywania filmu.

7. Regulacja kamery
Jak pokazano na rysunku po prawej, nacisnij przycisk A lub B, aby ustawic¢ kat kamery
odpowiednio w gore lub w dét.

8. System stabilizacji GPS i fotografia lotnicza
Po nagraniu przez model punktu powrotu, moze on wykonywac fotografie lotniczg. Kamera moze by¢ obracana od 0°
do 90°.

9. Tryb zawisu
Po uzyciu drazka gazu do kontroli wnoszenia/opadania modelu, zwolnij lewy drgzek i
model zawisnie na danej wysokosci.

10. Funkcja Inteligentnego Systemu Orientacji Lotu

Witacz nadajnik na pozycje ON.

Front

" 2. Podtgcz akumulator do modelu i przesun wtgcznik w pozycje ON. Ustaw model
przodem do kierunku lotu.

3. Przesun lewy drazek maksymalnie do gory a nastepnie do samego dotu. Kiedy
1l nadajnik wyda sygnat dzwiekowy, oznacza to, ze procedura
\y okreslania przodu modelu zostata zakoriczona.

2. Wiaczanie trybu Inteligentnej Orientacji Lotu.

1. Po nawigzaniu potgczenia miedzy nadajnikiem i modelem, $wiatta w modelu beda ciagle
sie Swieci¢. Przytrzymanie przycisku Inteligentnej Orientacji znajdujgcego sie w lewym
gdérnym rogu nadajnika przez 2 sekundy, spowoduje wydanie pikajgcego dzwieku z
nadajnika.

Oznacza to wigczenie systemu inteligentnej orientacji. Kolejne nacisniecie przycisku przez 2
sekundy spowoduje wytgczenie tej funkcji, co dodatkowo potwierdzi dtugi sygnat dzwiekowy.
(W trybie Inteligentnej Orientacji Lotu Swiatta w modelu zapalajg sie raz na 2 sekundy).




2. W trybie dowolnego lotu, uzytkownik nie musi zwraca¢ uwagi na pozycje
czotowej czesci drona, wystarczy jedynie kontrolowa¢ model zgodnie z pozycjg anteny
nadajnika zdalnego sterowania.

1. Gdy podczas lotu w trybie Inteligentnej Orientacji wystgpig problemy z okresleniem lub
utrzymaniem kierunku, nalezy przywrdci¢ ustawienia. W tym potdz model ptasko na ziemi,
przodem do kierunku lotu. Przesun oba drazki w lewy dolny rég i przytrzymaj przez 3
sekundy. Swiatfa przestang miga¢, a nastepnie zaczng $wieci¢ ciggtym $wiattem, co oznacza
pomysine zakoriczenie procedury

Transmisja danych w czasie rzeczywistym

Pobieranie oprogramowania

W przypadku telefondw z systemem Android pobierz i zainstaluj aplikacje SYMA FLY, odwiedzajac witryne
www.symatoys.com lub skanujgc kod QR.

W przypadku telefondw I0S Apple pobierz i zainstaluj aplikacje SYMA FLY, odwiedzajgc App Store lub skanujac kod QR.

Wskazdéwka: kody QR znajdujg sie na opakowaniu. Odwiedz witryne www.symatoys.com lub App Store / Google Play,
aby uzyska¢ najnowszg aplikacje SYMA FLY.

Ostrzezenie: Zmiany lub modyfikacje tego urzgdzenia, ktére nie zostaty wyraznie zatwierdzone przez strone
odpowiedzialng za zgodnos¢, moga uniewaznic prawo uzytkownika do korzystania z urzadzenia.

UWAGA: To urzgdzenie zostato przetestowane i uznane za zgodne z ograniczeniami dla urzadzen cyfrowych klasy B,
zgodnie z przepisami FCC. Ograniczenia te majg na celu zapewnienie rozsgdnej ochrony przed szkodliwymi
zaktéceniami w instalacjach domowych. To urzadzenie generuje, wykorzystuje i moze emitowac energie o
czestotliwosci radiowej, a jesli nie zostanie zainstalowane i nie bedzie uzywane zgodnie z instrukcjami, moze
powodowac szkodliwe zaktécenia w komunikacji radiowej.

Jednak nie ma gwarancji, ze zaktdcenia nie wystgpig w konkretnej instalacji. Jesli to urzagdzenie powoduje szkodliwe
zaktdcenia w odbiorze radia lub telewizji, co mozna stwierdzi¢ przez wytgczenie i wtgczenie urzadzenia, zaleca sie, aby
uzytkownik sprébowat usunac zaktdcenia za pomocg jednego lub kilku z nastepujacych srodkow:

e Zmien orientacje lub potozenie anteny odbiorczej.

® Zwieksz odlegtos¢ miedzy urzadzeniem a odbiornikiem.

® Podtacz urzadzenie do gniazdka w obwodzie innym niz ten, ktory jest podtgczony do odbiornika.

e Skontaktuj sie ze sprzedawcg lub doswiadczonym technikiem radiowym / telewizyjnym w celu uzyskania pomocy.

Czesci zamienne
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NO. | Product Name | Qty. NO. | Product Name | Qty. NO.| Product Name | Qty.
01 Top main Body 1 09 Landng Gear 4 17 | switch 1
02 |Bottom main Body 1 10 Lamp Cover 4 18 | Omament 1
03 |Direcsony | 2 | 11 |uontsar 4 | 19 |Uohtoudepat | |
Blade(Counter-
04 clockwise Diraction) 2 12 Camera 1' 2 Top cover !
05 |Protective Gear 4 13 Motor seat 4 21 Blade lock 1
06 |Battery 1 14 Upper Light Bar 4
Moton Counter-
07 | clockwise Direction z s Receiver Board !
08 gﬁéﬂﬁ:?ckmw 2 16 | Battery box 1
Specyfikacja modelu
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Rozwigzywanie probleméw
PROBLEM PRZYCZYNA ROZWIAZANIE

Model nie odpowiada

1. Dron wszed}l w ochrone niskiego
napiecia.

2. Gdy moc nadajnika jest staba,
wskaznik zasilania zacznie migac.

1. Nataduj drona.
2. Wymien baterie pilota zdalnego
sterowania.

Model nie jest ptynny w locie

1. Moc nadajnika jest staba.

2. Wystepuje zakldocenie o takiej
samej czestotliwosci, jak w przypadku
pilota zdalnego sterowania.

1. Wymien baterie.
2. Zmien miejsce na takie, gdzie nie
ma zakldcen.

Model leci na bok w jednym kierunku
podczas wznoszenia

1. Dron nie jest skalibrowany
poziomo do podloza.

1. Powtorz kalibracje, az model
znajdzie sie na poziomo do podtoza.

W stanie inteligentnej orientacji lotu
model jest przesuniety w kierunku do
przodu.

1. Wiele niezgodnosci moze
powodowac dryf do przodu.

1. Ponownie zdefiniuj kierunek
przedni.

Duza niestabilno$¢ ruchu w gore / w
dét

1. Model nie jest skalibrowany
poziomo do podtoza.

2. Niestabilne ci$nienie powietrza w
trudnych warunkach pogodowych.
3. Gwaltowne kolizje skutkujace
zaburzeniami danych zyroskopu.

1. Powtdrz kalibracje, az dron
znajdzie sie na poziomo do podtoza.
2. Unikaj latania w trudnych
warunkach pogodowych.

3. Dokonaj ponownie regulacji
poziomu.




WSKAZOWKI DOTYCZACE ODPADOW: Prosze zatroszczyé sie o profesjonalne izgodne z literg prawa
zagospodarowania baterii/akumulatoréw. Prosze wyrzucaé wytgcznie wytadowane akumulatory do specjalnych
pojemnikéw zorganizowanych przez miejscowe wtadze lub przez obywateli.

Czego nie obejmuje gwarancja?

° Uszkodzen mechanicznych, nieprawidtowego uzycia, zaniedbania, przypadkowych kolizji oraz modyfikacji i
napraw we wtasnym zakresie.

° Modeli i akumulatoréw zamoczonych lub zalanych woda. W przypadku modeli elektrycznych do zamoczenia
moze dojs¢ nawet podczas jazdy po mokrej kostce, trawie, Sniegu.

° Modeli i akumulatoréw pozostawionych na dtugotrwate dziatanie storica oraz pozostawionych blisko Zrodet
ciepta takich jak ogien, grzejnik, itp.

° Akumulatoréw eksploatowanych w dtuzszym okresie, co powoduje naturalny spadek napiecia

i pojemnosci zwigzany z ograniczong zywotnoscig akumulatora.

° Nadmiernie roztadowanych (np. poprzez nienatadowanie roztadowanego akumulatora), przetadowanych (za
dtugo tadowanych np. z powodu niepoprawnie wyliczonego czasu tadowania), przegrzanych i spalonych akumulatoréw.
° Uszkodzen z powodu stosowania akumulatoréw o innym typie, napieciu lub pojemnosci niz oryginalne w tym
spalen/przegrzan/uszkodzen silnikdw, regulatoréw obrotéw.

° Przesuniecia, wysuniecia, rozregulowania oraz zuzycia zebatek np zebatek atakujgcych

i odbierajgcych lub zebatek w dyferencjatach.

° Wyeksploatowanych i zuzytych czesci mechanicznych tj. zebatek, dyferencjatéw, topat/pidr helikoptera.

° Stosowania nieodpowiednich tadowarek, za duzych napiec i pragdéw tadowania.

° Nieczystosci i zabrudzen takich jak kurz, piach, kamyki, ktére to potrafig fizycznie zablokowa¢ mechanizmy
pedne i silniki.

° Uszkodzern wyniktych z nieprawidtowej kolejnosci uruchamiania modelu i aparatury sterujgcej oraz
spowodowanych utratg zasiegu i ewentualnej ucieczki modelu.

° Uszkodzen wyniktych z wyczynowego i ekstremalnego uzytkowania.

° Zapalen, eksplozji, strat wyniktych z powodu pozostawienia nieuzytkowanego modelu

z podtgczonym zasilaniem (po zakoniczonej zabawie nalezy roztgczy¢ wtyki modelu i akumulatora).

° Obrazen poniesionych w wyniku nieodpowiedniego wyregulowania, uruchamiania lub uzytkowania.

° Problemdéw wspotpracy z urzgdzeniami firm trzecich.

° Ingerencji w caftos¢ urzadzenia: zmiana przewoddw i wtyczek, samodzielnego odfgczania czesci lub
podtaczania elementéw nie przewidzianych w specyfikacji, zastosowania niezgodnego

z przeznaczeniem, demontowania elementéw.

° W przypadku modeli ptywajacych uszkodzen wyniktych z odgérnego zalania wodg - 16dzZ zdalnie sterowna nie

jest todzig podwodna i nie musi by¢ wodoszczelna powyzej linii wody oraz zalan wyniktych z powodu nabierania wody
elementami napedu np. watami napedowymi, ktére nalezy konserwowac - co jaki$ czas napetniaé smarem, wymieniac
o-ringi i dociskaé/dokrecac.

) W przypadku samolotéow ztaman elementéw nosnych np. skrzydet podczas ekstremalnego
i wyczynowego uzytkowania np. pikowania lub nagtych ewolucji.
° Gwarancja nie zwalnia uzytkownika ze $wiadomego i przemys$lanego uzytkowania modelu/zabawki/osprzetu

zgodnie z jej przeznaczeniem i zaleceniami producenta m.in. co do wieku uzytkownika.

Dystrybucja: Deklaracja zgodnosci:

VENE POINT Niniejszym, firma Guangdong Syma Model drone Industrial Co., Ltd. oSwiadcza, ze dron jest
Ul. Lwowska 146A zgodny z dyrektywg Parlamentu Europejskiego i Rady 2014/53/UE z dnia 16 kwietnia
22-300 Krasnystaw 2014 r. w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkowskich dotyczacych

Polska udostepniania na rynku urzadzen radiowych i uchylajgcg dyrektywe 1999/5/WE.

Petny tekst deklaracji zgodnosci dostepny jest w siedzibie firmy importera lub
pod adresem internetowym http://www.gimmik.pl/deklaracje.
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